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Emniyet salteri NZ.H/P

EUCHNER

Amacina uygun kullanim

NZ yapi serisinin emniyet salteri koruma Kkilidi bulu-
nan bir kiliteme diizenegidir (yapi turi 1). Aktiator
kodlanmamis (6rn. kam). Hareketli bir devre kesici
koruma diizenegi ve makine kontrol sistemi ile birlikte
bu emniyet bileseni, koruma dizenegi acik oldugu
strece tehlikeli makine fonksiyonlarinin yapiimasini
engeller. Tehlikeli bir makine hareketi esnasinda ko-
ruma dizeneginin agiimasi durumunda bir durdurma
komutu devreye girer.

Anlami:

» Tehlikeli bir makine fonksiyonuna yol agabilecek
calistirma komutlari ancak koruma diizenegi kapa-
tildiktan sonra galistirilabilir.

» Koruma dlizeneginin kapatiimasi bir dur komutuna
yol agar.

» Koruma dlizeneginin kapatiimasi tehlikeli bir ma-
kine fonksiyonunun kendiliginden galismasina yol
acmamalidir. Bunun igin ayri bir baglatma komutu
gerceklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar igin bkz.
EN ISO 12100 veya ilgili C standartlari

Bu yapi serisine ait cihazlar glvenli pozisyon verici
olarak kullanilabilir.

Cihazi kullanmadan 6nce makinede 6rn. asagidaki
standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapil-
malidir:

» EN 1SO 13849-1

» EN ISO 12100

» IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde ge-
cerli gereksinimlerin kargilanmasi dahildir, ézellikle su
standartlara gore:

» EN 1SO 13849-1

» EN1SO 14119

» EN 60204-1

Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglan-
masindan isletmeci sorumludur. Bunun icin genel
sistemin 6rn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmis
olmasi gerekir.

» Performans diizeyinin (PL) belirlenmesi igin
EN ISO 13849-1:2015, Bolim 6.3 dogrultusunda
basitlestirilmis yontem kullanilirsa birden fazla cihaz
sirall kumanda edildiginde PL azalir.

» Emniyetli kontaklarin mantikli bir sirali kumandasi
PL d'ye kadar mumkindur. Bununla ilgili ayrintili
bilgiler i¢in bkz. ISO TR 24119.

» Bir Urlinlin bir veri foyiine sahip olmasi ve buradaki
bilgilerin isletim kilavuzundan farkli olmasi duru-
munda veri foyuindeki bilgiler gecerlidir.

Giivenlik bilgileri
/\ UYARI

Teknige uygun olmayan montaj veya kullanim
(manipulasyon) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet
aksamlari, bir kisisel koruma fonksiyonu gorir.

» Emniyet aksamlari baypas edilmemeli, aksamlar
dondirtlmemeli, kaldirimamali veya baska bir
sekilde etkisiz hale getirimemelidir. Bu hususta
ozellikle EN ISO 14119:2013, 7. boliminde verilen
baypas seceneklerini azaltma 6nlemleri dikkate
alinmalidir.

» Montaj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece
emniyet yapi parcalarinin kullanilmasi konusunda
ozel bilgilere sahip olan yetkili uzman personel
tarafindan yerine getirilebilir.

Fonksiyon

Cihazlar, makine ve tesis yapiminda konumlandirma
ve kumanda etme igin kullanilir.

Kumanda elemani bir doner kol ile kumanda edilir.
Emniyet kontaktlari &) bu sirada zorunlu olarak agilir
(bkz. Resim 5).

Kumanda durumlari

Salterinize yonelik ayrintih kumanda durumlari igin
bkz. Resim 5. Burada mevcut tim kumanda elemanlari
aciklanmistir.

Montaj

BILGI

Yanlis montaj ve uygun olmayan cevre kosullari

nedeniyle cihaz hasarlari

» Emniyet salteri ve aktiiatér dayanma olarak kul-
laniimamalidir.

» Emniyet salterinin ve aktlatorln sabitlenmesi icin
EN ISO 14119:2013, bélim 5.2 ve 5.3'U dikkate
alin.

» Bir kilitteme duizeneginin atlanmasi segeneklerinin
azaltilmasina yonelik EN ISO 14119:2013, bélim
7'yi dikkate alin

» Salter bashdini hasarlara karsi koruyun.

» Aktuator (déner kol) forma uygun bir sekilde tahrik
miline sabitlenmelidir. Aktuatorde ve tahrik milin-
de bulunan coklu kenar, i¢ ice gecmelidir (bkz.
Resim 2).

» Dlizgiin bir isletimi saglayabilmek icin kumanda
kamlari, aktiiatorler en az degerinde bir
aclya kadar donduriilecek sekilde takilmalidir (6n-
gorilen kontak deligine ulasilmasi, bkz. Resim 8
ve Resim 9).

Onemli!

» Kumanda elemaninin sigramasini dnlemek igin
kam zamanla durmalidir (bkz. Resim 1).

Resim 1:  Kam sekli

Yon degistirme segenekleri

Aktiiatoriin dikey uygulanabilirligi 8 x 45° (forma
uygun bir sekilde)

Ornek:

Resim 2:  Akttatériin dikey uygulanabilirligi

Yatay uygulanabilirlik 4 x 90°
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Resim 3:  Yatay uygulanabililik

1. Tetikleme basindaki civatalari ¢oziin.
2. lIstenilen yénii ayarlayin.
3. Civatalari 1,2 Nmile sikin.

Doner kollu tahrikte kumanda yonii degisimi

[an] Pa Y| Pa s\l
] 24| &

Sol / sag Sag Sol
devreli devreli devreli
(Standart ayar)

Resim 4:  Kumanda yénii degisimi

Elektrik baglantisi

/\ UYARI
Yanlis baglanti nedeniyle guivenlik fonksiyonu kaybi.

» Glivenlik fonksiyonlari igin sadece emniyetli kon-
taklar (&) kullanin.

Kisgilerin korunmasi igin kilit olarak emniyet
salterinin kullaniimasi

En az bir kontak @ kullaniimalidir. Bu, koruma d-
zeneginin konumunu sinyalize eder (kontak yerlesimi
icin bkz. Resim 7).

Konnektorlii cihazlar igin su gegerlidir:
» Konnektoriin sizdirmazhidina dikkat edin.

Kablo girisli cihazlar icin su gecerlidir:
1. lIstenilen giris deligini uygun aletle agin.

2. Vidali kablo baglantisini uygun koruma tirtyle
takin.

3. Baglayin ve klemensleri 0,5 Nm (ES511'de 1 Nm)
ile sikin (kontak yerlesimi icin bkz. Resim 7).

4. Kablo giriginin sizdirmazligina dikkat edin.

5. Salter kapagdini kapatin ve vidalayin (sikma torku
1,2 Nm).

Fonksiyon kontrolii

/\ UYARI

Fonksiyon kontrolinde hatalar nedeniyle 6limctl
yaralanmalar.

» Fonksiyon kontrollinden énce kimsenin tehlike
alaninda bulunmadigindan emin olun.

» Kaza dnlemeye yonelik gecerli talimatlari dikkate
alin.

Kurulumdan ve her hatadan sonra cihazin dogru fonk-
siyonunu kontrol edin.

Bu esnada asagidaki adimlari takip edin:

Mekanik fonksiyon kontrolii

Kumanda elemani, hafifce hareket edebilmelidir. Ko-
ruma dlizenegini kontrol etmek icin birkag kez kapatin.
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Elektriksel fonksiyon kontrolii

isletim gerilimini devreye alin.

Tim koruma tertibatlarini kapatin.

Makine kendiliginden ¢alismamaldir.

Makine fonksiyonunu baslatin.

Koruma duizenegini acin.

Makine kapanmalidir ve koruma dizenegi agik
oldugu stirece ¢alismamalidir.

2 ile 4 arasindaki adimlari her bir koruma diizenegi
icin tekrarlayin.

8P gd~

Kontrol ve bakim

/\ UYARI

Giivenlik fonksiyonunun kaybolmasi nedeniyle agir

yaralanma tehlikesi.

» Hasar veya asinma durumunda tiim salter degis-
tirilmelidir. Tekli pargalarin veya yapi gruplarinin
degistiriimesi yasaktir.

» Diizenli araliklarla ve her hatadan sonra ci-
hazin dogru fonksiyonunu kontrol edin. Olasi
zaman araliklarina yénelik bilgiler igin bkz.
EN ISO 14119:2013, béliim 8.2.

Kusursuz ve surekli bir fonksiyon elde edebilmek igin

asagidaki kontrollerin yapilmasi gerekir:

» Sorunsuz kumanda fonksiyonu

» Tum yapi parcalarinin giivenli sekilde sabitlenmis
olmasi

» Hasarlar, asiri kirlenme, kalintilar ve asinma

» Kablo giriginin sizdirmazligi

» Gevsemis kablo baglantilari veya konnektorler.

Bilgi: Uretim yilina tip levhasinin alt sag késesinden

bakilabilir.

Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara
veya glivenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim
calismalarinin talep edildigi sekilde ydritilmemesi,
sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin
diismesine yol agar.

«@)us ile ilgili bilgiler
Kablo girigli cihazlar i¢in su gecerlidir:
u@us gereksinimleri dogrultusundaki kullanim igin

60/75 °C sicaklik araligi igin bakir bir kablo kullanil-
malidir.

Konnektorlii cihazlar igin su gegerlidir:

@ gereksinimleri dogrultusunda UL1310 uyarinca
sinif 2 gerilim beslemesi kullaniimalidir. Kullanim
yerinde emniyet salterlerinin kurulu olan baglanti hat-
larl mekansal olarak hareketli ve sabit kurulu hatlarla
ve 150 V Uzerindeki bir gerilimle galisan diger tesis
parcalarinin izole edilmemis etkin pargalariyla daima
50,8 mm'lik bir mesafe korunacak sekilde ayrilmalidir.
Hareketli hatlar diger 6nemli tesis parcalarina karsi
esit veya daha yuksek bir gerilim dayanikliligina sahip
olan uygun izolasyon materyaliyle donatilmis olmasi
durumu diginda.

AB Uygunluk Beyani

Uygunluk beyani, isletim kilavuzunun bir pargasidir ve
cihaza ayri bir sayfa olarak eklenmistir.

Orijinal AB uygunluk beyanini www.euchner.com ad-
resinden de bulabilirsiniz.

Teknik Veriler

Parametre

EUCHNER

Servis durumunda iletigim:

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraRe 16
70771 Leinfelden-Echterdingen

Servis telefonu:
+49 711 7597-500

E-posta:
support@euchner.de

internet:
www.euchner.com

Deger

Gévde maddesi

Hafif metal baski dékiimii anodik oksitlenmis

NZ1... Kablo girisi .
NZ2... Konnektor SR6/SR11

NZ2... Konnektor M12/SVM5
Koruma tiirii IP 67 IP 65
Mek. devre araliklari 30 x 10°
Ortam sicakiigi -25...+80°C
Kirlenme derecesi (harici, EN 60947-1 uyarinca) 3 (endistriyel)
Montaj konumu istege gore
Aktliator HB HS PB PS
Harekete baslangic hizi maks. 300 m/dk 60 m/dk 120 m/dk 30 m/dk
Min. harekete baslangig hizi 0,1 m/dk 0,1 m/dk 0,5 m/dk 0,5 m/dk
Tetikleme sikligi 10.000/s 7.000/s
20 °C'de tetikleme giicii 15N
Temas maddesi ince altin kapli giimiis kaplamali
NZ1... NZ2...
Baglanti turii Vida baglantisi Konnektor
Kablo enkesiti (sert/esnek) 0,34 ... 1,5 mm?, SR6:0,5 ... 1,5 mm?
0,34 ... LED gostergesi ile 0,75 mm? SR11: 0,5 mm?
NZ1..M/ NZ2...SR6 NZ2..SR11 NZ2...SVM5

Olglim izolasyon gerilimi U, =250V U;=50V Ui=50V
Olgme dayanma gerilim dayanikliigi Uimp = 2,5 kV Uimp = 1,5 kV Uimp = 1.5 kV
Kosullu kisa devre 100A
LED gdsterge lambasi L060 L110 L220
Sadece ES511, ES528H, ES538H kumanda elemanlari ile AC/DC 12-60 V AC 110V £%15 AC 230 V %15
Kumanda elemanlarinin dlgiim verileri ES511 ES528H/ES538H SK2121H/SK2131H/

SK3131H

Kumanda prensibi

Ani hareket salteri

Yavas hareket salteri Yavas hareket salteri

|IEC 60947-5-1 uyarinca kullanim kategorisi

Kablo girigli AC-12 I 10A U230V - -
AC-15 le6A Ug230V le4A Uy 230V l4A Ug230V
DC-13 le6A Ug24V le4A Ug24V le4A Uy 24V
SR6 " konnektor ile AC-15 le6A U, 230V le4A Ug230V -
DC-13 l6A Ug24V l4A Uy 24V -
SR11 Y konnektdr ile AC-15 - - le4A Uy 50V
DC-13 - - le4A Uy 24V
SVMS5 konnektdr ile AC-15 le4A U 30V l4A U 30V -
DC-13 le4A Ug24V l4A Ug24V -
Kisa devre korumasi (kumanda emniyeti) bkz. 4AgG 4AgG
Geleneksel termik akim Iy, kullanim kategorisi 4A 4A
Kumanda akimi min. 10 mA 1mA 10 mA 1mA 10 mA
Devre gerilimi DC24V DC24V DC 12V DC24V DC 12V
1) Cevre sicakhigi > 70 ... oldugunda NZ2... igin sinirlama 80 °C:
NZ2...SR6 NZ2...SR11
|IEC 60947-5-1 uyarinca kullanim kategorisi ~ AC-15 le2A Ug230V le2A Uy 50V
DC-13 le2A Ug24V le2A Ug24V
Kisa devre korumasi (kumanda emniyeti) 2AgG 2AgG
Geleneksel termik akim Iy, 2A 2A
EN ISO 13849-1 uyarinca giivenilirlik degerleri
Biog 2x107
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SK2121H SK2131H SK3131H
Kontaklar SR6WF SR6EF/SR11EF SR11WF
« A Devreleme noktasi
:‘?' | B Nihai konum
apal C  Geri devreleme noktasi
Resim 5:  Kumanda yolu diyagramlari Resim 6:  Olgii gizimi NZ2... ile konnektor
Konnektor SR6 Konnektér SR11 Konnektor SVM5

Pin kutusu pin yerlesimi
(Cihaz tarafi gérinimii)

Kumanda elemanlari kontak yerlesimi

Pin kutusu pin yerlesimi
(Cihaz tarafi gérinimi)

Kumanda elemanlari kontak yerlesimi

Pin kutusu pin yerlesimi
(Cihaz tarafi gérinimii)

Kumanda elemanlari kontak yerlegimi

ES 511/ES 528H ES 538H SK2121H SK2131H ES 511/ES 528H ES 538H
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Resim 7:  Kumanda elemanlari ve fis yerlegimi
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HB = Plastik makara (6l¢ii X=6 mm) PB = Plastik makara (6lgli X=6 mm)
HS = Celik makara (6l¢ii X=5 mm) PS = Celik makara (6lgli X=5 mm)
Resim 8:  Kablo girisli NZ1H.. 6l¢ii ¢izimi Resim 9:  Kablo girigli NZ1P.. 6l¢i ¢izimi



