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1. Sobre este documento
1.1. Validez

El presente manual de instrucciones es validos para todos los CEM-AR... y CEM-AY... a partir de la version V1.0.0. Junto
con el documento “Informacién de seguridad y mantenimiento” y, dado el caso, la ficha de datos adjunta, constituye la
informacion completa del aparato para el usuario.

1.2. Grupo de destinatarios

Constructores y planificadores de instalaciones de dispositivos de seguridad en maquinas, asi como personal de puesta en
marcha y servicio, que cuenten con conocimientos especificos sobre el manejo de componentes de seguridad.

1.3. Explicacion de los simbolos

Simbolo/representacion | Significado

m Documento impreso
@ Documento disponible para su descarga en www.euchner.com
@ Documento en CD

A Indicaciones de seguridad

Peligro de muerte o lesiones graves

PELIGRO Advertencia de posibles lesiones
ADVERTENCIA Atencion por posibilidad de lesiones leves
ATENCION
@ Aviso sobre posibles dafios en el dispositivo
AVISO Informacién importante
ilmportante!
Consejo Consejo o informacion de utilidad

1.4. Documentos complementarios
La documentacion completa de este aparato esta compuesta por los siguientes documentos:

Titulo del documento
(nimero de documento)
Informacién de seguridad
y mantenimiento CEM Informacién bésica sobre la puesta en marcha segura y el mantenimiento
(2126019)

Manual de instrucciones
(2124745) (Este documento)

Contenido

Dado el caso, la ficha de
datos adjunta

@ jimportante!

Lea siempre todos los documentos para obtener informacion completa sobre la instalacion, la puesta en
marchay el manejo seguros del aparato. Los documentos se pueden descargar en www.euchner.com.
Al realizar la busqueda, introduzca el nimero de documento.

B@ B

Informacién especifica del articulo en caso de modificacion o ampliacion
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2. Utilizacion correcta

Los interruptores de seguridad de la serie CEM-I2-... son dispositivos de enclavamiento con bloqueo sin monitorizacién que
sirven para proteger procesos (tipo 4). Los dispositivos con evaluacion Unicode presentan un nivel de codificacion alto; los
dispositivos con evaluacion Multicode presentan un nivel de codificacion bajo.

En combinacion con un resguardo movil y el sistema de control de la maquina, este componente de seguridad evita que la
maquina ejecute funciones peligrosas mientras el resguardo esté abierto. Si el resguardo se abre durante el funcionamiento
peligroso de la maquina, se emite una orden de parada.

Esto significa que:

» las drdenes de arranque que provoguen un funcionamiento peligroso de la maquina solo podran ser efectivas si el res-
guardo esta cerrado;

» la apertura del resguardo provoca una orden de parada;

» el cierre de un resguardo no puede por si mismo provocar el inicio de una funcion peligrosa de la maquina, sino que
para ello debe producirse una orden de arranque independiente. Para conocer las excepciones a estas reglas, consulte
ENISO 12100 o las normas C relevantes.

Antes de utilizar el dispositivo es preciso realizar una evaluacion de riesgos en la maquina, por ejemplo, conforme a las
siguientes normas:

» ENISO 13849-1
» ENISO 12100
» IEC 62061

La utilizacion correcta incluye el cumplimiento de los requisitos pertinentes de montaje y funcionamiento, especialmente
conforme a las siguientes normas:

» ENISO 13849-1
» ENISO 14119
» EN 60204-1

Elinterruptor de seguridad debe utilizarse siempre en combinacion con el actuador de EUCHNER previsto para ello. EUCHNER
no puede garantizar un funcionamiento seguro si se utilizan otros actuadores.

Para CEM-AR se aplica lo siguiente: la conexion de varios dispositivos en una cadena de interruptores AR debe efectuarse
Unicamente con dispositivos disefiados para la conexion en serie en una cadena de interruptores de ese tipo. Compruébelo
en el manual de instrucciones del aparato correspondiente.

Pueden utilizarse como maximo 20 interruptores de seguridad en una cadena de interruptores.

@ ijlmportante!

» El usuario es el Unico responsable de la integracion correcta del aparato en un sistema glo-
bal seguro. Para ello, el sistema completo debe validarse, por ejemplo, conforme a la norma
EN ISO 13849-2.

» Deben emplearse Unicamente componentes autorizados de acuerdo con la tabla que figura a con-
tinuacion.
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Tabla 1: Posibilidades de combinacién de los componentes CEM

Actuador
Interruptores de seguridad A-C40-113869 A-C40-158436
113869 158436
CEM-12-... ﬁ{? a w

ﬁ{? Combinacién posible, blogueo para la proteccion de procesos

Explicacion de los

simbolos (]
ﬁ ’ﬂ' Combinacién posible, bloqueo para la proteccion de personas

3. Descripcion de la funcion de seguridad
Los dispositivos de esta serie presentan las siguientes funciones de seguridad:

Supervision de la posicion del resguardo
(dispositivo de enclavamiento segun EN I1SO 14119)

» Funcion de seguridad (véase el capitulo 6.7. Estados de conmutacion en la pagina 9):
- Si el resguardo esta abierto, las salidas de seguridad se desconectan (vigilancia de la posicion de la puerta).

» Parametros de seguridad: categoria, nivel de prestaciones, PFHp (véase el capitulo 11. Datos técnicos en la pagina
28).

4. Responsabilidad y garantia

Se declinara toda responsabilidad y quedara anulada la garantia en caso de que no se observen las condiciones de utiliza-
cién correctas o si no se tienen en cuenta las indicaciones de seguridad, asi como también en caso de no realizarse los
eventuales trabajos de mantenimiento de la forma especificada.
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5. Indicaciones de seguridad generales

Los interruptores de seguridad garantizan la proteccion del personal. El montaje y la manipulacién incorrectos pueden
causar lesiones personales mortales.

Compruebe si el resguardo funciona correctamente sobre todo en los siguientes casos:
» después de cada puesta en marcha;

» cada vez que se sustituya un componente del sistema;

» tras un largo periodo de inactividad;

» después de cualquier fallo.

En cualquier caso, como parte del programa de mantenimiento, debe comprobarse cada cierto tiempo si el resguardo
funciona correctamente.

A ADVERTENCIA

Peligro de muerte por montaje o alteracion (manipulacion) inadecuados. Los componentes de seguridad

cumplen una funcion de proteccion personal.

» Los componentes de seguridad no deben puentearse, desconectarse, retirarse o quedar inope-
rativos de cualquier otra manera. A este respecto, tenga en cuenta sobre todo las medidas para
reducir las posibilidades de puenteo que recoge el apartado 7 de la norma EN ISO 14119:2013.

» El proceso de activacion debe iniciarse siempre a través del actuador especialmente previsto para
ello.

» Aseglrese de que no se produce alteracion alguna mediante actuadores de repuesto (solo para
evaluacion Multicode). Para ello, limite el acceso a los actuadores y, por ejemplo, a las llaves de
desbloqueo.

» EI montaje, la conexion eléctrica y la puesta en marcha deben ser realizados exclusivamente por
personal especializado autorizado con los siguientes conocimientos:

- conocimientos especificos sobre el manejo de componentes de seguridad;

- conocimientos sobre la normativa de compatibilidad electromagnética aplicable;

- conocimientos sobre la normativa vigente sobre seguridad en el trabajo y prevencién de riesgos
laborales.

@ jlmportante!

Antes de la utilizacion, lea el manual de instrucciones y guardelo en un lugar seguro. Asegurese de que
el manual de instrucciones esté siempre disponible durante los trabajos de montaje, puesta en marcha
y mantenimiento. EUCHNER no garantiza la legibilidad del CD transcurrido el periodo de conservacion
requerido. Por este motivo, le sugerimos que guarde una copia impresa del manual de instrucciones,
que puede descargarse de la pagina web www.euchner.com.
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6. Funcionamiento .
Actuador con codificacién

El dispositivo supervisa la posicion de los resguardos moviles. Al aproximar/alejar el actuador de  Por transponder

¢ . : ) : Interruptor d
la zona de reaccion, las salidas de seguridad se activan/desactivan. sequridad CEMAR

Ademas, el dispositivo tiene un electroiman para generar la fuerza de adherencia y de bloqueo |
necesaria. El bloqueo no se vigila (bloqueo para la proteccion de procesos). LW @
0 no (Multicode). {

» Dispositivos con evaluacion Unicode: para que el sistema detecte un actuador, este debe
asignarse al interruptor de seguridad mediante un proceso de configuracién. Con esta asigna- o~ ]

El sistema esta formado por los siguientes componentes: actuador codificado (transponder) e
interruptor.

Dependiendo de la version, el dispositivo memorizara el codigo del actuador completo (Unicode)

©

|

cion inequivoca se consigue una seguridad contra la manipulacion especialmente elevada. Asi
pues, el sistema cuenta con un nivel de codificacion alto.

» Dispositivos con evaluacion Multicode: a diferencia de los sistemas con un codigo identifi-
cador Unico, en los dispositivos Multicode no se pregunta por un cddigo determinado, sino que
simplemente se comprueba si se trata de un modelo de actuador que pueda ser reconocido
por el sistema (codigo identificador Multicode). Por lo tanto, no es necesario comparar con
exactitud el codigo del actuador con el codigo memorizado en el interruptor de seguridad (iden-
tificacion de cédigo Unico). Asi pues, el sistema cuenta con un nivel de codificacién bajo.

Al cerrar el resguardo, el actuador se aproxima al interruptor de seguridad. Al alcanzarse la distancia de activacion se
suministra tension al actuador a través del interruptor y se efectua la transmision de datos.

Si se reconoce una codificacion autorizada y la placa de anclaje, se conectan las salidas de seguridad. El estado del bloqueo
o la deteccion de la placa de anclaje no afectan al comportamiento de desconexion de las salidas de seguridad. Estas no
se desconectan hasta que la senal del transponder del actuador deja de leerse.

Al abrirse el resguardo, se desconectan las salidas de seguridad y las salidas de monitorizacion OT, OL.

En caso de producirse un fallo en el interruptor de seguridad, las salidas de seguridad se desconectan y el LED DIA se
ilumina en rojo. Los posibles errores se detectan como muy tarde en la siguiente orden de conexion de las salidas de
seguridad (por ejemplo, en el arranque).

6.1. Salida de monitorizacion de puerta y deteccion de la placa de anclaje (OT)

El dispositivo cuenta con una salida de monitorizacion de puerta y un sistema de deteccion de la placa de anclaje. La salida
de monitorizacion de puerta se activa en cuanto el actuador esta en la zona de reaccién y el solenoide detecta la placa
de anclaje (estado: resguardo cerrado y no bloqueado). La salida de monitorizacion de puerta permanece activada incluso
con el bloqueo activo.

La salida de monitorizacién de puerta se desconecta cuando el transponder deja de estar en la zona de reaccién o si no
se detecta la placa de anclaje.

6.2. Salida de diagnostico (Ol)

En caso de fallo, la salida de diagndstico se activa (condicién de conexion igual al LED DIA).

6.3. Salida de monitorizacion del bloqueo (OL)

La salida de monitorizacién del dispositivo de bloqueo permanece activada cuando el bloqueo esta activo (fuerza de bloqueo
>400 N). Al activarse el blogueo, el dispositivo comprueba si la fuerza de bloqueo es de al menos 400 N. Sino lo es, la
salida de monitorizacion del bloqueo OL no se activa y el LED LOCK sefaliza que no se ha alcanzado la fuerza de bloqueo
minima. Durante el funcionamiento, la fuerza de blogqueo no se comprueba.

La salida de monitorizacion del bloqueo se desactiva cuando deja de detectarse la placa de anclaje (por ejemplo, la puerta
se ha abierto o el espacio entre el solenoide de blogueo y la placa de anclaje es demasiado grande. Causa posible: suciedad
o desplazamiento).

8 (Traduccion del manual de instrucciones original) 2124745-05-11/19
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6.4. Bloqueo en la version CEM-I2

(Blogueo accionado por conexion de energia y desbloqueado por desconexion de energia)

Para activar el bloqueo: genere tension de control en el IMP.

Para desbloquear el bloqueo: corte la tension de control del IMP.

El bloqueo funciona segln el principio del bloqueo con tension. Al interrumpirse la tensién de control (IMP) o la tensién de
servicio UB, el blogueo queda desbloqueado y el resguardo puede abrirse inmediatamente.

Mientras no haya tension de control, el resguardo podra abrirse.

6.5. Interrupcion automatica de la remanencia

El magnetismo residual (remanencia) del solenoide de bloqueo puede causar perturbaciones, especialmente en el mecanizado
de metales. Cuando esta abierto, la superficie de contacto puede atraer virutas de metal. En consecuencia, la proxima vez
que se cierre quedara un espacio de aire entre el actuador y la cabeza de lectura, el cual limita la fuerza de blogueo. Para
evitar este efecto, el solenoide de bloqueo se desmagnetiza cuando se desactiva el bloqueo. Para ello debe haber tension
de servicio UB de manera permanente.

@ jlmportante!

La desmagnetizacion completa solo se produce si la fuerza de adherencia se ha ajustado a O N. De
lo contrario, tras desactivarse la tension de control IMP, se aplicara la fuerza de adherencia ajustada.

@ AVISO

Si se ajustan O N, los pulsos de prueba ciclicos en el solenoide de bloqueo pueden producir vibraciones
entre el interruptor y el actuador. Por eso, recomendamos ajustar una fuerza de adherencia.

6.6. Fuerza de adherencia regulable

Para conseguir la fuerza de adherencia, se preexcita el solenoide de bloqueo. De esta manera, el interruptor tiene fuerza
de adherencia incluso con el bloqueo inactivo. Para ello debe estar conectada la tension de servicio UB. Asi, por ejemplo,
se evita que el resguardo se active solo.

La fuerza de adherencia puede ajustarse a O N, 30 Ny 50 N por medio de un actuador de configuracion (n.° de pedido
125481; véase el capitulo 9.2. Ajuste de la fuerza de adherencia en la pagina 22).
6.7. Estados de conmutacion

Los estados de conmutacién detallados de los interruptores se muestran en el capitulo 10. Tabla de estados del sistema
en la pagina 26. En ella se describen todas las salidas de seguridad y monitorizacién, asi como los LED indicadores.

Resguardo cerrado y bloqueado | Resguardo cerrado y no bloqueado Resguardo abierto
© © ©
© © ©

I [

Solenoide de blogueo accionado On Off (Irrelevante)
(IMP = On)
Salidas de seguridad FO1Ay FO1B On On1D Off
Salida de monitorizacion del blogueo On Off Off
oL2
Salida de monitorizacion de puerta 'y On On Off

deteccion de la placa de anclaje OT 2)

1) Condicion de conexion para salidas de seguridad: transponder y placa de anclaje del actuador detectados.
2) En caso de dispositivos con salidas de monitorizacion NPN, el estado On corresponde a un nivel de tension de O V, mientras que el estado Off indica un nivel de unos 24 V.
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Manual de instrucciones
Interruptor de seguridad con codificacion por transponder CEM-AR/CEM-AY EU c H N ER

7. Montaje

A ATENCION

Los interruptores de seguridad no deben puentearse (puentear los contactos), desconectarse, retirarse
0 quedar inoperativos de cualquier otra manera.

» Consulte el apartado 7 de la norma EN ISO 14119:2013 para reducir las posibilidades de puenteo
de los dispositivos de enclavamiento.

@ AVISO

Danos en el aparato y fallos de funcionamiento debido a un montaje incorrecto.
» El interruptor de seguridad y el actuador pueden utilizarse como tope. Para ello, respete la ener-
gia de impacto maxima indicada en los datos técnicos.

» Consulte los apartados 5.2 y 5.3 de la norma EN ISO 14119:2013 para la fijacion del interruptor
de seguridad y el actuador.

» Proteja el interruptor de danos y de cuerpos extranos, como virutas, arena, abrasivos, etc.
» Respete los radios de puerta minimos (véase la Figura 2: Ejemplo de montaje en la pagina 10).

» Al abrirse la puerta de proteccién, el actuador debe desplazarse frontalmente desde el interruptor
(véase la Figura 3: Direccion de ataque, holgura central maxima y movimiento méaximo del actua-
dor en la pagina 11).

Figura 1: Orientaciones de montaje con fijacion frontal y lateral

Figura 2: Ejemplo de montaje

10 (Traduccion del manual de instrucciones original) 2124745-05-11/19
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Figura 3: Direccién de ataque, holgura central maxima y movimiento maximo del actuador
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8. Conexion eléctrica

Existen las siguientes posibilidades de conexion:
» funcionamiento independiente (dispositivos AR y AY)
» conexion en serie con cableado en el armario de distribucion (solo dispositivos AR)

A

ADVERTENCIA

En caso de fallo se perdera la funciéon de seguridad como consecuencia de una conexion erronea.

» Para garantizar la seguridad deben evaluarse siempre las dos salidas de seguridad (FO1Ay
FO1B).

» Las salidas de monitorizacion no deben utilizarse como salidas de seguridad.

» Tienda los cables de conexiéon de modo que queden protegidos para evitar el riesgo de cortocir-
cuito.

ATENCION

Danos en el aparato o funcionamiento incorrecto debido a una conexion errénea.

» La alimentacion de tension del sistema electronico de evaluacion y la tension de control del sole-
noide de bloqueo presentan el mismo potencial de masa.

» No utilice sistemas de control con sincronizacion, o bien desactive la sincronizacién del sistema
de control. El dispositivo genera un pulso de prueba propio en las lineas de salida FO1A/FO1B.
Los sistemas de control posconectados deben tolerar estos pulsos de prueba, que pueden tener
una duracion de hasta 1 ms.

Los pulsos de prueba se emiten también con las salidas de seguridad desconectadas.
En funcion de la inercia del dispositivo posconectado (sistema de control, relé, etc.), esto podria
tener como consecuencia unos procesos de conmutacion breves.

» Las entradas de las unidades de evaluacion conectadas deben tener conmutacién positiva, ya
que las dos salidas de los interruptores de seguridad suministran un nivel de +24 V cuando estan
activadas.

» Deben aislarse de la alimentacion principal todas las conexiones eléctricas, ya sea por medio de
transformadores de seguridad segln IEC 61558-2-6 con limitacion de la tensién de salida en caso
de fallos o bien mediante medidas similares de aislamiento (PELV).

» Todas las salidas eléctricas deben disponer de un circuito de proteccion adecuado en caso de
cargas inductivas. En este sentido, las salidas deben estar protegidas con un diodo de indicacion
libre. No deben emplearse elementos antiparasitarios RC.

» Los aparatos que supongan una intensa fuente de interferencias deben separarse localmente de
los circuitos de entrada y salida para poder procesar las sefales. El cableado de los circuitos de
seguridad debe separarse lo méaximo posible de los cables de los circuitos de potencia.

» Para fijar el interruptor, utilice siempre las arandelas dentadas
suministradas para unir la carcasa con la base de forma que con-
duzca la electricidad (véase la figura). ”

4 N% /\ EmC
» La tierra funcional (FE) debe estar conectada.
Importante: la FE no esta unida a la carcasa del dispositivo, sino a la carcasa del conector.
» Para evitar perturbaciones de compatibilidad electromagnética, las condiciones ambientales y
de servicio fisicas del lugar de montaje del aparato deben cumplir los requisitos de la norma
EN 60204-1:2006, apartado 4.4.2 (CEM).

12
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A ATENCION

Tenga en cuenta los posibles campos de perturbaciones en dispositivos como convertidores de fre-
cuencia o calentadores por induccion. Tenga en cuenta las indicaciones sobre CEM en los manuales
del fabricante correspondiente.

@ jimportante!

Si el aparato no muestra senales de funcionamiento tras conectar la tensién de servicio (por ejemplo,
sino parpadea el LED STATE verde), el interruptor de seguridad debe devolverse al fabricante sin abrir.

8.1. Informacion sobre (@

@ jlmportante!

» Para que la utilizacion cumpla con los requisitos <®s, debe emplearse una alimentacion de tension
que tenga la caracteristica “for use in Class 2 circuits”.
Las soluciones alternativas deben cumplir los siguientes requisitos:
Fuente de alimentacion aislada galvanicamente en combinacién con un fusible segin UL248. Se
recomienda que este fusible esté disenado para una corriente maxima de 3,3 A e integrado en la
fuente de tension de 30 V CC.

» Para que la utilizacion cumpla con los requisitos <®s, debe usarse un cable de conexién que apa-
rezca en las listas del UL-Category-Code CYJV/7, con min. 24 AWG, min. 80 °C.

8.2. Seguridad contra averias

» La tension de servicio UB y la tension de control IMP estan protegidas contra inversiones de polaridad.
» Las salidas de seguridad FO1A/FO1B estan protegidas contra cortocircuitos.

» Las conexiones cruzadas entre FO1A y FO1B son detectadas por el interruptor.

» Las conexiones cruzadas pueden prevenirse utilizando cables blindados.

8.3. Proteccion de la alimentacion de tension

La proteccion de la alimentacion de tension debe estar en consonancia con el nimero de interruptores y la intensidad de
la corriente necesaria para las salidas. Se aplican las siguientes reglas:

Consumo de corriente maximo de un interruptor independiente I;,ax

Imax = lug + lro1a + Fo1B + loL + lot + lwp
lus = corriente de servicio del interruptor 80 mA + bloqueo activo 270 mA = 350 mA
lo/lor = corriente de carga de las salidas de monitorizacién (méax. 50 mA por salida)

lFo1a+FO18 = corriente de carga de las salidas de seguridad FO1A + FO1B (150 mA por salida)
livp = consumo de corriente de la entrada de control del solenoide

Consumo de corriente maximo de una cadena de interruptores X l,ax (Solo dispositivos AR)

2 Imax = lFo1a+Fo18 + N X (Iyg + lor + loT + liwp)
n = numero de interruptores conectados
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8.4. Requisitos de los cables de conexion

A ATENCION

Danos en el aparato o funcionamiento incorrecto por cables de conexidn inadecuados.
» Utilice componentes de conexion y cables de conexion de EUCHNER.

» Si se emplean otros componentes de conexidn, se aplicaran los requisitos de la siguiente tabla.
EUCHNER no garantiza la seguridad del funcionamiento en caso de no cumplir las normas perti-
nentes.

Tenga en cuenta los siguientes requisitos que deben reunir los cables de conexion:

Parametro Valor Unidad
Seccion de conductor min.

- con conector M23 (RC18) 0,5 mm?

- con conector M12 0,34

R méx. 60 Q/km
C max. 120 nF/km
L max. 0,65 mH/km
Tipo de cable recomendado

- con conector M23 (RC18) LIFY11Y min. 19 hilos

- con conector M12 LIYY 8 x 0,25 mm?

8.5. Longitudes de cable maximas
La longitud de cable maxima por interruptor es de 50 m. Tenga en cuenta los requisitos indicados en el capitulo 8.4.
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8.6. Asignacion de contactos del interruptor de seguridad CEM-I2-AR-...

8.6.1. Asignacion de contactos del interruptor de seguridad CEM-I2-AR-...-SH-... con conector M23
(RC18)

Esquema de conexiones B

Conector Color de conductor

(visto desde el lado de conexion) PIN Denominacion Funcion del cat_)!e de
conexion 1)
1 IMP Tension de control del solenoide de bloqueo, 24 V CC VT
2 FITA Entrada de habilitacion del canal 1 RD
3 FI1B Entrada de habilitacion del canal 2 GY
4 FO1A Salida de seguridad del canal 1 RD/BU
5 FO1B Salida de seguridad del canal 2 GN
M23 (RC18) 6 uB Tension de servicio 24 V CC BU
con muelle de 7 RST Entrada de reinicio GY/PK
proteccion 8 oT Salida de monitorizacion de puerta GN/WH
9 Ol Salida de diagndstico YE/WH
10 oL Salida de monitorizacién del dispositivo de bloqueo GY/WH
11 No conectado BK
12 FE (debe conectarse para curllljirrrfofsu?gth%?gltos de homologacién CEM) GN/YE
13 No conectado PK
14 No conectado BN/GY
15 No conectado BN/YE
16 No conectado BN/GN
17 No conectado WH
18 - No conectado YE
19 0VUB Tension de servicio O V BN

1) Solo para cable de conexion estandar de EUCHNER.

8.6.2. Asignacion de contactos del interruptor de seguridad CEM-I2-AY-...-SA-... con conector M12

Esquema de conexiones B
Conector

(visto desde el lado de conexion) PIN Danominacion Funcion
M12 1 IMP Tension de control del solenoide de bloqueo, 24 V CC

2 uB Tension de servicio 24 V CC
3 FO1A Salida de seguridad del canal 1 PNP
4 FO1B Salida de seguridad del canal 2 PNP
5 ol Salida de diagnéstico PNP
6 oT Salida de monitorizacion de puerta PNP
7 oL Salida de monitorizacién del bloqueo PNP
8 0vVUuB Tension de servicio 0 V

8.6.3. Asignacion de contactos del interruptor de seguridad CEM-12-AY-...-LZ-SA-... con conector M12,
salidas de monitorizacion NPN

Esquema de conexiones B
Conector

(visto desde el lado de conexion) 20 il ikl AL
M12 1 IMP Tension de control del solenoide de bloqueo, 24 V CC

2 uB Tensidn de servicio 24 V CC
3 FO1A Salida de seguridad del canal 1 PNP
4 FO1B Salida de seguridad del canal 2 PNP
5 RST Entrada de reinicio 24 V CC
6 oT Salida de monitorizacion de puerta NPN
7 oL Salida de monitorizacion del bloqueo NPN
8 0VUuB Tension de servicio 0V
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8.7. Conexion de un unico CEM-AR o un CEM-AY
En caso de utilizar un solo CEM-AR o un CEM-AY, conecte el dispositivo como muestra la Figura 4 o la Figura 5. Las salidas
de monitorizacion pueden conectarse a un sistema de control.

Para CEM-AR se aplica lo siguiente: el interruptor puede restablecerse a través de la entrada RST. Para ello se aplica
durante al menos 3 segundos una tension de 24 V en la entrada RST. Si no se utiliza la entrada RST, debe conectarse a O V.

A ADVERTENCIA
En caso de fallo se perdera la funcién de seguridad como consecuencia de una conexién erronea.
» Para garantizar la seguridad deben evaluarse siempre las dos salidas de seguridad (FO1Ay
FO1B).
@ jlmportante!
» Este ejemplo muestra tan solo un detalle relevante para la conexion del dispositivo. El ejemplo

representado no reproduce ninguna planificacion completa del sistema. El usuario es el Unico res-
ponsable de la integracion segura en el sistema global. Puede consultar ejemplos de aplicacion
detallados en www.euchner.com. Al realizar la busqueda, solo tiene que introducir el nimero de
pedido de su interruptor. Bajo “Descargas” encontrara todos los ejemplos de conexion disponibles

para su dispositivo.

24 V DC
-F1
[] -S2 /’—‘——3
-s1 E-v-j
~ ] TV IMP NC uB RST FI1A FI1B |
Bi1 3 s & & 8 ¢ BN EUCHNER| CE"
))3 g Safety Inputs |
2 T T |
g — | Monitoring Outputs | |
I{_ I> | Door Locking | s |
Monitoring F=400N Diagnostic afety Outputs
[
— @ @ @ @ @ [
/‘lﬁ 12 19 8 10 9 4 5 | 11 13 14 15 16 17
_ SFE 0VUB 9OT 9OL 9Ol 9FOlA 9FOIB 9NC 9NC 9NC NC NC NC
‘ Connected
load
GND N
Figura 4: Ejemplo de conexion para funcionamiento independiente de CEM-AR, modelo con conector M23
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24V DC
—F2[|] —Fl[]
-1 Ew—j
] VIR TNUB .
o

g 1 P [ EUCHNER | CEM

) 3 3 3 !

£ |

. , |

3
2 D ! Monitoring Outputs | |
| | |
Door Locking

! Monitoring F2400N Diagnostic ! Safety Outputs |

|

8 6 7 5 3 4 |

|

8o e &% S S
Connected
load
GND

Figura 5: Ejemplo de conexion para CEM-AY, modelo con conector M12
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8.8. Conexion de varios CEM-AR en una cadena de interruptores

@ ijlmportante!

» Una cadena de interruptores AR debe contener como maximo 20 interruptores de seguridad.

» Este ejemplo muestra tan solo un detalle relevante para la conexion del dispositivo. El ejemplo
representado no reproduce ninguna planificacion completa del sistema. El usuario es el Unico res-
ponsable de la integracion segura en el sistema global. Puede consultar ejemplos de aplicacion
detallados en www.euchner.com. Al realizar la busqueda, solo tiene que introducir el nimero de
pedido de su interruptor. Bajo “Descargas” encontrara todos los ejemplos de conexion disponibles
para su dispositivo.

La conexion en serie del modelo con conector M23 se ejecuta mediante bornes de apoyo en un armario de distribucion.

Las salidas de seguridad estan asignadas de manera fija a las respectivas entradas de seguridad del interruptor que hay a
continuacion. FO1A debe conectarse a FI1A, y FO1B, a FI1B. Si se intercambian las conexiones (por ejemplo, FO1A a FI1B),
el aparato pasa al estado de error.

En las conexiones en serie, utilice siempre la entrada RST. Con esta entrada de reposicion es posible restablecer al mismo
tiempo todos los interruptores de una cadena. Para ello se debe aplicar durante al menos 3 segundos una tension de 24 V
en la entrada RST. Si su aplicacion no requiere el uso de la entrada RST, se recomienda conectarlaa O V.

A este respecto, tenga en cuenta lo siguiente:

» Debe utilizarse una senal comuUn para todos los interruptores de la cadena. Puede tratarse de un conmutador, pero tam-
bién se puede utilizar la salida de un sistema de control. No deben utilizarse pulsadores, ya que el reinicio siempre debe
estar en GND durante el funcionamiento (véase el interruptor S11 en la Figura 6 en la pagina 18).

» El reinicio siempre debe realizarse simultaneamente para todos los interruptores de la cadena.

o a4 L

+24 V DC

g Smc T
o} G G EUCHNER|CEM
|
| Safety Inputs
|
I I
[> | Monitoring Outputs | |
Door Locking
| Monitoring F2400N Diagnostic_| Safety Outputs | I_ |
l—@) |—€) l—@) l—@) l—@) I — I
19 8 10 9 4 5 | uoo13 14 15 16 17 I I
| " &owoter |
| |
4 |
L - ol
g ch T
o G EUCHNER|CEM
Safety Inputs I
|
I I
[> | Monitoring Outputs | |
Door Locking
| Monitoring F2400N Diagnostic | Safety Outputs |
|
|

5

Connected
load

~
L

Figura 6: Ejemplo de conexion para el funcionamiento en una cadena de interruptores CEM-AR
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8.9. Notas acerca del funcionamiento en una cadena de interruptores AR
Para evitar bucles de masa es necesario ejecutar el cableado en forma de estrella (véase la Figura 7).

terminating plug

i
1 ¥ FITAFILB

#1 [CESAR

T TTFO1A/FO1B
'

| YFILA/FILB
#2 [CES-AR

TTFOIAFOIB  #4|  CENM2AR.. #5|  CEMM2AR.
| YFILA/FIIB u
#3 |CESAR

<

FILA/ FOIA/
FI1B FO1B

FO1A/FO1B

e R v
[EERR N —— )

<@™ |mportante: cableado en un tnico ramal
Figura 7: Cableado central de una cadena de interruptores AR en el armario de distribucion

8.9.1. Numero de dispositivos en cadenas de interruptores
En una cadena de interruptores CEM pura pueden conectarse como maximo 20 aparatos en serie. En las cadenas de inte-
rruptores mixtas (por ejemplo, CEM-AR junto con CES-AR), el nimero maximo de dispositivos también es 20.

8.9.2. Restablecimiento en cadenas de interruptores

@ jlmportante!

Para el restablecimiento en cadenas de interruptores AR, utilice la entrada de restablecimiento (RST).
Todos los dispositivos en la cadena deben restablecerse al mismo tiempo. El restablecimiento de
algunos interruptores solamente origina fallos.

8.10. Notas acerca del funcionamiento en una unidad de evaluacion AR
El dispositivo no puede utilizarse en una unidad de evaluacion AR. E
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8.11. Notas acerca del funcionamiento en sistemas de control seguros

Para la conexion a sistemas de control seguros, tenga en cuenta estas directrices:

» Utilice una alimentacion de tension comun para el sistema de control y los interruptores de seguridad conectados.

» Para UB no debe utilizarse alimentacion de tension sincronizada. Acceda a la alimentacion de tension directamente des-
de la fuente de alimentacion. Al conectar el suministro eléctrico a un borne de un sistema de control seguro, esta salida
debe contar con corriente suficiente.

» Para CEM-AR se aplica lo siguiente: las entradas FI1A y FI1B siempre deben conectarse directamente a una fuente
de alimentacion o a las salidas FO1A y FO1B de otro dispositivo AR de EUCHNER (conexion en serie). Las entradas FI1A
y FI1B no pueden tener senales sincronizadas.

» Las salidas de seguridad (FO1A y FO1B) pueden conectarse a las entradas seguras de un sistema de control. Condi-
cion: la entrada debe ser adecuada para senales de seguridad sincronizadas (senales OSSD, como las de rejillas de
luz, por ejemplo). El sistema de control debe tolerar pulsos de prueba en las senales de entrada. Esto normalmente se
parametriza en el sistema de control. Tenga también en cuenta, en su caso, las indicaciones del fabricante del sistema
de control. La duracién de pulso del interruptor de seguridad puede consultarse en el capitulo 11. Datos técnicos en la
pagina 28.

En www.euchner.com, en el apartado Descargas » Aplicaciones » CEM, puede consultar un ejemplo detallado de la conexion

y la parametrizacion del sistema de control de distintos dispositivos. Dado el caso, también se explicaran las particulari-

dades de cada dispositivo.

24V DC
]
~ 1 VP 7/@VNC UB RST TVFIIA S
s 1[5 §8 8 8 BN B EUCHNER | CEV
E 3
E | | Safety Inputs |
g | | [
§ It D | Monitoring Outputs | |
Dool Locking
I Monito:ing F24(;0N Diagnostic I Safety Outputs I
/-1[;: i: i: |
o @ i: |
,é\ 12 19 8 10 9 4 5 | 11 13 14 15 16 17
\JQ:FE \|/0\IuB A OT 80[ A O1 9FOlA 9FOlE Ay NC A NC A NC A NC A NC A NC
r‘l“LﬁT“T""m— o1 I o I T pCoav oM 1
| | | 1 X1 [ [ 1
| | Digital | | I Ipigtat | 1pwr |
| | Output | 4/8 F-DI | | Output | Supply of ]
-_————— == === - - the control
| | [}
| | |
| | |

GND

Figura 8: Ejemplo de conexion a ET200
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8.12. Conexion del accionamiento de bloqueo

Accionamiento monocanal
1 x conmutacion p

Figura 9: Posibilidades de conexion del accionamiento de bloqueo
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9. Puesta en marcha
9.1. Indicadores LED

Para obtener una descripcion exacta de las funciones de las senales, consulte el capitulo 10. Tabla de estados del sistema
en la pagina 26.

LED Color
POWER Verde @
STATE Verde

DIA Rojo
LOCK Amarillo

LED
La fuerza de adherencia puede ajustarse a O N, 30 N (estado de fabrica) y 50 N por medio de un actuador de configura-
@ jimportante!
@ Consejo

(o)
4
E POWER
STATE
g LOCK
9.2. Ajuste de la fuerza de adherencia
cion (n.° de pedido 125481). La fuerza de adherencia es efectiva aunque el bloqueo esté inactivo. Para ello debe estar
conectada la tension de servicio UB.
Antes de ajustarse la fuerza de adherencia debe haber un actuador configurado. De lo contrario, el
dispositivo pasara al estado de error.
Ajuste siempre una fuerza de adherencia para evitar la apertura accidental del resguardo cuando el
bloqueo esté inactivo.

Proceda de la siguiente manera:

1. Tension en UB, sin tension en IMP.

2. Abra el resguardo.

3. Mantenga el actuador de configuracion pegado a la superficie activa.

®» EILED LOCK parpadea para mostrar el ajuste actual. El cddigo de parpadeo de cada nivel se muestra una vez y cam-
bia cada 8 s aproximadamente al siguiente nivel.

Niveles de fuerza de adheren- Codigo de parpadeo del LED
cia LOCK
ON 1x
30N 2X
50N 3x

4. Retire el actuador de configuracion una vez alcanzado el nivel de adherencia deseado.
= El dispositivo ha adoptado la fuerza de adherencia ajustada y se encuentra en el modo de funcionamiento normal.
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9.3. Funcion de configuracion para actuadores (solo con evaluacion Unicode)

Antes de que el sistema constituya una unidad de funcionamiento, el actuador debe asignarse al interruptor de seguridad
mediante una funcién de configuracion.

Durante el proceso de configuracion, las salidas de seguridad estan desconectadas, es decir, el sistema se encuentra en
estado seguro.

El proceso de configuracion se desarrolla de forma automatica. El nimero de procesos de configuracion posibles es ilimitado.

@ Consejo

Antes de la conexion, cierre el resguardo en el que se encuentre el actuador que desee configurar. El
proceso de configuracion comienza inmediatamente tras la conexion. De esta forma, la configuracion
resulta mas sencilla, sobre todo en conexiones en serie y grandes instalaciones.

@ jlmportante!

» El proceso de configuracion unicamente puede llevarse a cabo si el aparato no presenta errores
internos.

» Los dispositivos en estado de fabrica permanecen listos para la configuracion hasta que se ha
configurado correctamente el primer actuador. Los interruptores ya configurados permanecen en
el estado de puesta a punto para la configuracién unos 3 minutos tras cada conexion.

» Si se configura un nuevo actuador, el interruptor de seguridad bloquea el codigo de su predece-
sor. Este no puede volver a memorizarse enseguida con un nuevo proceso de configuracion. Solo
después de haber configurado un tercer codigo se libera el codigo bloqueado del interruptor de
seguridad.

» El interruptor de seguridad solo se puede poner en servicio con el Gltimo actuador configurado.

» Si el interruptor detecta el Gltimo actuador configurado durante la puesta a punto para la configu-
racion, este proceso se interrumpe de inmediato y el interruptor pasa al modo de funcionamiento
normal.

» Si el actuador que desea configurarse se encuentra en la zona de reaccion menos de 30 s, no se
activa y se mantiene guardado el ultimo actuador memorizado.

9.3.1. Configuracion del actuador

1. Puesta a punto para la configuracion:
- Dispositivos en estado de fabrica: listos para cualquier configuracion tras la conexion.
- Interruptor ya configurado: estado de puesta a punto para la configuracién unos 3 minutos tras la conexion.

®» Indicador de puesta a punto para la configuracion, el LED STATE parpadea 3 veces.

N

Durante la puesta a punto para la configuracion, cierre el resguardo.

®» El proceso de configuraciéon automatico comienza (duracién aprox. 30 s).
Durante el proceso de configuracion, el LED STATE parpadea (aprox. 1 Hz).
Silos LED STATE y DIA parpadean de forma alterna, se confirma que el proceso de configuracion ha finalizado correc-
tamente.
Si hay errores de configuracién, se ilumina el LED DIA rojo y el LED State verde muestra un codigo de parpadeo (véa-
se el capitulo 10. Tabla de estados del sistema en la pagina 26).

Desconecte la tension de servicio UB (min. 3 s).
El cédigo del actuador recién configurado se activa en el interruptor de seguridad. E
Conecte la tension de servicio UB.

8 =~ 8

El aparato funciona en modo normal.
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9.3.2. Funcion de configuracion para conexion en serie, sustitucion del aparato y memorizacion (solo dis-
positivos AR)

Se recomienda no configurar los actuadores en la conexion en serie, sino de uno en uno. En principio, la configuracion
en una conexion en serie es igual a la configuracién independiente. Es imprescindible que se lleven a cabo los siguientes
pasos. En caso de cadenas de interruptores mixtas, posiblemente tendran que llevarse a cabo pasos adicionales (p. €j., en
cadenas con CES y CET). Para ello, consulte los manuales de instrucciones del resto de dispositivos en la cadena.

En general, los trabajos en el cableado (p. ej. para sustituir dispositivos) deben realizarse sin tension. Sin embargo, en
ciertas instalaciones es necesario realizar estos trabajos y la configuracién posterior durante el funcionamiento.

Para que esto sea posible, la entrada RST debe conectarse como se muestra en la Figura 6 en la pagina 18.
Proceda de la siguiente manera:
1. Abra el resguardo en el que haya que cambiar el interruptor o actuador.

2. Monte el nuevo interruptor o actuador y preparelo para el proceso de configuracion (véase el capitulo 9.3.1. Configura-
cion del actuador en la pagina 23).

3. Cierre todos los resguardos de la cadena y active el bloqueo.
4. Accione el reinicio durante al menos 3 s (24 V en RST).

= En el interruptor de seguridad con el nuevo actuador, el LED verde parpadea a aprox. 1 Hz y se configura el actuador.
Este procedimiento dura aprox. 30 s. Durante este tiempo, jno realice ninguna desconexion y no accione el reinicio! El
proceso de configuracion finaliza cuando los LED STATE y DIA parpadean de forma alterna.

5. Accione el reinicio durante al menos 3 s (24 V en RST).
®» El sistema se reinicia y, a continuacion, funciona en modo normal.
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9.4. Control de funcionamiento

A ADVERTENCIA

Lesiones mortales por fallos durante la instalacion y el control de funcionamiento.

» Antes de realizar el control de funcionamiento, asegurese de que no haya personas en la zona de
peligro.

» Tenga en cuenta la normativa vigente en materia de prevencion de accidentes.

9.4.1. Comprobacion mecanica del funcionamiento

Para realizar la comprobacion, cierre varias veces el resguardo. Aseglrese de que el actuador y la placa de anclaje se
encuentren en el lugar previsto del interruptor.

9.4.2. Comprobacion eléctrica del funcionamiento

Después de la instalacion y tras producirse cualquier fallo debe realizarse un control completo de la funcion de seguridad
y del bloqueo de proteccion de procesos. Proceda de la siguiente manera:

@ AVISO

Esta comprobacion del funcionamiento debe efectuarse cuando el proceso deba llevarse siempre a
cabo con el bloqueo de proteccion de procesos activo. El procedimiento variara segun el caso de
aplicacion.

1. Conecte la tension de servicio.
®» |La maquina no debe ponerse en marcha automaticamente.

¥

El interruptor de seguridad realiza un autotest. EI LED STATE verde parpadea durante 10 s con una frecuencia de 5 Hz.
A continuacion, el LED STATE verde parpadea a intervalos regulares.

Cierre todos los resguardos. En caso de bloqueo mediante fuerza de solenoide, active el bloqueo.
La maquina no debe ponerse en marcha automaticamente. El resguardo no debe poder abrirse.
El LED STATE verde se enciende de forma permanente.

Habilite el funcionamiento en el sistema de control.

El bloqueo no debe poder desactivarse mientras el funcionamiento esté habilitado.

Desconecte el funcionamiento en el sistema de control y desactive el bloqueo.

El resguardo debe permanecer bloqueado hasta que el proceso finalice.

$§ 8=~ 8 @08 8P

La maquina no debe poder ponerse en marcha mientras el bloqueo esté desactivado.
Repita los pasos 2-4 para cada resguardo.
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10. Tabla de estados del sistema

= 3 © Indicador LED
- 2 = Salida
Ko o S S
2 [T 3 G
8 % |§ |8 %
Modo d g |E |5 |& S
odo de S 5 2 2 2 s
funcionamiento @ & S S - S5 = Estado
(= e Ea | E 2 > 9 «
= e 09 | oE o .2 £
S wm | 9| B9 = 23 s
sf |85 83 s¢ ."_* £ x
§3 |52 55|58 = =g 8
<2 | Oo>|unws | vwa 17} o5 a
Autotest X Off Off Off (?OHi) o (e] Autotest tras power up.
N N . )
Cerrada | On On On —/?\— e} —/?\— Funcionamiento normal, puerta cerrada y blogueada, IMP = On.
NP 6 x | Funcionamiento normal, puerta cerrada y bloqueada, IMP = On.
Cerrada | On Off On —/?\— ¢} inver- | Fuerza de adherencia min. <400 N.
so | Causa posible: suciedad o desplazamiento.
Funcionamiento normal, puerta cerrada y blogueada, IMP = On.
1x NP Salidas de seguridad no conmutadas porque:
Cerrada | Off On On : o —o- - El dispositivo precedente de la cadena de interruptores senaliza
inverso 7N u o - :

. . el estado “Puerta abierta” (solo con conexion en serie).
Funcionamiento - La placa de anclaje del actuador no se ha detectado.
normal 6 x Funcionamiento normal, puerta cerrada y no bloqueada,

Cerrada | On X On inverso e} X IMP = Off.
- Actuador en zona limite ®reajuste la puerta.
| ) }
Cerrada | On Off On _>.<_ o o ﬁ\;ljgc;onoz}?lento normal, puerta cerrada y no blogueada,
| .
Abierta Off Off Off 1x o (¢] Funcionamiento normal, puerta abierta, IMP = Off.
Abierta Off Off Off 1x (@] 1 x | Funcionamiento normal, puerta abierta, IMP = On.
Abierta Off Off Off 3x (e} (e} Dispositivo en estado de puesta a punto para la configuracion.
Proceso de
configuracion Cerrada | Off Off On 1Hz (e} (e} Proceso de configuracion.
(solo Unicode)
X Off X X S 0 e} Confirmacion del éxito del proceso de configuracion.
Error en el servicio de configuracion (solo Unicode)
NP El actuador se ha alejado de la zona de reaccion antes de que
X Off X X 1x —/?\— o finalizara el proceso de configuracion, se ha detectado un actua-
dor defectuoso o se ha intentado ajustar la fuerza de adherencia
en un interruptor no configurado.
Error de entrada, solo en dispositivos AR
N (por ejemplo, ausencia de pulsos de prueba, estado de con-
X o O o 2x /?\ © mutacion ilégico del dispositivo precedente de la cadena de
interruptores).
N Error de lectura
Indicacion de X Off Off off 3x /?\ o (por ejemplo, actuador defectuoso).
errores NP Error de salida
X Off Off Off 4x —/?\— o (por ejemplo, conexion cruzada, pérdida de la capacidad de
conmutacion).
|
X Off X X 5x —>?<— o Actuador blogueado detectado.
N/ )
X Off Off Off o —/?\— X Error interno.
NP Error externo
X X Off Off [e] —/?\— 2 x |- Temperatura demasiado alta
- UB demasiado baja
(e} EILED no se enciende.
|
—>?<— LED encendido.
. 10Hz (8 s) EI'LED parpadea durante 8 segundos con una frecuencia de
Explicacion de los 10 Hz.
simbolos .
EI LED parpadea tres veces y luego repite el parpadeo.
0 S Los LED parpadean de forma alterna.
X Cualquier estado.
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Una vez subsanada la causa, los errores pueden restablecerse por lo general abriendo y cerrando el resguardo. Si el error
persistiera, utilice la funcion de reinicio o interrumpa brevemente la alimentacion de tension. Si no ha podido restablecerse
el error después de reiniciar el equipo, pongase en contacto con el fabricante.

@ ijlmportante!

Sino encuentra en la tabla de estados del sistema el estado indicado por el aparato, es probable que
exista un error interno. En tal caso, pdngase en contacto con el fabricante.
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11. Datos técnicos

@ AVISO

Si el producto se suministra con una ficha de datos, se aplicaran los datos de la ficha.

11.1.

Datos técnicos del interruptor de seguridad CEM-I12-...

Parametro Valor Unidad
Min. Tip. Max.

Valores mecanicos y entorno

Material
- Carcasa del interruptor/alojamiento del solenoide Aluminio con recubrimiento de polvo
- Superficie activa de la cabeza de lectura Plastico (PBT)
- Superficie activa del solenoide Acero niquelado
Temperatura ambiental con UB = 24 V -20 - +55 °C
Grado de proteccion IP65/IP67 (atornillado con el correspondiente conector hembra)
Clase de proteccién segin EN IEC 61558 Il
Grado de contaminacion 3
Posicién de montaje Cualquiera
Peso Aprox. 0,64 kg
Energia de impacto
- Montaje frontal 1 J
- Montaje lateral 1
Valores de conexion eléctricos
Tension de servicio UB (protegida contra inversion de la
polaridad, regulada, ondulacign residual < 5%) 24 = 15% (PELY) vee
Fusibles externos (tension de servicio UB), por interruptor 1 A
Consumo de corriente lyg (salidas de monitorizacion sin
carga) A
- Blogueo inactivo 80 m
- Blogueo activo 350
Tipo de conexién (segln el modelo) Conector M23, 19 polos, conector M12, 8 polos,
Tension de aislamiento de referencia Uj - 30 v
Resistencia a la sobretension Uimp - 0,5 kV
Resistencia a la vibracion Segln EN 60947-5-3
Requisitos de proteccién CEM Segln EN 60947-5-3
Corriente de cortocircuito condicionada 100 A
Demora de operatividad 12 - S
Periodo de riesgo dispositivo independiente - 260 ms
Demora del periodo de riesgo por aparato 5 ms
Tiempo de conexién
- Para salidas de seguridad 0,7 2,5 s
- Para salida de monitorizacion OT 0,7 2,5
- Para salida de monitorizacion OL (bloqueo activo) 2 -
Tiempo de discrepancia - 10 ms
Duracion del pulso de prueba 1 ms
Banda de frecuencia 120...130 kHz
Distancia de desactivacion de seguridad S,, 18 mm

Salidas de seguridad FO1A/FO1B

Tipo de salidas Salidas de semiconductor, conmutacion p, proteccion contra cortocircuitos
- Tension de salida UFOIA/UF()lB 1)

HIGH  Uroi1a/Uro1s UB-1,5 - UuB VCC

LOW  Uro1nUro18 1
Corriente de activacion por salida de seguridad 1 - 150 mA
Categoria de uso segin EN 60947-5-2 CC-1324V 150 mA

Atencion: las salidas deben protegerse con un diodo de indicacién libre en caso de cargas
inductivas.

Frecuencia de conmutacion 0,5 Hz
Ciclo de trabajo (ED) 100 %
CEM-I2-AR-.../CEM-12-AY-... Salidas de monitorizacion OT, Ol y OL, con conmutacion p
Tipo de salidas Salidas de semiconductor, conmutacién p, proteccién contra cortocircuitos
Tension de salida 0,8 x UB - UB VCC
Carga méxima por salida - - 50 mA
Solo CEM-I2-AY-.-...-LZ-... Salidas de monitorizacion OT y OL, con conmutacion n
Tipo de salidas Salidas de semiconductor, conmutacién n, proteccion contra cortocircuitos
Tension de salida 0 - 0,7 VDG
Voltaje de conmutacion 21 24 27
Carga méxima por salida - - 20 mA
Solenoide
Fuerza de blogueo en direccion axial | 600 2 |- N
Fuerza de adherencia ajustable 0, 30, 50 N
Holgura central del solenoide + 5 (en todas las direcciones) mm
Consumo de corriente de la entrada de control e Min. 20 mA
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Parametro Valor Unidad
Min. Tip. Max.

Valores de fiabilidad segin EN ISO 13849-1 Supervision de la posicion del resguardo

Categoria 4

Nivel de prestaciones (PL) e

PFHp 4,5 % 109N

Tiempo de servicio 20 Afos

1) Valores para una corriente de activacion de 50 mA independientemente de la longitud del cable.
2) Al activarse el blogueo, el dispositivo comprueba si la fuerza de bloqueo es de al menos 400 N. Sino lo es, el LED LOCK lo indica.

11.1.1. Tiempos tipicos del sistema
Los valores exactos pueden consultarse en los datos técnicos.

Demora de operatividad: tras la conexion, el aparato realiza un autotest. El sistema no estara operativo hasta que haya
transcurrido este tiempo.

Tiempo de conexion de las salidas de seguridad: el tiempo de reaccion maximo t,, es el tiempo desde el momento
en que el resguardo esta cerrado hasta que se activan las salidas de seguridad.

Control de sincronizacion de las entradas de seguridad FILA/FI1B (solo para dispositivos AR): si las entradas de
seguridad tienen un estado de conmutacion diferente durante mas de un tiempo determinado, las salidas de seguridad
(FO1Ay FO1B) se desconectan. El dispositivo pasa al estado de error.

Periodo de riesgo segin EN 60947-5-3: si un actuador sale de la zona de reaccion, las salidas de seguridad (FO1A 'y
FO1B) se desconectan como maximo después del periodo de riesgo.

Si se conectan varios aparatos en serie, el periodo de riesgo de la cadena de dispositivos aumenta con cada nuevo aparato.
Para el calculo, utilice la siguiente formula:

t=t e+ (nxt)

t, = periodo de riesgo total

t, e= periodo de riesgo de un dispositivo independiente (véanse los datos técnicos)
t, = demora del periodo de riesgo por aparato

n = numero de nuevos aparatos (nimero total -1)

Tiempo de discrepancia: las salidas de seguridad (FO1A y FO1B) se conmutan con un ligero desfase. Como muy tarde,
tras el tiempo de discrepancia, tendran el mismo estado de senal.

Pulsos de prueba en las salidas de seguridad: el dispositivo genera pulsos de prueba propios en las salidas de segu-
ridad (FO1A y FO1B). Cualquier sistema de control conectado detrés debe tolerar estos pulsos de prueba.

Esto normalmente se parametriza en los sistemas de control. Si su sistema de control no se puede parametrizar o precisa
de pulsos de prueba mas cortos, pdngase en contacto con nuestro servicio de soporte técnico.

Los pulsos de prueba se emiten también con las salidas de seguridad desconectadas.
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11.2. Plano de dimensiones del interruptor de seguridad CEM-I12-...
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11.3. Zona de reaccion del interruptor de seguridad CEM-12-...

Distancia de desactivacién

Distancia de activacion s [mm]

109 8 7 65 432 101 2 3 456 7 8 9 10
Holgura central m [mm]
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11.4. Datos técnicos del actuador A-C40-113869, ajustable longitudinalmente

Parametro Valor Unidad
Min. Tip. \ Méx.

Material

- Carcasa Aluminio

- Superficie activa del actuador Plastico (PBT)

- Placa de anclaje Acero niquelado

Peso 0,24 kg

Angulo de compensacion + 4°

Temperatura ambiental -25 +55 °C

Grado de proteccion P67

Vida de servicio mecanica 1x106

Posicion de montaje Superficie activa opuesta a la cabeza de lectura

Alimentacion de tension Inductiva a través de la cabeza de lectura

11.4.1. Plano de dimensiones del actuador A-C40-113869, ajustable longitudinalmente

Placa de anclaje

4

AA

a1

6,5

q

110,6

33,2

62

Superficie activa del
transponder

@ Consejo

El actuador se suministra con un tornillo de seguridad.
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11.5. Datos técnicos del actuador A-C40-158436, ajustable axialmente

Parametro Valor Unidad
Min. \ Tip. \ Méx.

Material

- Carcasa Aluminio

- Superficie activa del actuador Plastico (PBT)

- Placa de anclaje Acero niquelado

Peso 0,2 kg

Angulo de compensacion + 4°

Temperatura ambiental -25 - +55 °C

Grado de proteccion IP65/IP67

Vida de servicio mecanica 1x106

Posicion de montaje Superficie activa opuesta a la cabeza de lectura

Alimentacion de tension Inductiva a través de la cabeza de lectura

11.5.1. Plano de dimensiones del actuador A-C40-158436, ajustable axialmente

26,6 Placa de anclaje

97,6

56

31,5

(P)54

Superficie activa del
transponder

@ Consejo

El actuador se suministra con un tornillo de seguridad.
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12. Informacion de pedido y accesorios

@ Consejo

Puede consultar los accesorios adecuados, como cables o material de montaje, en www.euchner.com.
Al realizar la busqueda, indique el nimero de pedido de su articulo y abra la vista de articulos. Bajo
“Accesorios” encontrara los accesorios que pueden combinarse con su articulo.

13. Controles y mantenimiento

A ADVERTENCIA

Peligro de lesiones graves por pérdida de la funcion de seguridad.

» En caso de danos o de desgaste, el interruptor debe sustituirse entero junto con el actuador. No
esta permitido el cambio de piezas sueltas o de mddulos.

» A intervalos regulares y tras cada error, compruebe el buen funcionamiento del dispositivo. Para
conocer los intervalos posibles, consulte la norma EN ISO 14119:2013, apartado 8.2.

Para garantizar un funcionamiento correcto y duradero es preciso realizar los siguientes controles periodicos:

» comprobacion de la funcion de conmutacion (véase el capitulo 9.4. Control de funcionamiento en la pagina 25);
» comprobacién de todas las funciones adicionales (por ejemplo, desbloqueo antipanico, pieza de blogueo, etc.);
» comprobacion de la fijacion correcta de los dispositivos y conexiones;

» comprobacion de posible suciedad.

No se requieren trabajos de mantenimiento. Las reparaciones del dispositivo deben ser llevadas a cabo unicamente por el
fabricante.

@ AVISO

El ano de fabricacion figura en la esquina inferior derecha de la placa de caracteristicas. También
encontrara en el aparato el nimero de version actual con el formato (V X.X.X).

14. Asistencia
En caso de requerir asistencia técnica, dirijase a:

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraBe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen (Alemania)
Teléfono de asistencia:

+49 711 7597-5600

Correo electronico:
support@euchner.de

Pagina web:

www.euchner.com
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15. Declaracion de conformidad

(€ EUCHNER

More than safety.

EU-Konformitétserkldrung OriginalDE &
EU declaration of conformity Translation EN &
Déclaration UE de conformité Traduction FR 5
Dichiarazione di conformita UE Traduzione IT gt
Declaracién UE de conformidad Traduccién ES &C.;

o~

Die nachfolgend aufgefiihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend):
The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les directives suivantes (si valable)

| prodotti softo elencati sono conformi alle direttive sotto riportate (dove applicabili):

Los productos listados a continuacion son conforme a los requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables):

I: Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Machinery directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE
Direttiva Macchine 2006/42/CE
Directiva de méaquinas 2006/42/CE

1: Funkaniagen-Richtlinie (RTTE / RED) 2014/53/EU
Radio equipment directive 2014/53/EU
Directive équipement radioélectrique 2014/53/UE
Direttiva apparecchiatura radio 2014/53/UE
Directiva equipo radioeléctrico 2014/53/UE

Iit: RoHS Richtlinie 2011/65/EU
RoHS directive 2011/65/EU
Directive de RoHS 2011/65/UE
Direttiva RoHS 2011/68/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtiinie 2014/35/EU und EMV Richtlinie 2014/30/EU werden gemdaf Artikel 3.1 der Funkanlagen-
Richtiinie eingehalten.

The safety objectives of the Low-voitage directive 2014/35/EU and EMC Directive 2014/30/EU comply with article 3.1 of the Radio equipment
directive.

Les objectifs de sécurité de la Directive basse tension 2014/35/UE et Directive de CEM 2014/30/EU sont conformes & I'article 3.1 de la
Directive équipement radioélectrique.

Gli obiettivi di sicurezza della Direttiva bassa tensione 2014/35/UE e Direttiva CEM 2014/30/UE sono conformi a quanto riportato nell articolo
3.1 della Direttiva apparecchiatura radio.

Los objetivos de seguridad de la Directiva de bajo voltaje 2014/35/UUE y Directiva CEM 2014/30/UE cumplen con el articulo 3.1 de la Directiva
equipo radioeléctrico.

Folgende Normen sind angewandt: a: EN 60947-5-3:2013 f: EN 50581:2012 (RoHS)

Following standards are used: b: ENISO 14119:2013 [o EN 50364:2010

Les normes suivantes sont appliquées: [ EN 1SO 13849-1:2015 h: EN 300 330 V2.1.1

Vengono applicate le seguenti norme: d: EN 62026-2:2013 (ASi)

Se utilizan los siguientes estandares: e: EN 60947-5-5:1997/A1:2005/A11:2013

Bezeichnung der Bauteile Type Richtlinie Normen Zertifikats-Nr.

Description of components Type Directives Standards No. of certificate

Description des composants Type Directive Normes Numéro du certificat

Descrizione dei componenti Tipo Direttiva Norme Numero del certificato

Descripcion de componentes Typo Directivas Estandares Nuamero del certificado

Sicherheitsschalter CTP-... 11, i a,b,cfgh UQs 123565,

Safety Switches ET 18080 *

Interrupteurs de sécurité CTP-.AS... 1AL a,b,cdfgh UQS 125542

Finecorsa di sicurezza

Interruptores de seguridad CTP-LBI... 1,0, m a,bcf,g.h UQs 127798
CEM-12-...-C40... LIl il a,bcfgh UQS 124482

Sicherheitsschalter mit Not-Halt-Einrichtungen

Safety Switches with Emergency-Stop facilities

inferrupteurs de sécurité avec appareillage arrét d'urgence CTP- L ab,cefg h UQsS 123565

Finecorsa di sicurezza con dispositivi di arresto di emergenza T T

Inferruptores de seguridad con dispositivos de parada

de emergencia

Betétiger

Actuator A-C-... 115, 0 a,b,cfgh LEJ.??SBZB%SFS

Actionneur

Kzonatore A CA0-... } 11, i a.b,c,f.g.h UQS 124482
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€ EUCHNER

More than safety.

0340

DGUV Test

Priif- und Zertifizierungsstelle Elektrotechnik
Fachbereich ETEM
Gustav-Heinemann-Ufer 130

* Benannte Stelle
Notified Body
Organisme notifié
Sede indicata

Entidad citada 50968 Kaln
Genehmigung der umfassenden Qualititssicherung (UQS) durch die benannte Stelle 0035 TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Approval of the full quality assurance system by the notified body 0035 Alboinstr. 56
Approbation du systéme d'assurance qualité complet par I'organisme notifié 0035 12103 Berlin
Approvazione del sistema di garanzia di qualita totale da parte dell'organismo notificato 0035 Germany
Aprobacibn del sistema de aseguramiento de calidad total por parte def organismo 0035 notificado
Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller: EUCHNER GmbH + Co. KG
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer: Kohlhammerstralle 16
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant: 70771 Leinfelden-Echterdingen

La presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la responsabilita esclusiva del fabbricante: ~ Germany
La presente declaracion de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante:

é Wl ra

Leinfelden, Marz 2019 i.A. Dipl.-Ing. Richard Holz i.A. Dipl.-Ing. (FH) Duc Binh Nguyen
Leiter Elektronik-Entwickiung Dokumentationsbevolimachtigter
EUCHNER GmbH + Co. KG Manager Electronic Development Documentation manager
KohlhammerstraRe 16 Responsable Développement Electronique Responsable documentation
70771 Leinfelden-Echterdingen Direttore Sviluppo Elettronica Responsabilita della documentazione
Germany D irector de desarrollo electrénico Agente documenta
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