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EUCHNER

1. Zu diesem Dokument

1.1. Giiltigkeit

Diese Betriebsanleitung gilt fiir alle CEM-AR... und CEM-AY... ab Version V1.0.0. Diese Betriebsanleitung bildet zusammen
mit dem Dokument ,Sicherheitsinformation und Wartung” sowie einem ggf. beiliegenden Datenblatt die vollstandige Benut-
zerinformation fiir lhr Gerat.

1.2. Zielgruppe

Konstrukteure und Anlagenplaner fiir Sicherheitseinrichtungen an Maschinen, sowie Inbetriebnahme- und Servicefachkrafte,
die Uiber spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen verfiigen.

1.3. Zeichenerklarung
Zeichen/Darstellung | Bedeutung
m Dokument in gedruckter Form
@ Dokument steht unter www.euchner.de zum Download bereit
@ Dokument auf CD
A Sicherheitshinweise
Gefahr von Tod oder schweren Verletzungen
GEFAHR Warnung vor moglichen Verletzungen
WARNUNG Vorsicht leichte Verletzungen moglich
VORSICHT
@ Hinweis auf mogliche Gerateschaden
HINWEIS Wichtige Information
Wichtig!
Tipp Tipp/niitzliche Informationen
1.4. Erganzende Dokumente
Die Gesamtdokumentation fiir dieses Gerat besteht aus folgenden Dokumenten:
Dokumenttitel Inhalt
(Dokumentnummer)

Sicherheitsinformation und
Wartung CEM
(2126019)

Betriebsanleitung
(2124745)

ggf. beiliegendes Daten-

blatt

Grundlegende Informationen zur sicheren Inbetriebnahme und Wartung

(dieses Dokument)

B@ B

Artikelspezifische Information zu Abweichungen oder Erganzungen

Wichtig!

Lesen Sie immer alle Dokumente durch, um einen vollstandigen Uberblick fiir die sichere Instal-
lation, Inbetriebnahme und Bedienung des Gerats zu bekommen. Die Dokumente kénnen unter
www.euchner.de heruntergeladen werden. Geben Sie hierzu die Dok. Nr. in die Suche ein.
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2. BestimmungsgemaBer Gebrauch

Sicherheitsschalter der Baureihe CEM-2-... sind Verriegelungseinrichtungen mit Zuhaltung fiir den Prozessschutz (Bauart 4)
ohne Uberwachung der Zuhaltung. Gerate mit Unicode-Auswertung besitzen eine hohe Codierungsstufe, Gerate mit Multicode-
Auswertung besitzen eine geringe Codierungsstufe.

In Verbindung mit einer beweglichen trennenden Schutzeinrichtung und der Maschinensteuerung verhindert dieses Sicher-
heitsbauteil, dass gefahrliche Maschinenfunktionen ausgefiihrt werden, solange die Schutzeinrichtung geoffnet ist. Wenn die
Schutzeinrichtung wahrend der gefahrlichen Maschinenfunktion gedffnet wird, wird ein Stoppbefehl ausgelost.

Das bedeutet:

» Einschaltbefehle, die eine gefahrliche Maschinenfunktion hervorrufen, diirfen erst dann wirksam werden, wenn die
Schutzeinrichtung geschlossen ist.

» Das Offnen der Schutzeinrichtung I6st einen Stoppbefehl aus.

» Das SchlieBen einer Schutzeinrichtung darf kein selbststandiges Anlaufen einer gefahrlichen Maschinenfunktion hervorru-
fen. Hierzu muss ein separater Startbefehl erfolgen. Ausnahmen hierzu siehe EN ISO 12100 oder relevante C-Normen.

Vor dem Einsatz des Gerats ist eine Risikobeurteilung an der Maschine durchzufiihren z. B. nach folgenden Normen:
» ENISO 13849-1

» ENISO 12100

» IEC 62061

Zum bestimmungsgemaBen Gebrauch gehort das Einhalten der einschlagigen Anforderungen fiir den Einbau und Betrieb,
insbesondere nach folgenden Normen:

» ENISO 13849-1
» ENISO 14119
» EN 60204-1

Der Sicherheitsschalter darf nur in Verbindung mit dem dafiir vorgesehenen Betatiger von EUCHNER betrieben werden. Bei
Verwendung von anderen Betatigern tibernimmt EUCHNER keine Gewahrleistung fir die sichere Funktion.

Fiir CEM-AR gilt: Die Verschaltung mehrerer Gerate in einer AR-Schalterkette darf nur mit Geraten erfolgen, die fiir die
Reihenschaltung in einer AR-Schalterkette vorgesehen sind. Priifen Sie dies in der Anleitung des entsprechenden Gerats.

Es dirfen maximal 20 Sicherheitsschalter in einer Schalterkette betrieben werden.

@ Wichtig!

» Der Anwender tragt die Verantwortung fiir die korrekte Einbindung des Gerats in ein sicheres Ge-
samtsystem. Dazu muss das Gesamtsystem z. B. nach EN ISO 13849-2 validiert werden.
» Es dirfen nur Komponenten verwendet werden, die nach der untenstehenden Tabelle zulassig sind.

Tabelle 1:  Kombinationsmoglichkeiten von CEM-Komponenten

Betatiger
Sicherheitsschalter A-C40-113869 A-C40-158436
113869 158436
CEM-I2-... a (S’ f w
ombination méglich, Zuhaltung fir den Prozessschutz
a Kombinati lich, Zuhal fiir den P h
Zeichenerklarung .
a ’ﬂ' Kombination moglich, Zuhaltung fiir den Personenschutz
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3. Beschreibung der Sicherheitsfunktion
Gerate dieser Baureihe verfligen (iber folgende Sicherheitsfunktionen:

Uberwachen der Stellung der Schutzeinrichtung
(Verriegelungseinrichtung nach EN 1SO 14119)

» Sicherheitsfunktion (siehe Kapitel 6.7. Schaltzustande auf Seite 8): i
- Bei gedffneter Schutzeinrichtung sind die Sicherheitsausgange ausgeschaltet (Uberwachung der Tiirstellung).

» Sicherheitskennwerte: Kategorie , Performance Level , PFHp (siehe Kapitel 11. Technische Daten auf Seite 27).

4. Haftungsausschluss und Gewahrleistung

Wenn die 0. g. Bedingungen fiir den bestimmungsgemaBen Gebrauch nicht eingehalten werden oder wenn die Sicherheits-
hinweise nicht befolgt werden oder wenn etwaige Wartungsarbeiten nicht wie gefordert durchgefiihrt werden, fiihrt dies zu
einem Haftungsausschluss und dem Verlust der Gewahrleistung.

5. Allgemeine Sicherheitshinweise

Sicherheitsschalter erfiillen Personenschutzfunktionen. UnsachgeméaBer Einbau oder Manipulationen konnen zu todlichen
Verletzungen von Personen flihren.

Prifen Sie die sichere Funktion der Schutzeinrichtung insbesondere
» nach jeder Inbetriebnahme

» nach jedem Austausch einer Systemkomponente

» nach langerer Stillstandszeit

» nach jedem Fehler

Unabhangig davon sollte die sichere Funktion der Schutzeinrichtung in geeigneten Zeitabstanden als Teil des Wartungspro-
gramms (berpriift werden.

A WARNUNG

Lebensgefahr durch unsachgeméaBer Einbau oder Umgehen (Manipulationen). Sicherheitsbauteile

erfillen eine Personenschutzfunktion.

» Sicherheitsbauteile dirfen nicht Gberbriickt, weggedreht, entfernt oder auf andere Weise unwirk-
sam gemacht werden. Beachten Sie hierzu insbesondere die MaBnahmen zur Verringerung der
Umgehungsmoglichkeiten nach EN ISO 14119:2013, Abschn. 7.

» Der Schaltvorgang darf nur durch speziell dafiir vorgesehene Betatiger ausgeldst werden.

» Stellen Sie sicher, dass kein Umgehen durch Ersatzbetatiger stattfindet (nur bei Multicode-Auswer-
tung). Beschranken Sie hierzu den Zugang zu Betatigern und z. B. Schliisseln fir Entriegelungen.

» Montage, elektrischer Anschluss und Inbetriebnahme ausschlieBlich durch autorisiertes Fachperso-
nal mit folgenden Kenntnissen:

- spezielle Kenntnisse im Umgang mit Sicherheitsbauteilen
- Kenntnis der geltenden EMV-Vorschriften
- Kenntnis der geltenden Vorschriften zur Arbeitssicherheit und Unfallverhiitung.

@ Wichtig!

Lesen Sie vor Gebrauch die Betriebsanleitung und bewahren Sie diese sorgfaltig auf. Stellen Sie
sicher, dass die Betriebsanleitung bei Montage, Inbetriebnahme und Wartungsarbeiten jederzeit
zur Verfiigung steht. Fiir die Lesbarkeit der CD (iber den geforderten Aufbewahrungszeitraum kann
EUCHNER keine Gewahrleistung tibernehmen. Archivieren Sie daher zuséatzlich ein gedrucktes Exemplar
der Betriebsanleitung. Die Betriebsanleitung kdnnen Sie unter www.euchner.de herunterladen.
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6. Funktion .
transpondercodierter

Das Gerét iiberwacht die Stellung von beweglichen trennenden Schutzeinrichtungen. Beim Heranfiihren/  Betatiger
Entfernen des Betatigers aus dem Ansprechbereich werden die Sicherheitsausgange ein-/ausgeschaltet.

Sicherheitsschalter
CEM-AR

Zusatzlich besitzt das Geréat einen Elektromagnet zum Erzeugen der Haftkraft und der Zuhaltekraft.
Die Zuhaltung wird nicht Gberwacht (Zuhaltung fiir den Prozessschutz). LW[ @
» Gerate mit Unicode-Auswertung: Damit ein Betatiger vom System erkannt wird, muss er {

dem Sicherheitsschalter durch einen Lernvorgang zugeordnet werden. Durch diese eindeutige —

Zuordnung wird eine besonders hohe Manipulationssicherheit erreicht. Das System hat damit o~ ]

Das System besteht aus folgenden Komponenten: codierter Betatiger (Transponder) und Schalter.

Ob der komplette Betatigercode vom Gerat gelernt wird (Unicode) oder nicht (Multicode) hangt von
der jeweiligen Ausfihrung ab.

©

eine hohe Codierungsstufe.

» Gerate mit Multicode-Auswertung: Im Gegensatz zu Systemen mit Unikaterkennung wird bei
Multicodegeraten nicht ein bestimmter Code abgefragt, sondern es wird lediglich gepriift, ob
es sich um einen Betatigertyp handelt, der vom System erkannt werden kann (Multicodeerken-
nung). Der exakte Vergleich des Betatigercodes mit dem gelernten Code im Sicherheitsschalter
(Unikaterkennung) entfallt. Das System hat eine geringe Codierungsstufe.

Beim SchlieBen der Schutzeinrichtung wird der Betatiger an den Sicherheitsschalter herangefiihrt. Beim Erreichen des
Einschaltabstandes erfolgt (iber den Schalter die Spannungsversorgung zum Betatiger und die Datenlibertragung erfolgt.

Wird eine zulassige Codierung und die Ankerplatte erkannt, werden die Sicherheitsausgange eingeschaltet. Der Zustand der
Zuhaltung oder die Erkennung der Ankerplatte haben keine Auswirkung auf das Ausschaltverhalten der Sicherheitsausgange.
Die Sicherheitsausgange schalten erst aus, wenn das Transpondersignal des Betatigers nicht mehr gelesen wird.

Beim Offnen der Schutzeinrichtung werden die Sicherheitsausgénge und die Meldeausgange OT, OL ausgeschaltet.

Bei einem Fehler im Sicherheitsschalter werden die Sicherheitsausgange abgeschaltet und die LED DIA leuchtet rot. Auftretende
Fehler werden spatestens bei der nachsten Anforderung die Sicherheitsausgange einzuschalten (z. B. beim Start) erkannt.

6.1. Tiirmeldeausgang und Ankerplattenerkennung (OT)

Das Gerat verfligt (iber einen Tiirmeldeausgang und eine Ankerplattenerkennung. Der Tirmeldeausgang wird eingeschaltet,
sobald der Betatiger im Ansprechbereich ist und die Ankerplatte vom Magnet erkannt wird (Zustand: Schutzeinrichtung
geschlossen und nicht zugehalten). Der Tirmeldeausgang bleibt auch bei aktiver Zuhaltung eingeschaltet.

Der Tirmeldeausgang wird ausgeschaltet, wenn der Transponder nicht mehr im Ansprechbereich ist oder die Ankerplatte
nicht mehr erkannt wird.

6.2. Diagnoseausgang (Ol)
Der Diagnoseausgang ist im Fehlerfall eingeschaltet (Einschaltbedingung wie bei LED DIA).

6.3. Meldeausgang Zuhaltung (OL)

Der Meldeausgang Zuhaltung ist bei aktiver Zuhaltung (Zuhaltekraft >400 N) eingeschaltet. Beim Aktivieren der Zuhaltung
uberpriift das Gerat, ob die Zuhaltekraft mindestens 400 N betragt. Ist das nicht der Fall wird der Meldeausgang Zuhaltung OL
nicht eingeschaltet und die LED LOCK signalisiert, dass die minimale Zuhaltekraft nicht erreicht wurde. Im laufenden Betrieb
wird die Zuhaltekraft nicht gepriift.

Der Meldeausgang Zuhaltung wird ausgeschaltet, wenn die Ankerplatte nicht mehr erkannt wird (z. B: Tiir wurde aufgerissen, E
Luftspalt zwischen Zuhaltemagnet und Ankerplatte zu groB. Mogliche Ursache: Verschmutzung oder Versatz).

2124745-05-11/19 (Originalbetriebsanleitung) 7
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6.4. Zuhaltung bei Ausfiihrung CEM-I2
(Zuhaltung durch Energie EIN betatigt und durch Energie AUS entsperrt)

Zuhaltung aktivieren: Steuerspannung an IMP anlegen.

Zuhaltung entsperren: Steuerspannung von IMP trennen.

Die Zuhaltung arbeitet nach dem Arbeitsstromprinzip. Bei Unterbrechung der Steuerspannung (IMP) oder der Betriebsspan-
nung UB wird die Zuhaltung entsperrt und die Schutzeinrichtung kann unmittelbar geoffnet werden!

Solange keine Steuerspannung anliegt, lasst sich die Schutzeinrichtung 6ffnen.

6.5. Automatischer Abbau der Remanenz

Insbesondere bei der Metallverarbeitung kann der Restmagnetismus (Remanenz) des Zuhaltemagnets storend sein. Im
geoffneten Zustand konnten Metallspane von der Kontaktflache angezogen werden. Beim nachsten SchlieBen bleibt dann
ein Luftspalt zwischen Betéatiger und Lesekopf, der die Zuhaltekraft einschrankt. Um diesen Effekt zu vermeiden, wird der
Zuhaltemagnet beim Deaktivieren der Zuhaltung entmagnetisiert. Hierzu muss die Betriebsspannung UB permanent anliegen.

@ Wichtig!

Die vollstandige Entmagnetisierung erfolgt nur wenn die Haftkraft auf O N eingestellt wurde. Andernfalls
wirkt nach Abschalten der Steuerspannung IMP die eingestellte Haftkraft.

@ HINWEIS

Bei der Einstellung O N kann es durch zyklische Testpulse im Zuhaltemagneten zu Vibrationen zwischen
Schalter und Betatiger kommen. Es wird daher empfohlen eine Haftkraft einzustellen.

6.6. Einstellbare Haftkraft

Zum Erreichen der Haftkraft wird der Zuhaltemagnet vorerregt. Dadurch verfligt der Schalter auch bei inaktiver Zuhaltung
uber eine Haftkraft. Die Betriebsspannung UB muss hierfiir anliegen. Damit kann z. B. verhindert werden, dass die Schutz-
einrichtung von selber aufgeht.

Die Haftkraft kann mit Hilfe eines Konfigurationsbetatigers (Best-Nr. 125481) in den Stufen O N, 30 N und 50 N eingestellt
werden (siehe Kapitel 9.2. Haftkraft einstellen auf Seite 21).
6.7. Schaltzustinde

Die detaillierten Schaltzustande fiir Ihren Schalter finden Sie in Kapitel 10. Systemzustandstabelle auf Seite 25. Dort sind
alle Sicherheits-, Meldeausgange und Anzeige-LEDs beschrieben.

Schutzeinrichtung Schutzeinrichtung Schutzeinrichtung
geschlossen geschlossenen geoffnet
und zugehalten und nicht zugehalten
© © ©
© © ©

I [

Zuhaltemagnet angesteuert (IMP = ein) ein aus (nicht relevant)
Sicherheitsausgange FO1A und FO1B ein ein ) aus
Meldeausgang Zuhaltung OL 2) ein aus aus
Tirmeldeausgang und ein ein aus

Ankerplattenerkennung OT 2

1) Einschaltbedingung fiir Sicherheitsausgange: Transponder und Ankerplatte des Betatigers erkannt.
2) Bei Geraten mit NPN-Meldeausgangen entspricht der Zustand Ein einem Spannungspegel von 0 V und der Zustand Aus einem Spannungspegel von ca. 24 V.

8 (Originalbetriebsanleitung) 2124745-05-11/19
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7. Montage

A VORSICHT

Sicherheitsschalter diirfen nicht umgangen (Kontakte iiberbriickt), weggedreht, entfernt oder auf andere

Weise unwirksam gemacht werden.

» Beachten Sie EN ISO 14119:2013, Abschnitt 7, zur Verringerung von Umgehungsmaoglichkeiten
einer Verriegelungseinrichtung.

@ HINWEIS

Gerateschaden und Funktionsstérungen durch falschen Einbau.

» Sicherheitsschalter und Betatiger diirfen als Anschlag verwendet werden. Beachten Sie hierbei die
max. Aufprallenergie in den technischen Daten.

» Beachten Sie EN ISO 14119:2013, Abschnitte 5.2 und 5.3, zur Befestigung des Sicherheitsschal-
ters und des Betatigers.

» Schiitzen Sie den Schalter vor Beschadigung sowie vor Fremdkorpern wie Spanen, Sand, Strahl-
mitteln usw.

» Beachten Sie die min. Tiirradien (siehe Bild 2: Montagebeispiel auf Seite 9).

» Beim Offnen der Schutztiir muss der Betatiger frontal vom Schalter weggefiihrt werden (siehe Bild
3: Anfahrrichtung, maximaler Mittenversatz und maximale Betatigerauslenkung auf Seite 10).

Bild 1: Montageausrichtungen frontseitige und seitliche Befestigung

Bild 2: Montagebeispiel

2124745-05-11/19 (Originalbetriebsanleitung) 9
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Bild 3: Anfahrrichtung, maximaler Mittenversatz und maximale Betatigerauslenkung
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8. Elektrischer Anschluss

Sie haben folgende Anschlussméglichkeiten:
» Einzelbetrieb (AR- und AY- Gerate)
» Reihenschaltung mit Verdrahtung im Schaltschrank (nur AR-Gerate)

A

WARNUNG

Im Fehlerfall, Verlust der Sicherheitsfunktion durch falschen Anschluss.

» Zur Gewahrleistung der Sicherheit miissen immer beide Sicherheitsausgange (FO1A und FO1B)
ausgewertet werden.

» Meldeausgange diirfen nicht als Sicherheitsausgang verwendet werden.
» Die Anschlussleitungen geschiitzt verlegen, um die Gefahr von Querschliissen zu vermeiden.

VORSICHT

Gerateschaden oder Fehlfunktion durch falschen Anschluss.

» Die Spannungsversorgung der Auswerteelektronik und die Steuerspannung des Zuhaltemagneten
besitzen das gleiche Massepotential.

» Verwenden Sie keine Steuerung mit Taktung oder schalten Sie die Taktung Ihrer Steuerung aus.
Das Gerat erzeugt eigene Testimpulse auf den Ausgangsleitungen FO1A/FO1B. Eine nachgeschal-
tete Steuerung muss diese Testimpulse, die eine Lange bis zu 1 ms haben konnen, tolerieren.

Die Testimpulse werden auch bei ausgeschalteten Sicherheitsausgangen ausgegeben.
Je nach Tragheit des nachgeschalteten Gerats (Steuerung, Relais usw.) kann dies zu kurzen Schalt-
vorgangen fiihren.

» Die Eingange eines angeschlossenen Auswertegerats missen plusschaltend sein, da die beiden
Ausgange der Sicherheitsschalters im eingeschalteten Zustand einen Pegel von +24 V liefern.

» Alle elektrischen Anschliisse miissen entweder durch Sicherheitstransformatoren nach IEC 61558-2-6
mit Begrenzung der Ausgangsspannung im Fehlerfall oder durch gleichwertige IsolationsmaBnahmen
vom Netz isoliert werden (PELV).

» Alle elektrischen Ausgange miissen bei induktiven Lasten eine ausreichende Schutzbeschaltung
besitzen. Die Ausgange miissen hierzu mit einer Freilaufdiode geschiitzt werden. RC-Entstorglieder
dirfen nicht verwendet werden.

» Leistungsgerate, die eine starke Storquelle darstellen, miissen von den Ein-/ und Ausgangskreisen
fir die Signalverarbeitung ortlich getrennt werden. Die Leitungsfilhrung der Sicherheitskreise sollte
moglichst weit von den Leitungen der Leistungskreise getrennt werden.

» Verwenden Sie zur Befestigung des Schalters unbedingt die bei-
liegenden Zahnscheiben, um das Gehause leitend mit dem Unter-
grund zu verbinden (siehe Abbildung). >

[

4 N% A EMC
» Die Funktionserde (FE) muss angeschlossen werden.
Wichtig: FE ist nicht mit dem Gehause des Gerats verbunden, sondern mit dem Gehause des
Steckverbinders.
» Zur Vermeidung von EMV-Storungen miissen die physikalischen Umgebungs- und Betriebsbedin-
gungen am Einbauort des Gerats den Anforderungen gemaB EN 60204-1:2006, Abschnitt 4.4.2
(EMV) entsprechen.
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A VORSICHT

Bitte beachten Sie eventuell auftretende Storfelder bei Geraten wie Frequenzumrichtern oder Induk-
tionswarmeanlagen. Beachten Sie die EMV-Hinweise in den Handbiichern des jeweiligen Herstellers.

@ Wichtig!

Sollte das Geréat nach Anlegen der Betriebsspannung keine Funktion zeigen (z. B. griine LED STATE
blinkt nicht), muss der Sicherheitsschalter ungeoffnet an den Hersteller zuriickgesandt werden.

8.1. Hinweise zu ®s

@ Wichtig!

» Fiir den Einsatz und die Verwendung gemaB den «®- Anforderungen muss eine Spannungsversor-
gung mit dem Merkmal ,for use in Class 2 circuits” verwendet werden.
Alternative Losungen miissen folgenden Anforderungen entsprechen:
Galvanisch getrenntes Netzteil in Verbindung mit Sicherung gemaB UL248. Diese Sicherung sollte
fiir max. 3,3 A ausgelegt und in den 30 V DC-Spannungsteil integriert sein.

» Fiir den Einsatz und die Verwendung gemaB den «®= Anforderungen muss eine Anschlussleitung
verwendet werden, die unter dem UL-Category-Code CYJV/7, min. 24 AWG, min 80 °C, gelistet ist.

8.2.  Fehlersicherheit

» Die Betriebsspannung UB und die Steuerspannung IMP sind verpolsicher.

» Die Sicherheitsausgange FO1A/FO1B sind kurzschlusssicher

» Ein Querschluss zwischen FO1A und FO1B wird durch den Schalter erkannt.

» Durch geschiitzte Leitungsfiihrung kann ein Querschluss im Kabel ausgeschlossen werden.

8.3. Absicherung der Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung muss in Abhdngigkeit von der Schalteranzahl und des benotigten Stroms fiir die Ausgange abge-
sichert werden. Dabei gelten folgende Regeln:

Max. Stromaufnahme eines Einzelschalters Ij,ax

Imax = lug + lro1a + Fo1B + loL + lot + lwp
lus = Betriebsstrom Schalter 80 mA + aktive Zuhaltung 270 mA = 350 mA
lo/lor = Laststrom Meldeausgéange (max. 50 mA je Meldeausgang)

lFo1a+F018 = Laststrom Sicherheitsausgange FO1A + FO1B (150 mA je Sicherheitsausgang)
livip = Stromaufnahme Steuereingang fiir Magnet
Max. Stromaufnahme einer Schalterkette X I,,a (nur bei AR-Geraten)

2 Imax = lFo1a+Fo18 + N X (lyg + lor + loT + Ipwp)
n = Anzahl der angeschlossenen Schalter
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8.4. Anforderungen an die Anschlussleitungen

A VORSICHT

Gerateschaden oder Fehlfunktion durch ungeeignete Anschlussleitungen.
» Verwenden Sie Anschlussbauteile und Anschlussleitungen von EUCHNER

» Bei Verwendung von anderen Anschlussbauteilen gelten die Anforderungen aus der nachfolgenden
Tabelle. EUCHNER Ubernimmt bei Nichtbeachtung keine Gewahrleistung fiir die sichere Funktion.

Beachten Sie folgende Anforderungen an die Anschlussleitungen:

Parameter Wert Einheit
Aderquerschnitt min.

- mit Steckverbinder M23 (RC18) 0,5 mm?

- mit Steckverbinder M12 0,34

R max. 60 Q/km

C max. 120 nF/km
L max. 0,65 mH/km
Empfohlener Leitungstyp

- mit Steckverbinder M23 (RC18) LIFY11Y min. 19-adrig

- mit Steckverbinder M12 LIYY 8 x 0,25 mm?

8.5. Maximale Leitungslangen
Die maximale Leitungslange je Schalter betragt 50 m. Beachten Sie dabei die Anforderungen aus Kapitel 8.4.
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8.6. Steckerbelegung Sicherheitsschalter CEM-12-AR-...
8.6.1. Steckerbelegung Sicherheitsschalter CEM-12-AR-...-SH-... mit Steckverbinder M23 (RC18)

Anschlussplan B

(Ansfgﬁtc gn:'g:glfgeite) il R E RanEen Ansc?\f:::f;l::ng 1)
1 IMP Steuerspannung Zuhaltemagnet, 24 V DC VT
2 FITA Freigabeeingang fiir Kanal 1 RD
3 FI1B Freigabeeingang fiir Kanal 2 GY
4 FO1A Sicherheitsausgang Kanal 1 RD/BU
5 FO1B Sicherheitsausgang Kanal 2 GN
M23 (RC18) 6 uB Betriebsspannung 24 V DC BU
mit 7 RST Reset-Eingang GY/PK
Schirmfeder 8 oT Tirmeldeausgang GN/WH
9 ol Diagnoseausgang YE/WH
10 oL Meldeausgang Zuhaltung GY/WH
11 n.c. BK
12 FE (muss zur Einhaltung der El\/lFs-r,]AﬁgpjgrrSr?gen angeschlossen werden) GN/YE
13 n.c. PK
14 n.c. BN/GY
15 n.c. BN/YE
16 n.c. BN/GN
17 n.c. WH
18 - n.c. YE
19 0VvuB Betriebsspannung 0 V BN

1) Nur fiir Standard-Anschlussleitung von EUCHNER

8.6.2. Steckerbelegung Sicherheitsschalter CEM-I2-AY-...-SA-... mit Steckverbinder M12

Anschlussplan B

( Ansisctl(:tc I;Yl:g:gf:eite) PIN Bezeichnung Funktion
1 IMP Steuerspannung Zuhaltemagnet, 24 V DC
M12 2 uB Betriebsspannung 24 V DC
3 FO1A Sicherheitsausgang Kanal 1 PNP
4 FO1B Sicherheitsausgang Kanal 2 PNP
5 ol Diagnoseausgang PNP
6 oT Tirmeldeausgang PNP
7 oL Meldeausgang Zuhaltung PNP
8 0VvuB Betriebsspannung 0 V

8.6.3. Steckerbelegung Sicherheitsschalter CEM-I2-AY-...-LZ-SA-... mit Steckverbinder M12,

NPN-Meldeausgange

Anschlussplan B

Steckverbinder PIN

(Ansicht auf Steckseite) i Al
M12 1 IMP Steuerspannung Zuhaltemagnet, 24 V DC

2 uB Betriebsspannung 24 V DC
3 FO1A Sicherheitsausgang Kanal 1 PNP
4 FO1B Sicherheitsausgang Kanal 2 PNP
5 RST Reset-Eingang 24 V DC
6 ot Tirmeldeausgang NPN
7 oL Meldeausgang Zuhaltung NPN
8 0VUB Betriebsspannung 0 V

14
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8.7. Anschluss eines einzelnen CEM-AR oder eines CEM-AY
Bei Verwendung eines einzelnen CEM-AR oder eines CEM-AY schlieBen Sie das Gerat an, wie in Bild 4 bzw. Bild 5 gezeigt.
Die Meldeausgange konnen auf eine Steuerung gefiihrt werden.

Fiir CEM-AR gilt: Uber den Eingang RST kann der Schalter zuriickgesetzt werden. Dabei wird fiir mindestens 3 s eine
Spannung von 24 V an den Eingang RST gelegt. Wird der Eingang RST nicht verwendet, muss er auf O V gelegt werden.

Aii WARNUNG
Im Fehlerfall, Verlust der Sicherheitsfunktion durch falschen Anschluss.
» Zur Gewahrleistung der Sicherheit miissen immer beide Sicherheitsausgange (FO1A und FO1B)
ausgewertet werden.

Wichtig!
@ » Das Beispiel zeigt nur einen Ausschnitt, der fiir den Anschluss des Geréts relevant ist. Das darge-
stellte Beispiel stellt keine vollstandige Systemplanung dar. Der Anwender tragt die Verantwortung
fiir die sichere Einbindung in das Gesamtsystem. Detaillierte Anwendungsbeispiele finden Sie unter
www.euchner.de. Geben Sie dazu einfach die Bestellnummer lhres Schalters in die Suche ein. Un-
ter ,Downloads” finden Sie alle verfiigbaren Anschlussbeispiele fiir das Gerat.

24 V DC
-F1
[] 52 /’—‘——3
_s]. E'V'
~ ] @' IMP @VNC uB RST FI1A FI1B |
Bi1 3 s & & 8 ¢ BN EUCHNER| CE"
.’) 3 g | Safety Inputs |
2 T T |
g I{_ [> | Monitoring Outputs | |
N I Mo:;:g:ing IF‘;%‘SB% Diagnostic I Safety Outputs I
[
— @ @ @ @ @ [
/‘lﬁ 12 19 8 10 9 4 5 | 11 13 14 15 16 17
_ SFE 9OVUB 9OT SOL 9Ol 9F01A 9FOIB 9NC 9NC SNC NC NC NC
‘ Connected
load
GND N
Bild 4: Anschlussbeispiel fir Einzelbetrieb CEM-AR; Ausfliihrung mit Steckverbinder M23
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24V DC
F2 —Fl[]
-S1E~

] TN IVP TV UB T
3 S 4 I EUCHNER|CE

D) 3 ’ E | |

& |

5 T T |

2 D : Monitoring Outputs : :

Door Locking

! Monitoring F2400N Diagnostic ! Safety Outputs |

|

8 6 7 5 3 4 !

80 VUB ROT ROL ROI SFOIA SFOIE I

Connected
load
GND |\
Bild 5: Anschlussbeispiel fiir CEM-AY; Ausfilhrung mit Steckverbinder M12
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8.8.  Anschluss mehrerer CEM-AR in einer Schalterkette

@ Wichtig!

» Eine AR-Schalterkette darf maximal 20 Sicherheitsschalter enthalten.

» Das Beispiel zeigt nur einen Ausschnitt, der fiir den Anschluss des Geréts relevant ist. Das darge-
stellte Beispiel stellt keine vollstandige Systemplanung dar. Der Anwender tragt die Verantwortung
fir die sichere Einbindung in das Gesamtsystem. Detaillierte Anwendungsbeispiele finden Sie unter
www.euchner.de. Geben Sie dazu einfach die Bestellnummer lhres Schalters in die Suche ein. Un-
ter Downloads finden Sie alle verfiighbaren Anschlussbeispiele fiir das Gerat.

Die Reihenschaltung der Ausfilhrung mit Steckverbinder M23 wird (iber Stiitzklemmen in einem Schaltschrank realisiert.

Die Sicherheitsausgange sind den jeweiligen Sicherheitseingangen des nachfolgenden Schalters fest zugeordnet. FO1A
muss auf FI1A gefiihrt werden und FO1B auf FI1B. Werden die Anschliisse vertauscht (z. B. FO1A auf FI1B), geht das Gerat
in den Fehlerzustand.

Verwenden Sie in Reihenschaltungen immer den Eingang RST. Mit diesem Riicksetzeingang konnen alle Schalter einer Kette
gleichzeitig zuriickgesetzt werden. Dabei muss fiir mindestens 3 s eine Spannung von 24 V an den Eingang RST gelegt
werden. Solange der Eingang RST in lhrer Anwendung nicht verwendet wird, muss er auf O V gelegt werden.

Beachten Sie dabei Folgendes:

» Es muss ein gemeinsames Signal flr alle Schalter in der Kette verwendet werden. Dies kann ein Wechselschalter sein,
es kann aber auch der Ausgang einer Steuerung verwendet werden. Ein Taster ist nicht geeignet, da der Reset im Be-
trieb immer auf GND liegen muss (siehe Schalter S11 in Bild 6 auf Seite 17).

» Ein Reset muss immer gleichzeitig fiir alle Schalter der Kette durchgefiihrt werden.

+24 V DC

-FZ[E -Fl[ﬁ |
-S1 ---4
g ch T
o} G G EUCHNER|CEM
| Safety Inputs I
|
I I
[> | Monitoring Outputs | |
D Locking _ -
| Monitoring F2400N Diagnostic_| Safety Outputs | I_ |
l—@) |—€) l—@) l—@) l—@) I — I
19 8 10 9 4 5 | uoo13 14 15 16 17 I I
. & 8 8 g 8 8 ¢ & |
Controll
| |
4 |
L - ol
g ch T
o G EUCHNER|CEM
Safety Inputs I
|
I I
[> | Monitoring Outputs | |
D Locking
1 Monitoring F=400N Diagnostic Safety Outputs |
I
19 10 9 4 5 | uoo13 14 15 16 17
" g . & £. 8. 8 8. &
Connected
load
GND L |\

Bild 6: Anschlussbeispiel fiir Betrieb in einer CEM-AR Schalterkette
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8.9. Hinweise zum Betrieb in einer AR-Schalterkette
Um Masseschleifen zu verhindern, muss die Verdrahtung sternformig ausgefiihrt werden (siehe Bild 7).

terminating plug

i
1 ¥ FITAFILB

#1 [CESAR

T TTFO1A/FO1B
'

| YFILA/FILB
#2 [CES-AR

I'Tro1a/FO1B #4 CEM-H2-AR... #5 CEMH2-AR...
U

<

#3 |CESAR FILA/ FOIA/

FI1B FO1B

FO1A/FO1B

e R Rvs]
[EERR N —— )

<@ Wichtig: Leitungsfiihrung in einem gemeinsamen Strang
Bild 7: Zentrale Verdrahtung einer AR-Schalterkette im Schaltschrank

8.9.1. Anzahl der Gerate in Schalterketten

In einer reinen CEM-Schalterkette kdnnen maximal 20 Gerate in Reihe geschaltet werden. In gemischten Schalterketten (z. B.
CEM-AR zusammen mit CES-AR) betragt die maximale Gerateanzahl ebenfalls 20.

8.9.2. Riicksetzen in Schalterketten

@ Wichtig!

Zum Riicksetzen in AR-Schalterketten den Riicksetzeingang (RST) verwenden. Alle Gerate in der Kette
missen gleichzeitig zuriickgesetzt werden. Das Riicksetzen von einzelnen Schaltern fiihrt zu Fehlern.

8.10. Hinweise zum Betrieb an einem AR-Auswertegerat
Das Gerat kann nicht an einem AR-Auswertegerat betrieben werden.
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8.11. Hinweise zum Betrieb an sicheren Steuerungen

Beachten Sie fiir den Anschluss an sichere Steuerungen folgende Vorgaben:

» Verwenden Sie fiir die Steuerung und die angeschlossenen Sicherheitsschalter eine gemeinsame Spannungsversorgung

» Es darf keine getaktete Spannungsversorgung fiir UB verwendet werden. Greifen Sie die Versorgungsspannung direkt
vom Netzteil ab. Bei Anschluss der Versorgungsspannung an eine Klemme einer sicheren Steuerung muss dieser Aus-
gang ausreichend Strom zur Verfligung stellen.

» Fiir CEM-AR gilt: Eingange FI1A und FI1B immer direkt an einem Netzteil anschlieBen oder an den Ausgangen FO1A
und FO1B eines anderen EUCHNER AR-Gerats (Reihenschaltung). Es diirfen keine getakteten Signale an den Eingangen
FI1A und FI1B liegen.

» Die Sicherheitsausgange (FO1A und FO1B) kénnen an die sicheren Eingénge einer Steuerung angeschlossen werden.
Voraussetzung: der Eingang muss fir getaktete Sicherheitssignale geeignet sein (OSSD Signale, wie z. B. von Lichtgit-
tern). Die Steuerung muss dabei Testimpulse auf den Eingangssignalen tolerieren. Dies lasst sich iblicherweise in der
Steuerung parametrieren. Beachten Sie hierzu die Hinweise des Steuerungsherstellers. Die Pulsdauer lhres Sicherheits-
schalters entnehmen Sie bitte dem Kapitel 11. Technische Daten auf Seite 27.

Fir viele Gerate erhalten Sie unter www.euchner.de im Bereich Download » Applikationen » CEM ein detailliertes Beispiel
zum Anschluss und zur Parametrierung der Steuerung. Dort wird ggf. auch auf die Besonderheiten des jeweiligen Gerats
genauer eingegangen.

24V DC

N

TVFIIA FIIB.

wQu)}——

-B1

EUCHNER|CEM

N

5IMP SNC 5u5 5RST
1 6 i

I

|

|

|

D | Monitoring Outputs | |
| Door Locking |

|

|

|

T

| I
— Read Head

Safety Inputs

Actuator

Monitoring F2400N Diagnostic I Safety Outputs

,é\u 19 8 10 9 4 5 11 13 14 15 16 17

B SFE Sovus 9ClT SOL 90[ 9FOlA 9FOIE 9NC NC gNC 9NC NC NC
r‘l“LﬁT“T""m— o 1= I o T T pCoav oM 1
| | | 1 X1 [ [ 1
| | Digital | | I Ipigtat | 1pwr |
| | Output | 4/8 F-DI | | Output | Supply of ]

-_————— == === - - the control
! | |
| | [}
I I [}
GND
Bild 8: Anschlussbeispiel fiir den Anschluss an ET200
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8.12. Anschluss Zuhaltungsansteuerung

1-kanalige Ansteuerung
1 x p-schaltend

r-——-—--=-=-=-= |
| |
| PLC |
| |
- jourt T T T
:‘_ Mp T T :
I CEM-I2 '
| |
Bild 9: Anschlussmoglichkeiten zur Zuhaltungsansteuerung
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9. Inbetriebnahme
9.1. LED-Anzeigen

Eine genaue Beschreibung der Signalfunktionen finden Sie in Kapitel 10. Systemzustandstabelle auf Seite 25.

©

LED Farbe
POWER grin
STATE grin
DIA rot
LOCK gelb

E
=

9.2. Haftkraft einstellen

Die Haftkraft kann mit Hilfe eines Konfigurationsbetatigers (Best-Nr. 125481) in den Stufen O N, 30 N (Auslieferungszustand)
und 50 N eingestellt werden. Die Haftkraft ist bei inaktiver Zuhaltung wirksam. Die Betriebsspannung UB muss hierfiir anliegen.

LED
POWER
STATE
DIA
LOCK

@

Wichtig!

Vor dem Einstellen der Haftkraft muss ein Betatiger gelernt sein. Andernfalls geht das Gerat in den

Fehlerzustand.

®

Tipp!

Stellen Sie immer eine Haftkraft ein, um bei inaktiver Zuhaltung ein ungewolltes Offnen der Schutzein-
richtung zu verhindern.

Gehen Sie folgendermaBen vor:

1. Spannung an UB, keine Spannung an IMP.

2. Schutzeinrichtung 6ffnen.

3. Konfigurationsbetatiger an aktive Flache halten.

=» LED LOCK blinkt um die aktuelle Einstellung anzuzeigen. Der Blinkcode fiir jede Stufe wird einmal angezeigt und wech-

selt nach ca. 8 s zur nachsten Stufe.

Haftkraftstufen Blinkcode LED LOCK
ON 1x
30N 2x
50N 3x

4. Entfernen Sie den Konfigurationsbetatiger, wenn die gewiinschte Haftkraftstufe erreicht ist.

» Das Gerat hat die eingestellte Haftkraft (ibernommen und befindet sich im Normalbetrieb.

2124745-05-11/19 (Originalbetriebsanleitung)
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9.3. Lernfunktion fiir Betatiger (nur bei Unicode-Auswertung)

Bevor das System eine Funktionseinheit bildet, muss der Betatiger in einer Lernfunktion dem Sicherheitsschalter zugeordnet
werden.

Wahrend eines Lernvorganges sind die Sicherheitsausgange ausgeschaltet, d.h. das System befindet sich im sicheren Zustand.
Der Lernvorgang erfolgt automatisch. Die Anzahl der moglichen Lernvorgange ist unbegrenzt.

@ Tipp!
SchlieBen Sie vor dem Einschalten die Schutzeinrichtung, an der sich der zu lernende Betéatiger be-
findet. Der Lernvorgang startet sofort nach dem Einschalten. Das vereinfacht vor allem das Lernen in

Reihenschaltungen und bei groBen Anlagen.

@ Wichtig!

» Der Lernvorgang kann nur durchgefiihrt werden, wenn das Gerat keinen internen Fehler hat.

» Gerate im Werkszustand bleiben so lange in Lernbereitschaft, bis sie den ersten Betatiger erfolg-
reich gelernt haben. Einmal gelernte Schalter bleiben nach jedem Einschalten ca. 3 min. in Lernbe-
reitschaft.

» Wird ein neuer Betatiger gelernt, sperrt der Sicherheitsschalter den Code des letzten Vorgéangers.
Dieser kann bei einem erneuten Lernvorgang nicht sofort wieder gelernt werden. Erst nachdem ein
dritter Code gelernt wurde, wird der gesperrte Code im Sicherheitsschalter wieder freigegeben.

» Der Sicherheitsschalter kann nur mit dem jeweils zuletzt gelernten Betatiger betrieben werden.

» Erkennt der Schalter wahrend der Lernbereitschaft den zuletzt gelernten Betatiger, wird die Lern-
bereitschaft sofort beendet und der Schalter geht in den Normalbetrieb.

» Befindet sich der zu lernende Betatiger weniger als 30 s im Ansprechbereich, wird er nicht akti-
viert und der zuletzt gelernte Betatiger bleibt gespeichert.

9.3.1. Betdtiger lernen

1. Lernbereitschaft herstellen:
- Gerate im Werkszustand: unbegrenzte Lernbereitschaft nach dem Einschalten
- Bereits gelernter Schalter: Lernbereitschaft bleibt ca. 3 min nach dem Einschalten bestehen

®» Anzeige Lernbereitschaft, LED STATE blinkt wiederholt 3x
2. Wahrend der Lernbereitschaft Schutzeinrichtung schlieBen.

» Der automatische Lernvorgang beginnt (Dauer ca. 30 s).
Wahrend des Lernvorgangs blinkt die LED STATE (ca. 1 Hz).
Abwechselndes Blinken der LEDs STATE und DIA quittiert den erfolgreichen Lernvorgang.
Lernfehler werden durch Leuchten der roten LED DIA und einem Blinkcode der griinen LED-State angezeigt (siehe Ka-
pitel 10. Systemzustandstabelle auf Seite 25).

Betriebsspannung UB ausschalten (min. 3 s).
Der Code des gerade gelernten Betatigers wird im Sicherheitsschalter aktiviert.
Betriebsspannung UB einschalten.

8 =~ 8

Das Gerat arbeitet im Normalbetrieb.
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9.3.2. Lernfunktion bei Reihenschaltung, Gerat austauschen und lernen (nur bei AR-Geraten)

Es wird empfohlen, die Betatiger nicht in der Reihenschaltung, sondern einzeln einzulernen. Das Lernen in einer Reihen-
schaltung funktioniert prinzipiell analog zum Einzelbetrieb. Voraussetzung ist, dass die nachfolgenden Schritte eingehalten
werden. Bei gemischten Schalterketten sind moglicherweise weitere Schritte zu beachten (z. B. bei Ketten mit CES und
CET). Beachten Sie hierzu die Betriebsanleitungen der anderen Gerate in der Kette.

Arbeiten an der Verkabelung (z. B. beim Geratetausch) sollten generell im spannungslosen Zustand erfolgen. Bei bestimmten
Anlagen ist es aber dennoch erforderlich diese Arbeiten und das anschlieBende Lernen im laufenden Betrieb durchzufiihren.

Damit dies moglich ist, muss der Eingang RST wie in Bild 6 auf Seite 17 beschaltet sein.
Gehen Sie folgendermaBen vor:
1. Offnen Sie die Schutzeinrichtung, an der der Schalter oder Betatiger ausgetauscht werden muss.

2. Montieren Sie den neuen Schalter oder Betatiger und bereiten Sie diese fiir den Lernvorgang vor (siehe Kapitel 9.3.1.
Betatiger lernen auf Seite 22).

3. SchlieBen Sie alle Schutzeinrichtungen in der Kette und aktivieren Sie die Zuhaltung.
4. Betatigen Sie den Reset fiir mindestens 3 s (24 V auf RST).

=» Am Sicherheitsschalter, der einen neuen Betéatiger sieht, blinkt die griine LED mit ca. 1 Hz und der Betatiger wird gelernt.
Das dauert ca. 30 s. Schalten Sie in der Zeit nicht ab und betatigen Sie den Reset nicht! Der Lernvorgang ist beendet,
wenn die LEDs STATE und DIA abwechselnd blinken.

5. Betatigen Sie den Reset fiir mindestens 3 s (24 V auf RST).
» Das System startet neu und arbeitet danach wieder im Normalbetrieb.
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9.4. Funktionskontrolle

A WARNUNG

Todliche Verletzung durch Fehler bei der Installation und Funktionskontrolle.

» Stellen Sie vor der Funktionskontrolle sicher, dass sich keine Personen im Gefahrenbereich befin-
den.

» Beachten Sie die geltenden Vorschriften zur Unfallverhiitung.

9.4.1. Mechanische Funktionspriifung

Zur Uberpriifung Schutzeinrichtung mehrmals schlieBen. Achten Sie darauf, dass der Betétiger und die Ankerplatte im vor-
gesehenen Bereich auf den Schalter treffen.

9.4.2. Elektrische Funktionspriifung

Nach der Installation und jedem Fehler muss eine vollstandige Kontrolle der Sicherheitsfunktion und der Zuhaltung fiir den
Prozessschutz durchgefiihrt werden. Gehen Sie dabei folgendermaBen vor:

@ HINWEIS

Diese Funktionspriifung gilt wenn der Prozess nur bei aktiver Prozessschutzzuhaltung laufen darf. Je
nach Anwendungsfall kann der Ablauf variieren.

1. Betriebsspannung einschalten.
=» Die Maschine darf nicht selbststandig anlaufen.

Der Sicherheitsschalter flihrt einen Selbsttest aus. Die griine LED STATE blinkt fiir 10 s mit 5 Hz. Danach blinkt die griine
LED STATE in regelméaBigen Abstanden.

Alle Schutzeinrichtungen schlieBen. Bei Zuhaltung durch Magnetkraft: Zuhaltung aktivieren.

$

Die Maschine darf nicht selbststandig anlaufen. Die Schutzeinrichtung darf sich nicht 6ffnen lassen.
Die grine LED STATE leuchtet permanent.

Betrieb in der Steuerung freigeben.

Die Zuhaltung darf sich nicht deaktivieren lassen, solange der Betrieb freigegeben ist.

Betrieb in der Steuerung abschalten und Zuhaltung deaktivieren.

Die Schutzeinrichtung muss so lange zugehalten bleiben, bis der Prozess beendet ist.

$ &8> 8 @03 8m>

Die Maschine darf sich nicht starten lassen, so lange die Zuhaltung deaktiviert ist.
Wiederholen Sie die Schritte 2 - 4 fiir jede Schutzeinrichtung einzeln.
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10. Systemzustandstabelle

LED-Anzeige
Ausgang
$ S 3
: Be g g
Betriebsart =R ) ) ) Zustand
S0 e ) = - @
w| g | 8O 3 £ 23 =
> | 2o | Pw 3 2 58 <
§3 | 25| 35| = 2 T2 k)
28| 5< | 82| w £ x
¢ | 53|38 E g -2 S
aE | a2 | =] | B & aa S
Selbsttest X aus aus aus (0] o Selbsttest nach Power up
|
zu ein ein ein e} >T<— Normalbetrieb, Tiir geschlossen und zugehalten, IMP = ein
NP Ny 6 x Normalbetrieb, Tiir geschlossen und zugehalten, IMP = ein.
zu ein aus ein < o | -6 invers | Min. Haftkraft < 400 N.
! Mégliche Ursachen: Verschmutzung oder Versatz
Normalbetrieb, Tiir geschlossen und zugehalten, IMP = ein.
1x NP Sicherheitsausgange nicht geschaltet weil:
zu aus ein ein invers e} —/?\— - Vorgénger in der Schalterkette meldet "Tir offen” (nur bei Reihen-
schaltung)
Normalbetrieb - Ankerplatte des Betatigers nicht erkannt
u ein X ein . 6 X o X Normalbetrieb, Tiir geschlossen und nicht zugehalten, IMP = aus.
S invers - Betatiger im Grenzbereich = Tiir nachjustieren
|
zu ein aus ein —>?<— (e} (e] Normalbetrieb, Tiir geschlossen und nicht zugehalten, IMP = aus
auf aus aus aus 0 1x o (0] Normalbetrieb, Tiir offen, IMP = aus
auf | aus | aus | aus 0 1x o 0 1x | Normalbetrieb, Tiir offen, IMP = ein
auf aus aus aus 3x e} (e} Gerat in Lernbereitschaft
Lernvorgang . S
(nur Unicode) zu aus aus ein 0 1Hz o o Lernvorgang
X aus X X ® <~ o Positiv-Quittung nach erfolgreichem Lernvorgang
Fehler im Lernbetrieb (nur Unicode)
% N Betatiger vor Ende des Lernvorgangs aus dem Ansprechbereich
X aus X X i Ix /?\ o entfernt, defekter Betatiger erkannt oder Versuch Haftkraft an
ungelerntem Schalter einzustellen.
. NP Eingangsfehler, nur bei AR-Geraten
X aus aus aus ';:?:'\' 2x | 59 o (z. B. fehlende Testimpulse, unlogischer Schaltzustand vom
' ! Vorganger in der Schalterkette)
N Lesefehler
X aus aus aus SX /?\ o (z. B. Betatiger defekt)
Fehleranzeige NP Aus
N gangsfehler
X aus | aus | aus Ax 2R ° (z. B. Querschluss, Verlust der Schaltfahigkeit)
|
X aus X X 5x —>?<— @) Gesperrter Betatiger erkannt
N
X aus aus aus o —/?\— X Interner Fehler
NV Externer Fehler
X X aus | aus e} —o- | --8:-  2x |-Temperatur zu hoch
: : - UB zu niedrig
o LED leuchtet nicht
N
_/?\_ LED leuchtet
385 10Hz(8'9) LED blinkt fiir 8 s mit 10 Hz
Zeichenerklirung L
LED blinkt dreimal, danach Wiederholung
LEDs blinken abwechselnd
X Zustand beliebig
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Nach Beseitigung der Ursache lassen sich Fehler in der Regel durch Offnen und SchlieBen der Schutzeinrichtung zurlickset-
zen. Sollte der Fehler danach immer noch angezeigt werden, verwenden Sie die Resetfunktion oder trennen kurzzeitig die
Spannungsversorgung. Wenn der Fehler nach dem Neustart nicht zurliickgesetzt werden konnte, setzen Sie sich bitte mit
dem Hersteller in Verbindung.

@ Wichtig!

Wenn Sie den angezeigten Geratestatus nicht in der Systemzustandstabelle finden, deutet dies auf
einen internen Geratefehler hin. In diesem Fall sollten Sie sich mit dem Hersteller in Verbindung setzen.

26 (Originalbetriebsanleitung) 2124745-05-11/19



EUCH NER Betriebsanleitung
Transpondercodierter Sicherheitsschalter CEM-AR/CEM-AY

11. Technische Daten

@ HINWEIS

Liegt dem Produkt ein Datenblatt bei, gelten die Angaben des Datenblatts.
11.1. Technische Daten fiir Sicherheitsschalter CEM-I2-...

Parameter Wert Einheit
min. typ. max
Mechanische Werte und Umgebung
Werkstoff
- Schaltergehause/Magnetaufnahme Aluminium pulverbeschichtet
- Aktive Flache Lesekopf Kunststoff (PBT)
- Aktive Flache Magnet Stahl vernickelt
Umgebungstemperatur bei UB = 24 V -20 \ - \ +55 °C
Schutzart IP65/1P67 (im verschraubten Zustand mit entsprechendem Gegenstecker)
Schutzklasse nach EN IEC 61558 Il
Verschmutzungsgrad 3
Einbaulage beliebig
Masse ca. 0,64 kg
Aufprallenergie
- Frontseitige Montage - - 1 J
- Seitliche Montage - - 1
Elektrische Anschlusswerte
Betriebsspannung UB (verpolsicher, geregelt,
Restwelligieit < %%) i seiee 24 = 15% (PELY) voe
Absicherung extern (Betriebsspannung UB), je Schalter 1 A
Stromaufnahme lyg (Meldeausgange nicht belastet)
- Zuhaltung inaktiv 80 mA
- Zuhaltung aktiv 350
Anschlussart (je nach Ausfiihrung) Steckverbinder M23, 19-polig / Steckverbinder M12, 8-polig
Bemessungsisolationsspannung U; - - 30 v
BemessungsstoBspannungsfestigkeit Uimy - - 0,5 kV
Widerstandsfestigkeit gegen Vibrationen gemaB EN 60947-5-3
EMV-Schutzanforderungen gemaB EN 60947-5-3
Bedingter Kurzschlussstrom 100
Bereitschaftsverzogerung - 12 - S
Risikozeit Einzelgerat - - 260 ms
Verzogerung der Risikozeit je Gerat 5 ms
Einschaltzeit
- fir Sicherheitsausgange - 0,7 2,5 s
- fir Meldeausgang OT - 0,7 2,5
- fiir Meldeausgang OL (Zuhaltung aktiv) - 2 -
Diskrepanzzeit - - 10 ms
Testimpulsdauer 1 ms
Frequenzband 120...130 kHz
Sicherer Ausschaltabstand S, 18 mm
Sicherheitsausgdnge FO1A/FO1B

Art der Ausgange Halbleiterausgange, p-schaltend, kurzschlusssicher
- Ausgangsspannung Uro1a/Uro1g 1

HIGH  Uro1a/Uro18 UB-1,5 - uB VDC

LOW  Uro1nUro18 0 - 1
Schaltstrom je Sicherheitsausgang 1 - 150 mA
Gebrauchskategorie nach EN 60947-5-2 DC-13 24V 150 mA

Vorsicht: Ausgange miissen bei induktiven Lasten
mit einer Freilaufdiode geschiitzt werden

Schaltfrequenz 0,5 Hz
Einschaltdauer ED 100 %
CEM-I12-AR-.../CEM-I2-AY-... Meldeausgang OT, Ol und OL, p-schaltend
Art der Ausgange Halbleiterausgange, p-schaltend, kurzschlusssicher
Ausgangsspannung 0,8 x UB - UB VDC
Belastbarkeit je Ausgang - - 50 mA
Nur CEM-12-AY-.-...-LZ-... Meldeausgang OT und OL, n-schaltend
Art der Ausgange Halbleiterausgange, n-schaltend, kurzschlusssicher
Ausgangsspannung 0 - 0,7 VDG
Schaltspannung 21 24 27
Belastbarkeit je Ausgang - - 20 mA
Magnet
Zuhaltekraft in axialer Richtung - | 600 2 |- N
Haftkraft einstellbar 0, 30, 50 N
Mittenversatz Magnet + 5 (in alle Richtungen) mm
Stromaufnahme Steuereingang lyp min. 20 mA
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Parameter Wert Einheit
min. typ. max

Zuverlassigkeitswerte nach EN ISO 13849-1 Uberwachen der Stellung der Schutzeinrichtung

Kategorie 4

Performance Level (PL) e

PFHp 45x109h

Gebrauchsdauer 20 Jahre

1) Werte bei einem Schaltstrom von 50 mA ohne Beriicksichtigung der Leitungslange.
2) Beim Aktivieren der Zuhaltung tberpriift das Gerat, ob die Zuhaltekraft mindestens 400 N betrégt. Ist das nicht der Fall, wird dies durch die LED LOCK signalisiert.

11.1.1. Typische Systemzeiten
Die genauen Werte entnehmen Sie bitte den technischen Daten.

Bereitschaftsverzogerung: Nach dem Einschalten flihrt das Gerat einen Selbsttest durch. Erst nach dieser Zeit ist das
System einsatzbereit.

Einschaltzeit Sicherheitsausgange: Die max. Reaktionszeit t,, ist die Zeit, vom Zeitpunkt an dem die Schutzeinrichtung
geschlossen ist bis zum Einschalten der Sicherheitsausgange.

Gleichzeitigkeitsiiberwachung Sicherheitseingange FILA/FI1B (nur bei AR-Geraten): Wenn die Sicherheitseingange
flir mehr als eine bestimmte Zeit einen unterschiedlichen Schaltzustand haben, werden die Sicherheitsausgange (FO1A und
FO1B) abgeschaltet. Das Gerat geht in den Fehlerzustand.

Risikozeit nach EN 60947-5-3: Verlasst ein Betatiger den Ansprechbereich, werden die Sicherheitsausgange (FO1A und
FO1B) spatestens nach der Risikozeit abgeschaltet.

Werden mehrere Gerate in einer Reihenschaltung betrieben, erhoht sich die Risikozeit der gesamten Geratekette mit jedem
neuen Gerat. Verwenden Sie zur Berechnung folgende Formel:

t=t e+ (nxt)

t, = Risikozeit gesamt

t, e= Risikozeit Einzelgerat (siehe technische Daten)
t, = Verzdgerung der Risikozeit je Gerat
n = Anzahl der weiteren Gerate (Gesamtanzahl -1)

Diskrepanzzeit: Die Sicherheitsausgange (FO1A und FO1B) schalten leicht zeitversetzt. Sie haben spatestens nach der
Diskrepanzzeit den gleichen Signalzustand.

Testimpulse an den Sicherheitsausgangen: Das Gerat erzeugt eigene Testimpulse an den Sicherheitsausgangen (FO1A
und FO1B). Eine nachgeschaltete Steuerung muss diese Testimpulse tolerieren.

Dies lasst sich uiblicherweise in den Steuerungen parametrieren. Sollte lhre Steuerung nicht parametrierbar sein oder kiirzere
Testimpulse erfordern, setzen Sie sich bitte mit unserem Support in Verbindung.

Die Testimpulse werden auch bei ausgeschalteten Sicherheitsausgangen ausgegeben.
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11.2. MaBzeichnung Sicherheitsschalter CEM-I12-...
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11.3. Ansprechbereich Sicherheitsschalter CEM-12-...

Ausschaltabstand

Schaltabstand s [mm]

109 8 7 65 432 101 2 3 456 7 8 9 10
Mittenversatz m [mm]
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11.4. Technische Daten Betatiger A-C40-113869, lings justierbar

Parameter Wert Einheit
min. ‘ typ. ‘ max.

Werkstoff

- Gehéuse Aluminium

- Aktive Flache Betatiger Kunststoff (PBT)

- Ankerplatte Stahl vernickelt

Masse 0,24 kg

Ausgleichswinkel + 4°

Umgebungstemperatur 25 - +55 °C

Schutzart P67

Mechanische Lebensdauer 1x106

Einbaulage aktive Flache gegeniiber Lesekopf

Spannungsversorgung induktiv iber Lesekopf

11.4.1. MaBzeichnung Betatiger A-C40-113869, ldngs justierbar

Vo mE )

6,5

Ankerplat’[e 10 33,2

woh o0
i { = %
A e A i

62

110,6

Aktive Flache
Transponder

@ Tipp!

Dem Betatiger liegt eine Sicherheitsschraube bei.
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11.5. Technische Daten Betatiger A-C40-158436, axial justierbar

Parameter Wert Einheit
min. ‘ typ. ‘ max.

Werkstoff

- Gehduse Aluminium

- Aktive Flache Betatiger Kunststoff (PBT)

- Ankerplatte Stahl vernickelt

Masse 0,2 kg

Ausgleichswinkel + 4°

Umgebungstemperatur 25 - +55 °C

Schutzart IP65/1P67

Mechanische Lebensdauer 1x106

Einbaulage aktive Flache gegeniiber Lesekopf

Spannungsversorgung induktiv iber Lesekopf

11.5.1. MaBzeichnung Betatiger A-C40-158436, axial justierbar
26,6

Ankerplatte

97,6

56

31,5

(@)54

Aktive Flache
Transponder

@ Tipp!

Dem Betatiger liegt eine Sicherheitsschraube bei.
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12. Bestellinformationen und Zubehor

@ Tipp!
Geeignetes Zubehor, wie z. B. Leitungen oder Montagematerial, finden Sie unter www.euchner.de.
Geben Sie dazu die Bestellnummer lhres Artikels in die Suche ein und 6ffnen Sie die Artikelansicht.

Unter ,Zubehor” finden Sie Zubehorteile, die mit dem Artikel kombiniert werden konnen.

13. Kontrolle und Wartung

A WARNUNG

Gefahr von schweren Verletzungen durch den Verlust der Sicherheitsfunktion.

» Bei Beschadigung oder VerschleiB muss der gesamte Schalter mit Betatiger ausgetauscht werden.
Der Austausch von Einzelteilen oder Baugruppen ist nicht zulassig

» Uberpriifen Sie in regelmaBigen Abstanden und nach jedem Fehler die korrekte Funktion des Ge-
rats. Hinweise zu moglichen Zeitintervallen entnehmen Sie der EN ISO 14119:2013, Abschnitt 8.2.

Um eine einwandfreie und dauerhafte Funktion zu gewahrleisten, sind regelméaBig folgende Kontrollen erforderlich:
» Priifen der Schaltfunktion (siehe Kapitel 9.4. Funktionskontrolle auf Seite 24)

» Priifen aller Zusatzfunktionen (z. B. Fluchtentriegelung, Sperreinsatz usw.)

» Priifen der sicheren Befestigung der Gerate und der Anschliisse

» Priifen auf Verschmutzungen

Wartungsarbeiten sind nicht erforderlich. Reparaturen am Geréat diirfen nur durch den Hersteller erfolgen.

@ HINWEIS

Das Baujahr ist auf dem Typschild in der unteren rechten Ecke ersichtlich. Die aktuelle Versionsnummer
im Format (V X.X.X) finden Sie ebenfalls auf dem Gerat.

14. Service
Wenden Sie sich im Servicefall an:

EUCHNER GmbH + Co. KG
KohlhammerstraBe 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Servicetelefon:

+49 711 7597-500

E-Mail:

support@euchner.de

Internet:

www.euchner.de
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15. Konformitatserklarung

(€ EUCHNER

More than safety.

EU-Konformitétserkldrung OriginalDE &
EU declaration of conformity Translation EN &
Déclaration UE de conformité Traduction FR 5
Dichiarazione di conformita UE Traduzione IT gt
Declaracién UE de conformidad Traduccién ES &C.;

o~

Die nachfolgend aufgefiihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend):
The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les directives suivantes (si valable)

| prodotti softo elencati sono conformi alle direttive sotto riportate (dove applicabili):

Los productos listados a continuacion son conforme a los requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables):

I: Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Machinery directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE
Direttiva Macchine 2006/42/CE
Directiva de méaquinas 2006/42/CE

1: Funkaniagen-Richtlinie (RTTE / RED) 2014/53/EU
Radio equipment directive 2014/53/EU
Directive équipement radioélectrique 2014/53/UE
Direttiva apparecchiatura radio 2014/53/UE
Directiva equipo radioeléctrico 2014/53/UE

Iit: RoHS Richtlinie 2011/65/EU
RoHS directive 2011/65/EU
Directive de RoHS 2011/65/UE
Direttiva RoHS 2011/68/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtiinie 2014/35/EU und EMV Richtlinie 2014/30/EU werden gemdaf Artikel 3.1 der Funkanlagen-
Richtiinie eingehalten.

The safety objectives of the Low-voitage directive 2014/35/EU and EMC Directive 2014/30/EU comply with article 3.1 of the Radio equipment
directive.

Les objectifs de sécurité de la Directive basse tension 2014/35/UE et Directive de CEM 2014/30/EU sont conformes & I'article 3.1 de la
Directive équipement radioélectrique.

Gli obiettivi di sicurezza della Direttiva bassa tensione 2014/35/UE e Direttiva CEM 2014/30/UE sono conformi a quanto riportato nell articolo
3.1 della Direttiva apparecchiatura radio.

Los objetivos de seguridad de la Directiva de bajo voltaje 2014/35/UUE y Directiva CEM 2014/30/UE cumplen con el articulo 3.1 de la Directiva
equipo radioeléctrico.

Folgende Normen sind angewandt: a: EN 60947-5-3:2013 f: EN 50581:2012 (RoHS)

Following standards are used: b: ENISO 14119:2013 [o EN 50364:2010

Les normes suivantes sont appliquées: [ EN 1SO 13849-1:2015 h: EN 300 330 V2.1.1

Vengono applicate le seguenti norme: d: EN 62026-2:2013 (ASi)

Se utilizan los siguientes estandares: e: EN 60947-5-5:1997/A1:2005/A11:2013

Bezeichnung der Bauteile Type Richtlinie Normen Zertifikats-Nr.

Description of components Type Directives Standards No. of certificate

Description des composants Type Directive Normes Numéro du certificat

Descrizione dei componenti Tipo Direttiva Norme Numero del certificato

Descripcion de componentes Typo Directivas Estandares Nuamero del certificado

Sicherheitsschalter CTP-... 11, i a,b,cfgh UQs 123565,

Safety Switches ET 18080 *

Interrupteurs de sécurité CTP-.AS... 1AL a,b,cdfgh UQS 125542

Finecorsa di sicurezza

Interruptores de seguridad CTP-LBI... 1,0, m a,bcf,g.h UQs 127798
CEM-12-...-C40... LIl il a,bcfgh UQS 124482

Sicherheitsschalter mit Not-Halt-Einrichtungen

Safety Switches with Emergency-Stop facilities

inferrupteurs de sécurité avec appareillage arrét d'urgence CTP- L ab,cefg h UQsS 123565

Finecorsa di sicurezza con dispositivi di arresto di emergenza T T

Inferruptores de seguridad con dispositivos de parada

de emergencia

Betétiger

Actuator A-C-... 115, 0 a,b,cfgh LEJ.??SBZB%SFS

Actionneur

Kzonatore A CA0-... } 11, i a.b,c,f.g.h UQS 124482
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C€

* Benannte Stelle
Notified Body
Organisme notifié
Sede indicata

Entidad citada 50968 Kaln
Genehmigung der umfassenden Qualititssicherung (UQS) durch die benannte Stelle 0035 TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Approval of the full quality assurance system by the notified body 0035 Alboinstr. 56
Approbation du systéme d'assurance qualité complet par I'organisme notifié 0035 12103 Berlin
Approvazione del sistema di garanzia di qualita totale da parte dell'organismo notificato 0035 Germany

Aprobacibn del sistema de aseguramiento de calidad total por parte def organismo 0035 notificado

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller: EUCHNER GmbH + Co. KG
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer: Kohlhammerstralle 16
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant: 70771 Leinfelden-Echterdingen

La presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la responsabilita esclusiva del fabbricante: ~ Germany
La presente declaracion de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante:

Leinfelden, Marz 2019 i.A. Dipl.-Ing. Richard Holz i.A. Dipl.-Ing. (FH) Duc Binh Nguyen
Leiter Elektronik-Entwickiung Dokumentationsbevolimachtigter
EUCHNER GmbH + Co. KG Manager Electronic Development Documentation manager
KohlhammerstraRe 16 Responsable Développement Electronique Responsable documentation
70771 Leinfelden-Echterdingen Direttore Sviluppo Elettronica Responsabilita della documentazione
Germany D irector de desarrollo electrénico Agente documenta
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EUCHNER

More than safety.

0340

DGUV Test

Priif- und Zertifizierungsstelle Elektrotechnik
Fachbereich ETEM
Gustav-Heinemann-Ufer 130
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