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1. Bu dokiimana yonelik
1.1. Gegerlilik

Bu isletim kilavuzu, tim CES-AR-C01-... i¢in gegerlidir. Bu isletim kilavuzu "Guvenlik bilgileri ve bakim" dokiimaniyla ve ayrica
birlikte bulunan bir veri sayfasiyla birlikte cihaziniz igin eksiksiz kullanici bilgisini olusturur.

1.2. Hedef kitle

Emniyet aksamlarinin kullanimi konusunda 6zel bilgilere sahip olan makinelerdeki giivenlik tertibatlarina yonelik tasarimcilar ve
tesis planlayicilari ve ayrica isletime alma ve servis uzmanlari.

1.3. lisaretlerin agiklamasi

Karakter/gosterim Anlami
m Dokiiman basili bigimde
@ Dokiiman www.euchner.com adresinden indirilebilir

@ Dokiiman CD'de
A Guvenlik bilgileri

Olim veya agir yaralanma tehlikesi

TEHLIKE Olasi yaralanmalara karsi uyari
UYARI Dikkat Hafif yaralanmalar meydana gelebilir
DIKKAT
@ Qla5| cihaz hasarlari bilgisi
BiLGI Onemli bilgi
Onemli!
ipucu ipucu/faydal bilgiler

1.4. Tamamlayici dokiimanlar
Bu cihaza yonelik tim dokimantasyon su doklimanlardan olusur:

Dokiiman baghgi

(Dokiiman numarasi) Igindekiler

Giivenlik bilgisi ve bakim

CES-AR Glivenli isletime alma ve bakimla ilgili temel bilgiler m
(2091181)

Isletim kilavuzu .

(§2098039) (bu dokiiman) @

gerekirse ekteki veri foyl Farkliliklara veya tamamlamalara yonelik Uriine 6zgu bilgi

@ Onemli!

Guveli kurulum, isletime alma ve cihazin kullanimi igin eksiksiz bir genel bakisa sahip olmak igin tim dokd-
manlari okuyun. Doklimanlar www.euchner.com adresinden indirilebilir. Bunun igin dok. numarasini aratin.
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2. Amacina uygun kullanim

CES-AR yapi serisinin emniyet salteri koruma kilidi bulunan bir kilitteme dlzenegidir (yapi tlrt 4). Cihaz EN IEC 60947-5-3 uyarinca
gereksinimleri yerine getirmektedir. Unicode degerlendirmeli cihazlar yliksek bir kodlama kademesine, Multicode degerlendirmeli
cihazla dustk bir kodlama kademesine sahiptir.

Hareketli bir devre kesici koruma diizenegi ve makine kontrol sistemi ile birlikte bu emniyet bileseni, koruma diizenegi agik oldugu
sUrece tehlikeli makine fonksiyonlarinin yapiimasini engeller. Tehlikeli bir makine hareketi esnasinda koruma diizeneginin agiimasi
durumunda bir durdurma komutu devreye girer.

Anlami:

» Tehlikeli bir makine fonksiyonuna yol agabilecek olan ¢alistirma komutlari ancak koruma dlzenegi kapatildiktan sonra galistiri-
labilir.

» Koruma dlzeneginin kapatiimasi bir dur komutuna yol agar.

» Koruma dlizeneginin kapatiimasi tehlikeli bir makine fonksiyonunun kendiliginden ¢alismasina yol agmamalidir. Bunun igin ayri
bir baslatma komutu gergeklesmelidir. Bununla ilgili istisnalar icin bkz. EN ISO 12100 veya ilgili C normlari.

Cihazi kullanmadan énce makinede 6rn. asagidaki standartlara uygun bir risk degerlendirmesi yapiimalidir:
» EN ISO 13849-1

» ENISO 12100

» IEC 62061

Amacina uygun kullanima, montaj ve isletimde gecerli gereksinimlerin karsilanmasi dahildir, 6zellikle su standartlara gore:
» EN ISO 13849-1

» EN ISO 14119

» EN 60204-1

Emniyet salteri sadece EUCHNER firmasinin bunun igin éngdrilen CES aktiiatéri ve yine EUCHNER firmasina ait baglanti yapi
parcalari ile baglantili olarak isletilebilir. Diger akttiatorlerin ya da diger baglanti yapi pargalarinin kullaniimasinda EUCHNER firmasi
guvenli fonksiyon icin garanti sorumlulugunu kabul etmemektedir.

AR salter zincirine birden fazla cihazin baglanmasi, ancak AR salter zinciri sirali devresi igin 6ngoriiimiis cihazlarla yapilabilir. ilgili
cihazin kilavuzunda bunu kontrol edin.

Bir salter zincirinde maksimum 20 emniyet salteri isletilebilir.

@ Onemli!

» Cihazin dogru sekilde bir genel sisteme baglanmasindan isletmeci sorumludur. Bunun igin genel siste-
min orn. EN ISO 13849-2 uyarinca onaylanmis olmasi gerekir.
» Sadece asagidaki tablo uyarinca izin verilen bilesenler kullanilabilir.

Tablo 1:  CES bilesenlerinin kombinasyon segenekleri

Aktiiator
*®
Emniyet salteri g S g Z
a a Q M
I2 I p <5
G2 R 25 @8
o5 oL o3 oS
CES-AR-CO1-...
Tum tipler . . . .
isaretlerin agiklamasi [ ) Kombinasyon mimkiin

@ BILGI
V1.1.2 stirim numarasindan sonraki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda isletilebilir. Diger bilgileri ilgili
AR degerlendirme cihazinin igletim kilavuzundan égrenebilirsiniz.
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3. Givenlik fonksiyonunun agiklamasi

Bu yapi serisinin cihazlari su glvenlik fonksiyonlarina sahiptir:

Koruma diizenegi konumunun denetlenmesi
(EN ISO 14119 dogrultusunda kilitleme diizenegi)

» Glvenlik fonksiyonu:
- Koruma dlzenegi agikken emniyet ¢ikislari kapalidir (bkz. bolim 6.4. Kumanda durumlari sayfa 7).

» Emniyet tanim degerleri: Kategori, performans seviyesi, PFHp (bkz. bolim 12. Teknik veriler sayfa 24).

4. Sorumluluk reddi ve garanti hizmeti

Amacina uygun kullanim ile ilgili yukaridaki kosullara veya giivenlik uyarilarina riayet edilmemesi veya bakim ¢alismalarinin talep
edildigi sekilde ylrutilmemesi, sorumlulugun reddedilmesine ve garanti hizmetinin dismesine yol agar.

5. Genel guvenlik bilgileri

Guvenlik salterleri, kisisel koruma fonksiyonlarini yerine getirir. Usule uygun olmayan montaj veya manipulasyonlar, kisilerin lumcil
yaralanmalarina neden olabilir.

Koruma diizeneginin giivenli fonksiyonunu kontrol edin, 6zellikle;
» her isletime almadan sonra

» sistem bileseninin her degistiriimesinden sonra

» uzun galismama suresi sonrasinda

» her hatadan sonra

Bundan bagimsiz olarak koruma diizeneginin guivenli fonksiyonu, bakim programinin bir pargasi olarak uygun araliklara uygulan-
malidir.

A UYARI

Teknige uygun olmayan montaj veya kullanim (manipilasyonlar) nedeniyle hayati tehlike. Emniyet aksamlari,

bir kisisel koruma fonksiyonu gorir.

» Emniyet aksamlari baypas edilimemelidir, aksamlar dondiriimemeli, kaldirilmamali veya bagka bir sekil-
de etkisiz hale getirilmemelidir. Bu hususta 6zellikle EN ISO 14119:2013, 7. bélumiinde verilen baypas
segeneklerini azaltma énlemleri dikkate alinmalidir.

» Kumanda iglemi sadece bunun igin éngorilmis aktiiatorler tarafindan devreye alinabilir.

» Yedek aktlator tarafindan atlamanin gergeklesmediginden emin olun (sadece Multicode dederlendirme-
sinde). Bunun igin aktuatorlere ve érn. kilit agmak igin anahtarlara erigimi kisitlayin.

» Montaj, elektrik baglantisi ve isletime alma sadece su bilgilere sahip yetkili uzman personel tarafindan
yerine getirilmelidir:

- Emniyet aksamlarinin kullanimina yénelik 6zel bilgiler
- Gegerli EMU talimatlarinin bilinmesi
- s glivenligi ve kaza énlemeye yonelik gecerli talimatlarin bilinmesi.

@ Onemli!

Kullanimdan énce isletim kilavuzunu okuyun ve itinali bir sekilde muhafaza edin. isletim kilavuzunun montaj,
isletime alma ve bakim galigsmalarinda hazir bulundurulmasini saglayin. Talep edilen saklama siiresi boyun-
ca CD'nin okunabilirligi konusunda EUCHNER herhangi bir teminat Gistenmemektedir. Bu nedenle isletim
kilavuzunun basili bir stirimiini arsivleyin. isletim kilavuzunu www.euchner.com adresinden indirebilirsiniz.
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6. Fonksiyon

Emniyet salteri hareketli ayirici koruma tertibatlarinin konumunu denetler. Aktiiatériin harekete gegme alanina yaklastiriimasinda/
oradan alinmasinda emniyet ¢ikislari agilir/kapatilir.

Sistem asagidaki bilesenlerden olugmaktadir: Korlu aktlator (aktarici) ve salter.

Komple aktuatoér kodunun cihazdan mi 6grenilip (Unicode) 6grenilmedigi (Multicode) ilgili modele baghdir.

» Unicode degerlendirmeli cihazlar: Aktuatoriin sistem tarafindan algilanmasi igin bir egitim islemi araciligiyla emniyet salteri-
ne siniflandirilmalhidir. Bu belirgin atama araciliiyla oldukca ylksek bir manipdlasyon glvenligine ulasilir. Sistem boylece ylk-
sek bir kodlama kademesine sahiptir.

» Multicode degerlendirmeli cihazlar: Essiz algilamalari sistemlerin aksine Multicode cihazlarinda belirli bir kod sorulmaz, ak-
sine sadece sistem tarafindan algilanmasi gereken bir aktiator tipinin s6z konusu olup olmadidi kontrol edilir (Multicode algila-
masi). Aktiiator kodunun 6gretilen emniyet salterindeki (essiz algilama) 6gretilen kod ile tam karsilastiriimasina gerek kalmaz.
Sistem dls(ik bir kodlama kademesine sahiptir.

» Sabit kod degerlendirmeli cihazlar: Sabit kod modelli cihazlarda cihazda CES-A-BPA yapi serisine ait diizenli bir aktliator
vardir. Cihaz sadece bu aktiiator ile isletilebilir. Bagka aktiiatérler 6gretiimemelidir. Bu belirgin atama aracilijiyla oldukga yik-
sek bir maniptlasyon glvenligine ulagilir.

Koruma tertibatinin kapatiimasinda akttator, emniyet salterine yakinlastirilir. Calistirma mesafesine ulasiimasinda salter Gzerinden
aktuatére gerilim beslemesi ve veri aktarimi gergeklesir.

izin verilen bir kodlama algilanirsa emniyet cikislari galistirilir.

Koruma tertibatinin agilmasinda emniyet ¢ikislari kapatilir.

Emniyet salterindeki bir hata durumunda emniyet ¢ikislar kapatilir ve DIA LED'i kirmizi renkte yanar. Meydana gelen hatalar en
gec emniyet cikislarinin kapatiimasi talebinde (6rn. baslatirken) algilanir.

6.1. Kapi bildirim ¢ikisi

Harekete gegme alaninda gegerli bir aktiator algilandiginda kapi bildirim ¢ikisi galistirihr.

6.2. Teshis cikisi
Teshis ¢ikisi hata durumunda agiktir (DIA LED'inde oldugu gibi ¢alistirma kosulu).

6.3. Sinir alani denetlemesi

Aktliatorlli koruma kapisi zamanla yerlesirse aktliator, okuma bashginin harekete gegme alanindan disari ¢ikabilir. Cihaz bunu
algilar ve STATE LED'inin yanip sdnmesiyle aktlatorin sinir alaninda oldugunu gésterir. Koruma kapisi bdylece zamaninda ayar-
lanabilir. Bkz. bélum 11. Sistem durumu tablosu sayfa 23.

6.4. Kumanda durumlari

Salterinize yonelik ayrintili kumanda durumlarini sistem durumu tablosunda bulabilirsiniz. Orada tim emniyet, bildirim ¢ikislari
ve gosterge LED'deli tanimlanmustir.

Koruma diizenegi kapali Koruma tertibati agik
(Harekete gegme alaninda aktiiator ve izin verilen (Aktiiator harekete gegme alaninda degil)
kodlama algilandi)

@™
m
(0] o
%
OA ve OB emniyet ¢ikislari Acik Kapali

Bildirim cikisi OUT Aclk Kapali
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7. Harekete gegme yoniiniin degistirilmesi

@ BILGI

Sikismis hat ve contalar nedeniyle cihaz hasarlari.

» Harekete gegme yonunl degistirirken hatlarin ve contalarin sikismamasina ya da kopmamasina dikkat
edin.

» Yassi contanin sikismamasina ve profil contanin temiz bir sekilde kilavuzunda bulunmasina dikkat edin,
aksi takdirde sizdirmazlik iglevi artik saglanamaz.

Okuma baghginin etkin ylzeyi 5 yone degistirilebilir. Kirmizi ylizey araciliiyla isaretlidir.

Hat ¢ikisinin ydniinl degistirmek igin kontaktériin hizasi 45°'lik adimlarla degistirilebilir (agili
fis kullaniminda).

1. Montaj donaniminin (st pargasini gikarin ve montaj donaniminin alt pargasini okuma
basligindan itin.

2. Sabitleme dirsegindeki civatalari sokin.

3. Okuma basghgini sabitieme dirseginden sokiin ve okuma baghgini 90° 6ne dogru egin.

= Etkin ylzey asagiy gosterir.

4. Sabitleme dirsegini siki tutun ve okuma baghgini 180° gevirin.

5. Okuma bashgini tekrar sabitleme dirsegine vidalayin. Sikma torku 0,6 Nm

6. Okuma basligini 90°'lik adimlarla, istenen harekete gegme yoniine gevirin. Gerektiginde
kontaktorin hizasini degistirin.

5

4x90° 90° 180° 270°

7. Okuma basli§ini montaj donaniminin alt pargasina itin ve montaj donanimini tekrar \
monte edin. J
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8. Montaj

A DIKKAT

Emniyet salterleri baypas ediimemeli (kontaklarin baypasi), salterler dénduriimemeli, kaldiriilmamali veya

baska bir sekilde etkisiz hale getirilmemelidir.

» Bir kilitleme dlzeneginin atlanmasi segeneklerinin azaltiimasina yonelik EN ISO 14119:2013, bélim 7'yi
dikkate alin.

@ BILGI

Yanlis montaj nedeniyle cihaz hasarlari ve fonksiyon arizalari.

» Emniyet salteri ve aktuatér dayanma olarak kullaniimamalidir.

» Emniyet salterinin ve aktlatorlin sabitlenmesi igin EN ISO 14119:2013, béliim 5.2 ve 5.3' dikkate alin.

» Emniyete alinmis kapatma mesafesinden S,, sonra emniyet gikislari giivenli bir sekilde kapaldir.

» Birden fazla emniyet salterinin montajinda karsilikli ariza etkilerini 6nlemek igin 6ngdrilen asgari mesa-
feye uyun.

min.40 mm

(=] (=]
cus2 cus2
» Aktliatorlin buttinsel montajinda montaj derinligine ve koruma diizeneginin materyaline bagl olarak

devre mesafesi degisir.

Butlinsel montaj Yiizeye montaj
Aktiiator
lDevreye f(__/ \j\ Devreye
girme araligi girme araligi

D

(O

B
[e)

o

[e)

Asagidaki noktalari dikkate alin:
» Aktlatdr ve emniyet salteri kontrol ve degistirme ¢alismalari igin kolay erisilebilir durumda olmalidir.

» Aktlatdr ve emniyet salteri asagidaki gibi takilmahdir

- Alin yizeyleri, koruma tertibati kapaliyken asgari ¢alistirma mesafesinde 0,8 x S,, ya da daha yakin olacak sekilde (bkz.
bolim 12. Teknik veriler, ilgili aktUatdrlin Devre mesafeleri ve Tipik harekete ge¢cme paragraflari). Olasi yan loblarin etki ala-
nina girmemek igin yan harekete gegme yoniinde asgari mesafeye uyulmalidir. Bkz. ilgili aktuatorin 12. Teknik veriler, Tipik
harekete gegme alani paragrafi.

- Koruma tertibati agikken S, mesafesine kadar (emniyete alinmis kapatma mesafesi) tehlike 6nlenecek sekilde.

- Aktlator forma uygun bir sekilde koruma tertibati ile bagh olacak sekilde, érn. ilisikteki emniyet civatalarinin kullaniimasiyla.

- Kolay araglarla ¢ikarilamayacak ya da maniplle edilemeyecek sekilde.

» Okuma basliginin ya da emniyet salterinin ve aktuatoriin 1 Nm'lik sabitlemeleri icin maksimum sikma torkunu dikkate alin.
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9. Elektrik baglantisi

Asagidaki baglanti secenekleri vardir:

» Minferit igletim

» EUCHNER firmasina ait Y dagiticilari ya da pasif dagitict AC-DP-...-SA-... ile sirali devre (sadece M12 kontaktdriinde)
» Orn. salter dolabindaki kablo baglantisi ile sirali devre

» AR degerlendirme cihazinda isletim.

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Guvenligin sadlanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin her zaman degerlendirilebilmesi gerekir.
» Sinyal ¢ikiglari emniyet ¢ikisi olarak kullanilamaz.

» Kisa devrelerin engellenmesi igin baglanti kablolarini korumali olarak déseyin.

A DIKKAT

Yanlig baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» Déngult kontrol donanimi kullanmayin veya kontrol donaniminizin déngusuni kapatin. Cihaz, emniyet
cikislarinda kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan devreye alinan kumanda, 1 ms'ye kadar
uzunluga sahip olabilecek bu test impulslarini hog gérmelidir.

Test impulslari, emniyet gikislari kapaliyken de gdsterilir.
Sonrasina baglanan cihazin (kontrol donanimi, réle, vb.) eylemsizligine bagl olarak kisa kumanda ig-
lemleri olusabilir.

» Glvenlik salterinin her iki ¢cikisi agik durumda iken +24 V bir dlizey temin ettigi i¢in baglanan degerlen-
dirme cihazinin girisleri pozitif devreli olmalidir.

» TUm elektrik baglantilarinin IEC 61558-2-6 uyarinca hata durumunda ¢ikis gerilimi sinirlamali glvenlik
transformatori veya ayni dederdeki izolasyon tedbirleri ile izole edilmesi gerekmektedir (PELV).

» Tm elektrik ¢ikislari endiktif yiklerde yeterli koruma devresine sahip olmalidir. Bunun igin ¢ikislarin
serbest diyotlarla korunmasi gerekir. RC supresérleri kullaniimamalidir.

» GUglU parazit kaynagi olusturan gug¢ cihazlari sinyal yayilimi giris ve gikiglarindan yerel olarak ayriimali-
dir. Guvenlik devrelerinin gu¢ gegisi, gli¢ devrelerinin hatlarindan mimkin oldugunca uzak olmalidir.

» EMU arizalarini engellemek igin cihazin montaj yerindeki fiziksel ortam ve isletim kosullarinin,

EN 60204-1:2006, Bolim 4.4.2 (EMU) gereksinimlerini karsilamasi gerekir.

» Lutfen frekans dénustiriclleri ya da indiksiyon isitma tesisleri gibi cihazlarda meydana gelen ariza

alanlarini dikkate alin. ilgili Greticinin el kitaplarindaki EMU bilgilerini dikkate alin.

@ Onemli!

Galisma gerilimi verilmesi sonrasinda cihazin ¢alismamasi durumunda (6rn. yesil STATE LED'i yanip son-
muyor) emniyet salterinin agilmadan Ureticiye geri gdnderilmesi gerekir.
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9.1. @« ile ilgili bilgiler

@ Onemli!

» «@-= gereksinimleri 1) uyarinca bir kullanimda "for use in Class 2 circuits" (sinif 2 devrelerde kullaniimak
icindir) 6zellikli bir gerilim beslemesi kullaniimalidir.
Alternatif ¢dziimler asagidaki gereksinimleri kargilamalidir.
- UL248 uyarinca sigorta ile baglantili galvanik izolasyonlu adaptér. Sigorta en fazla 3,3 Aigin tasarlanmis
ve 30 V DC gerilim pargasina entegre edilmis olmalidir.

» @ gereksinimleri 1) uyarinca kullanim igin UL kategorisi kodu CYJV2 ya da CYJV altinda listelenmis
olan bir baglanti hatti kullaniimalidir.

1) UL ruhsati gegerlilik alani hakkinda bilgi: Cihazlar UL508 ve CSA/ C22.2 no. 14 (elektrik carpmasina ve yangina karsi koruma) gereksinimleri uyarinca kontrol edilmistir.

9.2. Hata glivenligi

» Isletim gerilimi Ug ters kutup korumalidir.

» Emniyet ¢ikislari kisa devre korumalidir.

» Emniyet ¢ikislarl arasindaki ¢apraz devre, salter araciligiyla algilanir.
» Korumali kablo désemesi sayesinde kablolarda kisa devre olusmaz.

9.3. Gerilim beslemesi emniyeti

Gerilim beslemesi salter sayisina ve gikislar icin gerekli olan akima bagl olarak emniyete alinmalidir. Bunun igin asagidaki kurallar
gecerlidir:

Tek salterin maks. akim sarfiyati |;,,xs

Imaks = lus * lout + loa*os

lyg = Igletim akimi salter (50 mA)

loyt = Bildirim gikiglari yik akimi (maks 200 mA)

loa+os = Emniyet cikislari yik akimi OA + OB (2 x maks. 400 mA)

Bir salter zincirinin maks. akim sarfiyati = | ks

% Imaks = loa+os * N X (lug * lout)
n = Bagl salterlerin sayisi
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9.4. Baglanti hatlari ile ilgili gereksinimler

A DIKKAT

Uygun olmayan baglanti nedeniyle cihaz hasarlari veya fonksiyon arizasi.

» EUCHNER firmasinin baglanti yapi pargalarini ve baglanti hatlarini kullanin.

» Farkli baglanti aksamlarinin kullanilmasi durumunda asagidaki tabloda verilen gereksinimler gegerlidir.
Riayet edilmemesi durumunda EUCHNER, guvenli fonksiyon hakkinda sorumluluk kabul etmemektedir.

Baglanti hatlari ile ilgili asagidaki gereksinimleri dikkate alin:

Parametre Deger Birim
Damar enkesiti min. 0,34 mm?

R maks. 60 Qlkm
C maks. 120 nF/km
L maks. 0,65 mH/km
Tavsiye edilen hat tipi LIYY 8x ya da 5x0,34 mm?

9.5. Maksimum hat uzunluklari

Toplamda maksimum 200 m hat uzunluguna sahip salter zincirlerine, hat direnci araciligiyla gerilim azalmasinin dikkate alinmasinda
izin verilir (bkz. érnek verileri ve durum érnekleri iceren asagidaki tablo).

|, =200m
d —>
< 2 P
n
U, = 24V-10% u, = 24V -20%
_— —

SPS
PLC
[« 10]
8 B §
5x 0,34 mm? : : :
CESAR #n CESAR #n-1 CESAR#1
n lout (MA) I (m)
Maks. salter sayisi Kanal bagina olasi akim ¢ikisi OA/OB Son salterden kumandaya kadar maks. hat uzunlugu

10 150
25 100

5 50 80
100 50
200 25
10 120
25 90

6 50 70
100 50
200 25
10 70
25 60

10 50 50
100 40
200 25
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9.5.1.  Ornek tablosu yardimiyla hat uzunluklarinin belirlenmesi

Ornek: Sirayla 6 salter kullaniimalidir. Salter dolabindaki emniyet rélesinden son saltere (#6) kadar 40m hat désenir. Her bir em-
niyet salteri arasina 20 m hat ddsenir.

|rrlax =140m
< »
|1=4Om |2=5x20m
~ »
|n =20m
| u,=min. 19,2V
Sicherheits-
relais i = MIN. 75 MA
Safety Relay = = o
-} g a g
CES-AR # 6 CESAR#5 CESAR# 4 CES-AR# 3 CESAR # 2 CESAR#1

Resim 1: Alti CES-AR ile devre 6rnegi

iki emniyet girisinde 75 mA akim alan bir emniyet rélesi calistirimistir. 19,2 V gerilimde (24 V -%20 ile aynidir) tiim sicaklik ala-
ninda ¢alisir.

Ornek tablosu lizerinden 6nemli tiim degerler tespit edilebilir:
1. nsiitunundan (maks. salter sayisi) ilgili bolimi segin. Burada: 6 salter.
2. loyt sttununda (kanal bagina olasi gikis akimi OA/OB) 75 mA iizerinde/ile esit bir akim arayin. Burada: 100 mA.

®» |4 sGtunundan son salterden (#6) kumandaya kadar olan maksimum hat uzunlugu alinabilir. Burada: 50 m'ye izin verilir.

Sonug: Istenen hat uzunlugu | 40 m ile tablodaki izin verilen deger altindadir. Salter zincirinin tim uzunlugu lyaxs, 140 m ile 200
m'lik maksimum deger altindadir.

= Planli kullanim bu sekilde islevseldir.
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9.6. Emniyet salteri CES-AR fig yerlesimi

RST
o———

Kodlama burnu

Emniyet salterinin takma tarafindaki gosterge

Resim 2: Emniyet salteri CES-AR fis yerlesimi

Pin Tanim Aciklama Kablo rengi
1 1B Kanal 2 igin onay girisi WH
2 uB Gerilim beslemesi, DC 24 V BN
3 OA Kanal 1 emniyet ¢ikisi GN
4 OB Kanal 2 emniyet ¢ikisi YE
5 ouT Bildirim ¢ikis! GY
6 1A Kanal 1 igin onay girisi PK
7 oV Kiitle, DC 0 V BU
8 RST Sifirlama girisi RD
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9.7. Y dagitici fig yerlegimi

max. 45

Koprilii fis 097645
4 kutuplu, pim
(Res. benzeri)

M12x1

14,5

CES-AR emniyet salterinin

(8 kutuplu

pim)

ve Y dagiticinin
(8 kutuplu burg)

fis yerlesimi

Pin Fonksiyon
X1.1 1B
X1.2 Ug
X1.3 OA
X1.4 OB
X1.5 ouT
X1.6 IA
X1.7 oV
X1.8 RST

Baglanti kablolu Y dagitici
111696 ya da 112395

Burg

Wt [ ieinin
I S S T
Mixl  p===a te== m2a
=]
—
@15 @15
— [Te}
< <
W .
=
=
ayh E
)
%33
<'m

44

Pim Burg
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Ug X3.1 Us
X2.2 OA X3.2 1A
X2.3 ov X3.3 ov
X2.4 OB X34 B
X2.5 RST X3.5 RST

Sip. no.

111696

isletim kilavuzu

Temassiz emniyet salteri CES-AR-C01-...

Uzunluk
I [mm]

200

112395

1000

15,1

Y dagitici
097627

Burg

M12x1 |

7
==
1

1 £

=

097627

Pim
Pin Fonksiyon Pin Fonksiyon
X2.1 Ug X3.1 Ug
X2.2 OA X3.2 IA
X2.3 ov X3.3 oV
X2.4 (0]:] X3.4 1B
X2.5 RST X3.5 RST
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9.8. Tek bir AR cihazinin baglantisi
Tek bir AR cihazinin kullaniimasinda cihazi Resim 3'te gdsterildidi gibi baglayin. Bildirim ¢ikislari bir kumandaya iletilebilir.

RST girisi Gzerinden salter sifirlanabilir. Bu esnada RST girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V bulunur. RST girisi kullaniimaya-
caksa 0 V olarak ayarlanmalidir.

A UYARI

Hata durumunda yanlis baglanti nedeniyle glivenlik fonksiyonu kaybi.
» Glvenligin saglanabilmesi igin her iki emniyet ¢ikisinin (OA ve OB) her zaman degerlendirilebilmesi
gerekir.

@ Onemli!

Ornek sadece CES sisteminin baglantisi igin dnemli olan bir kesiti gosterir. Gésterilen 6rnek tam bir sistem
planlamasi gdstermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tagimaktadir. Detayl kullanim érnek-
lerini www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz. Bunun i¢in arama kismina siparis numarasini girmeniz
yeterlidir. "indir" altinda cihaz igin mevcut tiim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.

24V DC
1]
sl f---3
Bl =08 TOVRST A 13
> ¢ ¢ ¢
Safety Inputs
T
3 |
! Monitoring | Safety
§ Output | Outputs
7 CES 5 3 4
gov EUGHNER' SOUT SOA \9,05
Connected
load
GND N

Resim 3: CES-AR-... minferit igletimi i¢in badlanti drnegi
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9.9. Birden fazla cihazin salter zincirine baglanmasi

@ Onemli!

» AR salter zinciri maksimum 20 emniyet salteri icerebilir.

» Ornek sadece CES sisteminin baglantisi igin dnemli olan bir kesiti gosterir. Gésterilen 6rnek tam bir sis-
tem planlamasi géstermez. Kullanici tim sisteme baglanti sorumlulugunu tasimaktadir. Detayli kullanim
orneklerini www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz. Bunun igin arama kismina siparis numarasini
girmeniz yeterlidir. "indir" altinda cihaz i¢in mevcut tim baglanti érneklerini bulabilirsiniz.

Sirali devre burada kontaktorlii M12 modelde 6rnek olarak gosterilir. Salterler énceden monte edilmis baglanti hatlari ve Y da-
giticilan yardimiyla arka arkaya baglanir. Bir koruma kapisi agilirsa ya da salterlerden birinde bir hata meydana gelirse sistem
makineyi kapatir. Yukaridaki bir kumanda, bu baglanti tekniginde gtlincel olarak hangi kapinin agik oldugunu ya da hangi salterde
bir hatanin meydana geldigini algilayamaz. Bunun igin 6zel bir AR degerlendirme cihazina ihtiya¢ duyulur (bkz. b6lim 9.10. AR
degerlendirme cihazindaki isletime yonelik bilgiler sayfa 19).

Sirali devre bir destek klemensi (izerinden salter dolabinda da gerceklestirilebilir.

Emniyet ¢ikiglari asagidaki salterin ilgili emniyet girislerinde sabit olarak siralanmistir. OA, IA'ya ve OB, IB'ye alinmalidir. Baglantilar
karistiriirsa (6rn. OA, IB'ye) cihaz hata durumuna gegis yapar.

Sirali devrelerde daima RST girigini kullanin. Bu geri alma girisi ile zincirin tim salterleri ayni anda sifirlanabilir. Bu esnada RST
girisinde en az 3 saniye boyunca 24 V'lik gerilim olmaldir. RST girisi uygulamanizda kullaniimadigi stirece 0 V olarak ayarlanmalidir.
Bu sirada asagidakileri dikkate alin:

» Zincirdeki tim salterler igin ortak bir sinyal kullaniimalidir. Bu bir degisim salteri olabilir ancak bir kumanda ¢ikisi da kullanilabi-
lir. sletimde sififama daima GND'de olmak zorunda oldugundan diigme uygun degildir (bkz. Resim 4 sayfa 18'deki salter S1).

» Sifilama daima zincirin tim salterleri icin ayni anda gergeklesmelidir.
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Isletim kilavuzu
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Sifrlama ve dedisim salteri ile sirali devre igin baglanti érnedi

Resim 4:
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9.10. AR degerlendirme cihazindaki isletime yonelik bilgiler

V1.1.2 strim numarasindan sonraki cihazlar bir AR degerlendirme cihazinda isletilebilir. Diger bilgileri ilgili AR degerlendirme
cihazinin igletim kilavuzundan égrenebilirsiniz.

9.11. Guvenli kumandalardaki igletime yonelik bilgiler

Giivenli kumandalara baglanti igin su bilgileri dikkate alin:

» Kumanda ve bagli olan emniyet salterleri igin ortak bir gerilim beslemesi kullanin

» Ug icin taktlanan bir gerilim beslemesi kullaniimamalidir. Besleme gerilimini dogrudan adaptérden alin. Besleme geriliminin
glivenli bir kumandadaki klemense baglarken bu ¢ikista yeterli akim mevcut olmalidir.

» |A ve IB giriglerini her zaman dogrudan bir adaptére veya bir baska EUCHNER AR cihazinin OA ve OB c¢ikiglarina baglayin
(sirali devre). 1A ve IB girislerinde taktlanmis sinyaller olmamalidir.

» Emniyet ¢ikislar (OA ve OB) bir kumandanin glvenli girislerine baglanabilir. Kosul: Girig, taktlanmis emniyet sinyalleri i¢in uy-
gun olmalidir (OSSD sinyalleri, drn. i1s1k bariyerlerinin). Kumanda bu esnada giris sinyallerindeki ddngl pulslarini tolere etme-
lidir. Bu normalde kumandada parametrelenebilir. Bunun igin kumanda Ureticisinin bilgilerini dikkate alin. Emniyet salterinizin
atim suresi igin litfen bkz. bodlim 12. Teknik veriler sayfa 24.

Birgok cihaz icin www.euchner.com adresinde » Uygulama » CES Indir alaninda kumandanin baglanmasi ve parametrelemesine
yonelik ayrintili bir drnek bulabilirsiniz. Burada ilgili cihazin ézellikleri daha da ayrintili agiklanmaktadir.
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Resim 5:

(Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 2098039-19-07/19

20
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10. igletime alma
10.1. LED gostergeleri

LED Renk Durum Anlami
Yandi- N e
ginda /?\ Normal isletim
STATE yesi Yanip e |- Okutma islemi ya da Power Up
sondi- --®:- | - Sinir alanindaki akttiator (V. 1.1.2'den itibaren)
glinde “+ | (Diger sinyal fonksiyonlar igin bkz. béliim 11. Sistem durumu tablosu sayfa 23)
Yandi- N1/ | - Dahili elektronik hatas
DIA kirmizi ginda /?\ - Giriglerde/¢ikiglarda hata

10.2. Aktiiator icin okutma fonksiyonu (sadece Unicode degerlendirmesinde)

Sistem bir fonksiyon birimi olusturmadan 6nce aktiator okutma fonksiyonunda emniyet salterine siniflandiriimahdir.

Okutma islemi sirasinda emniyet ¢ikiglari ve bildirim ¢ikisi OUT kapalidir, yani sistem giivenli durumdadir.

®

ipucu!

Okutma igleminin montaj 6ncesinde gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Karistirmalarin 6nlenmesi igin birbirine
ait salterleri ve aktuatorleri isaretleyin. Sirayla devreye alinan cihazlarda okutma islemini her cihaz igin sirali
devre dncesinde tek tek gergeklestirmenizi tavsiye ediyoruz.

®

Onemli!

» Okutma islemi ancak cihaz hatasiz bir sekilde calisiyorsa gergeklestirilebilir. Kirmizi DIA LED'i yanma-
malidir.

» Yeni bir aktlator okutulursa emniyet salteri kendinden énceki cihazin kodunu kilitler. Yeni bir okutma
isleminde bu hemen okutulmayabilir. Uglincii kod okutulduktan sonra emniyet salterindeki kilitli kod tek-
rar serbest birakilir.

» Emniyet salteri sadece en son okutulan aktlatér ile ¢alistirilabilir.

» Okutma islemi sayisi sinirsizdir.

» Salter, okuma hazirligi sirasinda okunan son aktiatorl algilarsa okuma hazirligi hemen sonlandirilir ve
salter normal isletime gegcis yapar.

» Okutulacak olan aktiiatér 60 sn'den kisa bir stre harekete gegme alaninda olursa etkinlestiriimez ve
okutulan son akttator kayith kalir.

» Bagarisiz bir egitim isleminden sonra salter, normal isletime gegis yapar.

10.2.1. Cihazin okuma iglemi i¢in hazirlanmasi ve aktiiatériin okunmasi

1. Emniyet salterine igletim gerilimi verin.

= Yesil LED hizli yanip s6ner (yakl. 10 Hz)
Bu strede (yakl. 10 s) otomatik test gergeklestirilir. Daha sonra LED déngusel olarak ¢ kez yanip séner ve okuma hazirligi-

ni sinyalize eder.

Okuma hazirligi yakl. 3 dakika kalir.

2. Yeni aktliatori okuma basligina yaklastirin (mesafeyi < S, dikkate alin).

®» Okutma islemi baslar, yesil LED yanip soner (yakl. 1 Hz). Okutma islemi esnasinda emniyet salteri s6z konusu olanin Kilitli bir
aktOator olup olmadigini kontrol eder. Bu durum s6z konusu degilse okutma iglemi yakl. 60 sn sonra sonlandirilir, yesil LED
soner. Yeni kod kaydedilir, eski kod bloke edilir.

3. Aktlatoriin yeni okutulan kodunu emniyet salterinde etkinlestirmek igin emniyet salterindeki igletim gerilimi min. 3 saniye ka-
patilmalidir.
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10.2.2. Sirali devrede okutma fonksiyonu, cihazin degistirilmesi ve okutulmasi

Aktlatorin siral devrede degil tek tek okutulmasi tavsiye edilir. Sirali devrenin okutulmasi prensip olarak miinferit isletime analog
cahsir. Zincirdeki tim salterler ayni anda okutulabilir. Salter zincirinin hatasiz galismasi ve asagidaki adimlara uyulmasi 6n kosuldur.
Karisik salter zincirlerinde diger adimlar da dikkate alinmalidir (6rn. CES'li zincirlerde ve kapali tutuculu emniyet salterlerinde).
Bunun icin zincirdeki diger cihazlarin isletim kilavuzlarini okuyun.

Kablo baglantisi Gzerindeki calismalar (6rn. cihaz degisiminde) genel olarak gerilimsiz durumda gergeklesmelidir. Belirli tesislerde
bu ¢alismalarin ve ardindan devam eden isletimde okutma isleminin gerceklestiriimesi yine de gereklidir.

Bunun mimkiln olmasi i¢in RST girisi Resim 4 sayfa 18'da oldugu gibi ¢alistiriimis olmalidir.
Asagidaki adimlari takip edin:
1. Uzerinde salterin ya da aktiiatériin degistiriimesi gereken koruma tertibatini agin.

2. Yeni salteri ya da aktiiatori monte edin ve bunu okutma iglemi igin hazirlayin (bkz. bélim 10.2.1. Cihazin okuma islemi igin
hazirlanmasi ve akttiat6riin okunmasi sayfa 21).

3. Zincirdeki tim koruma tertibatlarini kapatin.
4. Sifirlamaya en az 3 sn basin (RST'de 24 V).

= Yeni bir aktlator géren emniyet salterinde yesil LED yakl. 1 Hz ile yanip séner ve akttator okutulur. Bu yakl. 1 dak strer. Bu
surede kapatmayin ve sifilamaya basmayin! Cihazdaki tim LED'ler kapandiginda okutma islemi sonlanmistir.

5. Sifilamaya en az 3 sn basin (RST'de 24 V).

®» Sistem yeniden baslar ve ardindan tekrar normal igletimde calisir.

10.3. Fonksiyon kontrolii

A UYARI

Kurulum ve fonksiyon kontroll sirasinda hatalar nedeniyle 6limcUl yaralanmalar.
» Fonksiyon kontroliinden 6nce kimsenin tehlike alaninda bulunmadigindan emin olun.
» Kaza dnlemeye yonelik gegerli talimatlar dikkate alin.

10.3.1. Elektriksel fonksiyon kontrolii

Kurulum ve her hata sonrasinda emniyet fonksiyonu tamamen kontrol edilmelidir. Bu esnada asagidaki adimlari takip edin:
1. isletim gerilimini devreye alin.

®» Makine kendiliginden ¢alismamalidir.

= Emniyet salteri otomatik test gerceklestirir. Yesil STATE LED'i 10 sn 10 Hz ile yanip séner. Daha sonra yesil State LED'i diizenli
araliklarla yanip soner.

TUm koruma tertibatlarini kapatin.
Makine kendiliginden ¢alismamalidir.
Yesil STATE LED'i siirekli yanar.

Kontrol donaniminda isletimi onaylayin.

w3 o8

Koruma diizenegini agin.
» Makine kapanmalidir ve koruma diizenegi acik oldugu surece ¢alismamalidir.
» Yesil STATE LED'i diizenli araliklarla yanip séner.

2 ile 4 arasindaki adimlari her bir koruma diizenegi icin tekrarlayin.
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11. Sistem durumu tablosu

5 LED gosterge
g » Cikig
c [
o >
isletim tiirii g | E = = | Durum
= o ‘o N
S |O¢ g £
S @z Py =
2| <£ 5 <
< o o »n a
Sistem testi X Ka- -0 10Hz O | Power up sonrasinda sistem testi
pal <1 (10sn)
N _
kapali | Agik —/?\— O | Normal igletim, kapi kapali
., Tershizh
kapali | Acik ',':’:'f yanip O | Normal igletim, kapi kapall, aktiiator sinir alaninda ® Kapiyi ayarlayin (V. 1.1.2'den itibaren)
sonme
Normal igletim kapall | Kapall . t1er); o gg)rmal isletim, kapi kapall, salter zincirindeki bir 6nceki cihaz "Kapi agik" bildirimi veriyor (sadece sirali devre-

acik | Kapali 0 1x O | Normal igletim, kapi agik

aclk | Kapall 0 2 X O Normal isletim, kap1 acik, ilk isletime alma sirasinda aktuatér okutmasi basarisiz
aclk | Kapall 0 3x O | Kapi aglk, cihaz bir bagka aktliatér okumaya hazirdir (Power UP'dan kisa bir siire sonra).
Okutma iglemi
(Sadece Unicode) kapali | Kapali 1Hz O | Okutma islemi
X | Kapal (@] O | Basarili okutma sonrasinda olumlu onay (sadece Unicode)
S |
X | Kapali o 2x —>?<— Girig hatasi (6rn. eksik test pulslari, salter zincirindeki bir énceki cihazin mantiksiz devre durumu)
A | e
kapall | Kapali | --®:-  3x —>?<— Arizali aktliatér (6rn. kodda hata veya kod okunamiyor)
Hata gostergesi - :
X | Kapal 0 4x —>?<— Cikis hatasi (6rn. capraz devre, devre yeteneginin kaybi)
S N . " )
X |Kapalt | --9:- 5x —/?\— Dahili hata (6rn. yapi pargasi hasarli, veri hatasi)
(@] LED yanmiyor
N
—/?\— LED yaniyor
isaretlerin agiklamasi 0 10 Hz (10 sn) LED 10 saniyeligine 10 Hz ile yanip sonliyor
0 3x LED ii¢ kez yanip s6nliyor, gevrim siiresi 7 sn
X Herhangi bir durum

Hata sebebinin giderilmesinden sonra hatalar genelde koruma tertibatinin agilmasi ve kapatilmasiyla geri alinir. Hata bu adim
sonrasinda da gosterilmeye devam ederse sifirlama fonksiyonunu kullanin ya da gerilim beslemesini kisa bir siire ayirin. Hata
yeniden baglatma sonrasinda sifirlanamadiysa lltfen Ureticiyle iletisime gegin.

@ Onemli!

Gorintllenen cihaz durumunu sistem durum tablosunda bulamazsaniz, bu dahili bir cihaz hatasina isaret
eder. Bu durumda dretici ile irtibata gegmelisiniz.




isletim kilavuzu

Temassiz emniyet salteri CES-AR-C01-...

12. Teknik veriler

EUCHNER

@ BILGi

Uriinle birlikte bir veri féyl bulunuyorsa veri fytniin bilgileri gegerlidir.

12.1. Emniyet salteri CES-AR-C01-... teknik verileri

Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.

Govde maddesi Plastik PBT
Boyutlar EN 60947-5-2'ye uygun
Toprak 0,12 kg
Ortam sicakligi Ug = DC 24 V -20 - +55 °c
Depo sicakligi -25 - +70
Koruma tiirli P67
Koruma sinifi 1l
Kirlenme derecesi 3
Montaj konumu istege gore
Baglanti tirii M12 kontaktér, 8 kutuplu
Isletim gerilimi Ug (ayarli, kalan dalgalanma < %5) 24 + %15 (PELV) vDC
Akim sarfiyati 50 mA
e : : !
Givenlik gikislari OA/OB Yari iletken ¢ikislar, p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi U(OA)/U(OB) )

HIGH U(OA)

HIGH U(0B) vt Ve VDG

DUSUK U(OA)/U(OB) 0 1
Giivenlik cikisi bagina devre akimi 1 - 400 mA
EN IEC 60947-5-2 uyarinca kullanim kategorisi DC-13 24V 400 mA

Dikkat: Cikislarin endiiktif yikte serbest diyotlarla korunmasi gerekir..

Artik akim I, <0,25 mA
Bildirim ¢ikigi OUT 1) p tipi, kisa devre korumali
- Cikis gerilimi 0,8xUg - Ug VDC
- Yiklenebilirlik - - 200 mA
Nominal izolasyon gerilimi U; - - 3002 \Y
Nominal darbe gerilim dayanimi Ujy, - - 1,5 kV
Kosullu kisa devre 100 A
Titresimlere karsi direng dayanimi EN IEC 60947-5-2 uyarinca
Devre frekansi - R 1 Hz
Tekrarlama dogrulugu R <10 %
EMU koruma gereksinimleri EN IEC 60947-5-3 uyarinca

Hazir olma gecikmesi - 8 - s
Tek cihaz risk stresi - 260 ms
Cihaz basina risk siresi gecikmesi 5 ms
Calisma slresi - 400 ms
Tutarsizlik siresi - - 10 ms
Test impulsu suresi 1 ms
EN ISO 13849-1 uyarinca giivenilirlik degerleri
Kategori 4
Performans seviyesi PLe
PFHp 21x10-9/s
Kullanim siresi 20 Yil

1) 50 mA devre akiminda hat uzunlugu dikkate alinmadan.
2) 75 V'ye kadar BG araciligiyla kontrol edildi.
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12.1.1. Tipik sistem siireleri

Dogru degerleri teknik verilerden dgrenebilirsiniz.
Hazir olma gecikmesi: Agtiktan sonra cihaz otomatik test gergeklestirir. Sistem ancak bu slrenin sonunda hazir olur.

Emniyet ¢ikiglari agma siiresi: Maks. reaksiyon suresi o, aktliatériin harekete gegme alanindan, emniyet ¢ikislarinin ¢alismasina
kadar olan suredir.

IA/IB emniyet ¢ikiglarinin es zamanlilik kontrolii: Emniyet girisleri belirli bir stire farkli devre durumlarina sahip olursa emniyet
cikislarr (OA ve OB) kapatilir. Cihaz hata durumuna geger.

EN 60947-5-3 uyarinca risk siiresi: Aktliator harekete gegme alanindan gikarsa emniyet cikislari (OA ve OB) en geg risk slresi
sonrasinda kapatilr.

Sirali devrede birden fazla cihaz igletilirse tim cihaz zincirinin risk siresi her yeni cihazla yikselir. Hesaplama igin asagidaki for-
mulu kullanin:

tr=t o+ (nxt)

t, = Toplam risk slresi

t. ¢ = Minferit cihaz risk siresi (bkz. teknik veriler)
ty = Cihaz basina risk siresi gecikmesi

n = Diger cihazlarin sayisi (toplam sayi -1)

Tutarsizlik siiresi: Emniyet cikiglari (OA ve OB) hafif gecikmeli olarak ¢alisir. En geg tutarsizlik slresinden sonra ayni sinyal
durumuna sabhip olurlar.

Emniyet cikislarindaki test impulslari: Cihaz, OA/OB ¢ikis hatlarinda kendine ait test impulslari olusturur. Sonradan galistirilan
kumanda bu test impulslarini gérmezden gelmelidir.

Bu normalde kumandalarda parametrelenebilir. Kumandaniz parametrelenebilir durumda degilse ya da daha kisa test impulsu
talep ediyorsa litfen destek departmanimizia iletisime gegin.

Test impulslari, emniyet ¢ikislari kapaliyken de gosterilir.

12.1.2. Emniyet salteri CES-AR-C01-... 6lgii gizimi

I
Lﬁ' 56,5
7
|

5,5 [

47
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12.2. Aktiiator CES-A-BBA teknik verileri

Parametre

EUCHNER

Deger Birim
Min. Tip \ Maks.

Govde maddesi Plastik (PPS)

Boyutlar 42x25x12 mm

Toprak 0,02 kg

Ortam sicaklig -25 - \ +70 °C

Koruma tiirli IP67/IP69K

Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylizey

Gerilim beslemesi Okuma bashdi Uzerinden enduiktif

12.21. Olgiim gizimi

42 12
| o
< [e'e]
X &l
! CES-A-B‘O7184O ! o
- EUE;IJN N 17
32 10,1 Etkin yiizey 4—,6 Etkin ylizey
—_— [
@ BILGI
2 emniyet civatasi M4x14 teslimat kapsamina dahildir.

12.2.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)

Parametre Deger Birim

Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 18 -
Emniyete alinmis ¢alisma mesafesi s, 15 - -
mm

Devre histerezisi 1 3 -

Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 45

1) Degerler aktliatoriin metal tizerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
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12.2.3. Tipik harekete gegme alani
(Sadece aktliator CES-A-BBA ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve emniyet salterinin yan
harekete gegme yoéniinde s = 4 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 6: Tipik harekete gegme alani

2098039-19-07/19 (Crijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 27
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12.3. Aktiiator CES-A-BDA-18 teknik verileri

Parametre

EUCHNER

Deger Birim
Min. Tip Maks
Gévde maddesi
- Kovan PBT-GF30, termoplastik plastik
- Etkin yuzey PEEK 450, termoplastik plastik
Sabitleme civatasi sikma torku 2 Nm
Boyutlar 218x9 mm
Toprak 0,003 kg
Ortam sicakligi -25 - +70 °C
Koruma tiir(i IP65/IP67
Montaj konumu Okuma basligi karsisinda etkin ylizey
Gerilim beslemesi Okuma bashgi Uzerinden enduktif
12.3.1.  Olgiim gizimi
o7
44 Etkin yiizey
9 Etkin ylizey
@ BILGI
1 emniyet civatasi M4x14 teslimat kapsamina dahildir.
12.3.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 19 -
Emniyete alinmis ¢alisma mesafesi sy, 10 - -
mm
Devre histerezisi 1 3 -
Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 45

1) Degerler aktiiatoriin metal (izerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
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12.3.3. Tipik harekete ge¢gme alani

(Bitisik olmayan montajda sadece aktiiatér CES-A-BDA-18 ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek icin aktuatdriin ve okuma basliginin yan
harekete gegme yoniinde s = 8 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 7: Tipik harekete gegme alani

2098039-19-07/19 (Crijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 29
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12.4. Aktiiator CES-A-BPA teknik verileri

Parametre

EUCHNER

Deger Birim
Min. Tip Maks.
Govde maddesi PBT
Boyutlar 40x40x 10 mm
Toprak 0,025 kg
Ortam sicakhidi -25 ‘ - +70 °C
EN IEC 60529 uyarinca koruma tiirli IP67/IP69K
Montaj konumu Okuma bagligi karsisinda etkin ylzey
Gerilim beslemesi Okuma bashgi Uzerinden enduiktif
12.4.1. Olgiim gizimi
0 10
0 40-0,25
N 4
[Te]
S
/1 [ CESABPA098775
a ]
T
o
™
O
Ce
Etkin yiizey
Etkin ylizey
@ BILGI
2 emniyet civatasi M5x10 teslimat kapsamina dahildir.
12.4.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 222) -
Emniyete alinmis ¢alisma mesafesi sy, 18 - -
mm
Devre histerezisi 1 2 -
Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 58

1) Degerler aktiiatoriin metal (izerine bitisik olmayan montaji igin gegerlidir.
2) Metal icermeyen gevrede tipik devre mesafesi 30 mm'ye yiikselir.
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12.4.3. Tipik harekete gegme alani

(Bitisik olmayan montajda sadece aktiatér CES-A-BPA ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve okuma bagliginin yan
harekete gegme yoéniinde s = 6 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 8: Tipik harekete gegme alani

2098039-19-07/19 (Crijinal igletim kilavuzunun cevirisi) 31
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12.5. Aktiiator CES-A-BRN teknik verileri

EUCHNER

Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Govde maddesi PPS
Boyutlar 80x40x15 mm
Toprak 0,06 kg
Ortam sicakhigi -25 ‘ - +70 °C
EN IEC 60529 uyarinca koruma tlirli P67
Montaj konumu Okuma bagligi karsisinda etkin ylzey
Gerilim beslemesi Okuma bashgi Uzerinden enduiktif
12.5.1. Olgiim gizimi
40
15
10,3
5,5 8,5
7 N
=
— ﬁ"*"
@\
- N
=/
o
5]
. il
=
L | M
\J / J
Etkin yiizey Etkin yiizey
@ BILGI
2 emniyet civatasi M5x16 teslimat kapsamina dahildir.
12.5.2. Devre mesafeleri
Orta kaymada m = 0 harekete gegme alani 1)
Parametre Deger Birim
Min. Tip Maks.
Calisma mesafesi - 27 -
Emniyete alinmig ¢alisma mesafesi s, 20 - -
mm
Devre histerezisi - 3 -
Emniyetli kapatma mesafesi s, - - 752)

1) Degerler aktliatoriin metal lizerine bitisik olmayan montaji icin gegerlidir.
2) Emniyetli kapatma mesafesi sadece X ve Z yoniinde gegerlidir.
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12.5.3. Tipik harekete gegme alani

(Metal Uzerine bitisik olmayan montajda sadece aktiiator CES-A-BRN ile baglantili olarak)

Yan loblarin etki alanina girmemek igin aktuatoriin ve okuma bagliginin yan
harekete gegme yoniinde s = 6 mm'lik emniyet mesafesine uyulmalidir.

Resim 9: Tipik harekete ge¢me alani

2098039-19-07/19 (Orijinal igletim kilavuzunun gevirisi) 33
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13. Siparisg bilgileri ve aksesuar

@ ipucu!

Orn. hatlar ya da montaj materyali gibi uygun aksesuarlari www.euchner.com adresi altinda bulabilirsiniz.
Bunun i¢in arama kismina Urinlndzln siparis numarasini girip Grtin ekranini agin. "Aksesuar" blimi
altinda Urtinle kombine edilebilecek aksesuar pargalarini bulabilirsiniz.

14. Kontrol ve bakim

A UYARI

Cihazda hasar nedeniyle glvenlik fonksiyonu kaybi.

» Hasar durumunda komple cihaz degistiriimelidir.

» Sadece EUCHNER tarafindan aksesuar veya yedek parga olarak siparis edilebilecek pargalar
degistirilebilir.

Kusursuz ve srekli bir fonksiyon elde edebilmek i¢in asadidaki kontrollerin diizenli olarak yapilmasi gerekir;
» Anahtarlama fonksiyonu kontrolui (bkz. bolim 10.3. Fonksiyon kontrolii sayfa 22)

» Cihazlarin ve baglantilarin emniyetli sabitlemelerinin kontroli

» Kirlenmelere dair kontrol

Bakim galismalari yapilmasina gerek yoktur. Cihazdaki onarimlar sadece uretici tarafindan gergeklestirilebilir.
@ BILGI

Uretim yili tiip levhasinda sag alt kdsede belirtilmistir. (VX.X.X) formatindaki giincel siirim numarasini
da ayni sekilde cihaz Uzerinde bulabilirsiniz.

15. Servis

Servis durumunda iletisim:

EUCHNER GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
Servis telefonu:

+49 711 7597-500

E-posta:

support@euchner.de

internet:

www.euchner.com
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16. Uygunluk beyani

(€ EUCHNER

More than safety.

EU-Konformitétserkldrung Original DE =
EU declaration of conformity Translation EN $
Déclaration UE de conformité Traduction FR &
Dichiarazione di conformita UE Traduzione IT 3
Declaracion UE de conformidad Traduccion ES §

(=

~N

Die nachfolgend aufgefiihrten Produkte sind konform mit den Anforderungen der folgenden Richtlinien (falls zutreffend):
The beneath listed products are in conformity with the requirements of the following directives (if applicable):

Les produits mentionnés ci-dessous sont conformes aux exigences imposées par les directives suivantes (si valable)

| prodotti sotto elencati sono conformi alle direttive sotto riportate (dove applicabili):

Los productos listados a continuacién son conforme a los requisitos de las siguientes directivas (si fueran aplicables).

I: Maschinenrichtfinie 2006/42/EG
Machinery directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE
Direttiva Macchine 2006/42/CE
Directiva de maquinas 2006/42/CE
II: Funkanlagen-Richtlinie (RTTE / RED) 1999/5/EC bis 2017-06-12 2014/53/EU ab 2017-06-13
Radio equipment directive 1999/5/EC untif 2017-06-12 2014/53/EU from 2017-06-13
Directive équipement radioélectrique 1999/5/CE 2014/53/UE
Direttiva apparecchiatura radio 1999/5/CE 2014/53/UE
Directiva equipo radioeléctrico 1999/5/CE 2014/53/UE
LIS RoHS Richtlinie 2011/65/EU
RoHS directive 2011/65/EU
Directive de RoHS 2011/65/UE
Direttiva RoHS 2011/65/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU und EMV Richtlinie 2014/30/EU werden gemdaf Artikel 3.1 der Funkanlagen-
Richtlinie eingehalten.

The safety objectives of the Low-voltage directive 2014/35/EU and EMC Directive 2014/30/EU comply with article 3.1 of the Radio equipment
directive.

Les objectifs de sécurité de la Directive basse tension 2014/35/UE et Directive de CEM 2014/30/EU sont conformes & I'article 3.1 de la
Directive équipement radioélectrique.

Gli obiettivi di sicurezza della Direltiva bassa tensione 2014/35/UE e Direttiva EMV 2014/30/UE sono conformi a quanto riportato nell articolo
3.1 delfa Direttiva apparecchiatura radio.

Los objetivos de seguridad de la Directiva de bajo voitaje 2014/35/UE y Directiva CEM 2014/30/UE cumplen con el articulo 3.1 de la Directi-
va equipo radioeléctrico.

Folgende Normen sind angewandt: a EN 60947-5-3:2013 f: EN 50364:2010
Following standards are used: b: EN ISO 14119:2013 g:  EN 300 330-2 V1.6.1
Les normes suivantes sont appliquées: c: EN ISO 13849-1:2015

Vengono applicate le seguenti norme: d: EN 62026-2:2013 (ASi)

Se utilizan los siguientes estandares: <] EN 50581:2012 (RoHS)

Bezeichnung der Bauteile Type Richtlinie Normen Zertifikats-Nr.
Description of components Type Directives Standards No. of certificate
Description des composants Type Directive Normes Numéro du certificat
Descrizione dei componenti Tipo Direttiva Norme Numero del certificato
Descripcién de componentes Typo Directivas Esténdares Nuamero del certificado
Sicherheitsschalter CES-AP-CR2-... 1,01 a, b, cefg ET 12056
Safety Switches CES-AP-CL2-...
Interrupteurs de sécurité CES-AP-C0O1-CH-SA 1,01, 1 a,bcefg ET 12084
Finecorsa dj sicurezza CES-AR-CO1-... 1,10, 1 a,b.cefg ET 12084
Interruptores de seguridad ggg:ﬁgglﬁ% } LI ab.cefg ET 12066
Betatiger CES-A-BLN... LA a,b,cefg ET 12056
Actuator CES-A-BDN... } ET 12066
Actionneur CES-A-BBA...
Azionatore CES-A-BCA...
Actuador CES-A-BPA... ET 12084
CES-A-BDA... 1o abocefg ET 15042
CES-A-BRB...
CES-A-BRN...
Benannte Stelle NB 0340
Notified Body DGUV Test Prif- und Zertifizierungsstelle Fachausschuss Eiektrotechnik
Organisme notifié Gustav-Heinemann-Ufer 130
Sede indicata 50968 Kdln
Entidad citada Germany

18.01.2017 - NG -TS - Blatt/Sheet/ Page/Pagina/ Péagina 1
EUCHNER GmbH + Co. KG Kohthammerstrale 16 70771 Leinfelden-Echterdingen Tel. +48/711/7597-0 Fax +49/711/753316 www.euchner.de info@euchner.de
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€ EUCHNER

More than safety.

Bezeichnung der Bauteile Type Richtlinie Normen Priifbericht

Description of components Type Directives Standards Test report

Description des composants Type Directive Normes Rapport du test
Descrizione dei componenti Tipo Direttiva Norma Rapporto di prova
Descripcién de componentes Typo Directivas Estandares Informe de prueba
Sicherheitsschalter CES-AH-C03-AH-SM-106300 1AL HI a,b,cefg Euchner QS PB 21/2010
Safety Switches

Interrupteurs de sécurité CES-AP-CO1... Ll a, b,cefg Euchner QS PB 76/2010

Finecorsa di sicurezza
Interruptores de seguridad

Auswertegerat

Safoty Unit CES-AR-AES-12 L, ab.cefg Euchner QS PB 53/2007
Analyseur

Centralina

Unidad de evaluacion CES-FD-AP... 1, 1, HE a,bgcefg UQS 116784

Betatiger

Actuator CES-A-BBN... UQs 116783
Actionneur CES-A-BMB... b a,b,cefg UQSs 116784
Azionatore CKS-A-BK1... UQs 116784

Actuador

Lesekopf

Read head

Téte de lecture CES-A-LMN-SC... 1,011 a,b,cefg uQs 116784

Testina di lettura CKS-A-L1B-SC...

Cabeza lectora CKS-K-AS...

Genehmigung der umfassenden Qualitatssicherung (UQS) durch die benannte Stelle 0035

Approval of the full quality assurance system by the notified body TUV Rheinland Industrie Service GmbH
Approbation du systéme d'assurance qualité complet par l'organisme notifié Alboinstr. 56, 12103 Berlin
Approvazione del sistema di garanzia di qualita totale da parte dell'organismo notificato Germany

Aprobacién del sistema de aseguramiento de calidad total por parte del organismo notificado

Die alleinige Verantwortung flr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller: EUCHNER GmbH + Co. KG
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer: Kohlhammerstralle 16

La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant: 70771 Leinfelden-Echterdingen
La presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la responsabilita esclusiva del fabbricante: Germany

La presente declaracién de conformidad se expide bajo la exclusiva responsabilidad del fabricante:

/ Nsees1"

Leinfelden, Januar 2017 i.A. Dipl.-iHg. Richard Holz i.A. Dipl.-Ing. (FH) Duc Binh Nguyen
Leiter Elektronik-Entwicklung Dokumentationsbevollmachtigter

EUCHNER GmbH + Co. KG Manager Electronic Development Documentation manager

Kohlhammerstralle 16 Responsable Développement Electronique Responsable documentation

70771 Leinfelden-Echterdingen Direttore Sviluppo Elettronica Responsabilita defla documentazione

Germany Director de desarroffo electrénico Agente documenta
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Euchner GmbH + Co. KG
Kohlhammerstrale 16

70771 Leinfelden-Echterdingen
info@euchner.de
www.euchner.com

Bask:

2098039-19-07/19

Baslik:

isletim kilavuzu Temassiz emniyet salteri CES-AR-CO1-...
(Orijinal igletim kilavuzunun cevirisi)

Copyright:

© EUCHNER GmbH + Co. KG, 07/2019

Teknik degisiklik yapma hakki saklidir, verilen bilgiler teminat
altinda degildir.
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